osii, la care roțile trenului din față sunt directoare; 
remorcă cu trei osii, lə care roțile trenului din 
față sunt directoare și care poate suporta sarcini 
mai mari decât cca 8 tł. — Pentru transportul pe 
ghiață sau pe căi acoperite cu zăpadă se folo- 
sesc remorce-sănii (v. fig.). 

Remorcels pot fi înzestrate cu frâne mecanice, 
hidraulica, hidropneumatice, etc., acționate prin 
forță musculară, mecanizat sau automat. Felul 
frânei depinde, în general, de încărcătura utilă a 
remorcei: frână mecanică, acționată prin forță mus- 
culară, la remorce ușoare; frână mecanică sau hi- 
draulică, cuacționare macânizată, la remorcemijlozii, 
cu până la cca 5 t sarcină utilă; frână hidraulică sau 
pneumatică, cu acţionare mecanizată sau auto nată, 
de exemplu la ruperea legiturii dintre remorcă și 
vehiculul motor, la remorce grele, pentru încăr- 
cătură utilă mai mare decât 5 tł. 

1, Remorcare [Gy/KcupoBan1€e; remorquage; 
Schlappen, Bugsieren, im Schlepptau nehmen; 
towing, trailing; vontatás]. Tehn.: Operaţiune de 
transport, prin care un vehicul e deplasat prin 
tracțiune, de către un vehicul autopropulsat. 

Remorcarea se efectuează, fe curent, fie inci- 
denta!. Pentru remorcarea curentă, atât vehiculul 
care trage, cât și cel care e tras, sunt construite 
spacial în acest scop (de ex. vagonul motor și 
remorca ds tramvaiu, tractorul și remorca de 
transport, etc.). Pentru remorcaraa incidantală, 
de obiceiu, vehiculul care traga e construit special 
în acest scop, iar vehiculul remorcat poate fi un 
vehicul care trebua remorcat într'o anumită pe- 
rioadă de serviziu (de ex. un planor în timpul 
lansării, o navă cu autopropulsie în timpul mane- 
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Rəmorcare cu autovehicule. 
1) autocamion; 2) remorcă cu două osii; 3) autotractor de 
remorcă (de tracțiune și de spri in); 4) remorcă dependentă 
cu două osii. 


vrei în rada portului, etc.), sau un vehicul care a 
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După cum remorcarea se efectuează pe uscat, 
pe apă sau în aer, vehiculul care trage poate fi: 
camion, autocamion, autoturism, tractor (v. fig. a), 
e!c., în circulația rutieră; vagon-motor, locomotivă, 
locotractor, etc., în circulația feroviară; navă- 
remorcher, îmbarcaţie-remorcher, etc., în navigația 
pe apă (v. fig. b şi c); avion-remorcher, în navi- 
gația aeriană (v. fig. d). De obiceiu, vehiculul 
tractat se numește remorcă sau vagon-remorcă, 


d 


3 


Planor remorcat, 
1) avion-remorcher; 2) planor remorcat; 3) cablu de tracțiune 
(de remorcare). 


în circulația rutieră sau feroviară; șlep, ponton, 
pod umblător remorcat, etc., în navigația pe apă; 
planor de transport, etc., în navigația aeriană. 

Vehiculul remorcat se deplasează, fie prin 
intermediul unor organe în mișcare de rostogo- 
lire (de ex. vagonul de cale ferată sau remorca 
de automobil), fie prin alunecare (de ex. mișcarea 
unui şlep, etc.). 

2. ~ la ureche (GykcupoBanne Ha mBap- 
TOBblX; remorquage à couple; Bord an Bord 
Schleppen, lăngsseits Schleppen; towing abreast; 
hosszanti vontatás]. Nav.: Remorcarea unei nave, 
când aceasta se găsește bord la bord, în aceeași 
linie cu nava care remorchează, legătura dintre 
ele făcându-se prin urechile (v.) respective 
(v. fig. b şi c sub Remorcare). 

s. Remorcare, capacitate de ~. V. Remorcare, 
sarcină de ~. 

4, ~, lansarea planorului prin ~ [B3năr nia- 
ngpa nocpeacrBom GykcupoBanua; décollage 
remorqus; Schleppstart; towed start; siklórepülő- 
gsp-vontalăs] Av. V. sub Planor 1. 

5. ~, putere de ~. V. Remorcare, sarcină 
de ~. 

6. ~, sarcină de  [npuuenouuaa Harpy3ta; 
charge de remorquage; Schleppladung; towage 
load; vontatott súly]: Greutatea totală a vehicu- 
lelor remorcate de un vehicul motor (de ex. 


suferit un accident (de ex. un automobil în pană). | l>comotivă, vagon motor), excluziv greutatea aces- 


Șlepuri remorcate, 
b) remorcare spre amonte; c) remorcare spre aval; 1) remorcher; 2) șlep remorcat; 3) șlep remorcat la urechs; 
4) direcția de curgere a fluviului; 5) direcția de remorcare, 
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tuia, În general, sarcina de remorcare se deter- 
mină dintr'o relație de forma: 


Q=F,/ăr—GR, 
în care F, e forța de tracţiune; Er, suma rezisten- 
telor la înaintare (v.); Gg, greutatea vehiculului 


care remorchează. Deoarece sarcina de remorcare 
variază cu vitesa, ea se determină pentru diferite 
vitese și pentru diferite declivităţi caracteristice, 
iar rezultatele obținute sunt indicate prin curbe 
sau prin tabele de remorcare. Sin. Putere de re- 
morcare (termen folosit, mai ales, la căile ferate), 
Capacitate de remorcare, Tonaj de remorcare, 

1, Remorcare, tonaj de ~. V. Remorcare, sar- 
cină de ~, 

2. Remorcată, decolare ~: Sin. Lansarea pla- 
norului prin remorcare. V. sub Planor 1. 

s. Remorcher [Gykcupnoe cyAHo; remor- 
queur; Schlepboot, Schlepper; tug boat, tow boat, 
tug; vontatóhajó]. Nav. V. sub Navă specială. 

4. Remorcher, avion ~ [Gykcupubiă camo- 
JeT; avion remorqueur; Schleppflugzeug; tug 
airplane; vontató-repülőgép]. Av.: Avion folosit 
pentru remorcarea în sbor a planoarelor de 
transport. Avionul remorcher poate tracta unul 
sau mai multe planoare, alcătuind, împreună cu 
acestea, un tren aerian. V. și sub Planor 1. 

5. Remuu [10An0p, NOAbEM YpOBHA BOIDI; 
remous; Slau; backwater; duzzasztăs, torlasztâs]: 
Variația treptată a înălțimii de apă într'o mișcare 
psrmanentă gradual variată, care se produce în 
zonsle în cari sa împiedecă mișcarea uniformă 
a curentului, prin introducerea unui obstacol (de 
ex. a unui baraj, a unei trepte), prin trece- 
rea pe sub un stăvilar sau printre pilele unui 
pod, etc. Curba suprafeţei libere, în profilul 
longitudinal al râu'ui sau canalului, sa numește 
curbă de remuu. Curba de remuu este ascen- 
dantă (remuu pozitiv) — când adâncimea de apă 


Profilul suprafeței libere în mișcare gradual variată, 


crește treptat, în sensul curgerii şi descendentă 
(remuu negativ) când adâncmea de apă des- 
creşte treptat în sensul curgerii. 

Studiul curbelor de remuu se face pe baza 
ecuației fundamentale a mișcării permanente gra- 
dual variate într'o albie deschisă (v. fig. l). 

Fie dh/ds=tgf, tangenta trigonometrică a un- 
ghiului B dintre tangenta într'un punct oarecare 
la curba de remuu și linia fundului, unde h este 
adâncimea variabilă a apei și s e distanța dela 
o anumită secţiune, măsurată pe fundul râului 


(canalului). Se notează cu Q debitul, cu R raza 
hidraulică, cu C cosficientul din formula lui 
Chézy, cu B lățimea părții supsrioara a curen- 
tului de apă, cu A secțiunea vis, cu œ uncosfi- 
cient care d=pinde de repartiția neuniformă a 
vitesei în secțiune, cu i panta fundului și cu g 
accelerația căderii libere. Cu acesta notații re- 
zultă, din ecuația de mișcare a apei: 


PP 24 
dh ACR gA os 
ds Pean 

ga 


Pentru o albis prismatică, pentru care ò4/ðs =0, 
formula devina: 


i Q 
db _ a?C?R 
ds = a B 
zu 
sau: Ko 2 
a 1- (x) 
ds N, : 
e 


în care Kọ e modulul de debit în mișcare uni- 
formă, K e modulul de debit în secțiunea stu- 
diată, N=w/B e „numărul de control", iar 
N, =a Q?/g e valoarea critică a numărului de 
control. 

Suprafaţa liberă poate avea următoarele forme, 
în cele trei cazuri pe cari le reprezintă panta 
coboritoare sau urcătoare în sensul curgerii, re- 
spsctiv panta nulă: 

Condiţiunea i > 0 reprezintă cazul în care 
panta fundului e orientată în sensul curgerii cu- 
rentului de apă, putând fi mai mică, mai mare, 
sau egală cu panta critică i. 

Dacă i<i,, regimul este de curgere lentă — 
şi se deosebesc următoarele situații: 

Când b>bo>ba, din ecuația fundamentală re- 
zultă N, dp 
| K>Koi gti d7 
| deci curba de remuu e ascendentă (remuu po- 
| zitiv), (v. fig. II a, ramura 1). O astfel de curbă 
se obține în cazul unui baraj și al unei mișcări lante. 

Când ha> h> bey, rezultă 


N 
K<Ke; ii bo; 


deci curba de remuu e descendentă (remuu ne- 
gativ), (v. fig. II a, ramura 2); de exemplu, la 
trecerea peste o treaptă. 
Când bo >b„> bh, rezultă 
N, cb 
K<Koi N >l; d7 

deci curba de remuu e ascendentă (remuu pozi- 
tiv), reprezentând, de exemplu, forma suprafeței 
libere la ieșirea de sub un stivilar (v. fig. Ila, 
ramura 3). 


Dacă i>7,, regimul este de curgere rapidă — 


cu următoarele situaţii: 
Când b>h „<ho, rezultă deci 


dh 


Ne 
K > Ko; gS" g7” 


adică o curbă de remuu pozitiv (ascendentă), 
cu concavitatea în jos — tinzând asimptotic către 


II 


Curbe de remuu pentru i>0, 
a) ileri b) i>leri €) iS ier 


orizontală. Trecerea dela regimul normal toren- 
țial la regimul lent se face prin salt hidraulic. 
Se întâlneşte în cazul unui baraj pe cursul unei 
albii cu regim torențial (v. fig. II b, ramura 1). 


Când by >h> hy rezultă 


Ne dh 
K>Ko; N7" ET 
adică o curbă de remuu descendentă, cu 
concavitatea în sus, tinzând asimptotic către linia 
de adâncime normală b, (v. fig. Ilb, ramura 2). 


Când ba >ho, rezultă 


dh 
g7” 


N, 

K<Kyoi N li 

adică o curbă de remuu ascendentă, cu con- 

cavitatea în jos, tinzând asimptotic spre linia de 

adâncime normală ho, caracteristică ieșirii de sub 

un stăvilar în ipoteza menţionată (v. fig. 2 b, ra- 
mura 3). 

Dacă i=i,, regimul este de curgere critică — și 


se deosebesc următoarele două situații: 


Când b>bu= hey, rezultă 
Ne dh 
K> Koi NS" PFa 


curba de remuu e ascendentă (remuu poziliv), 
Acest caz se întâlnește la bararea unui curent a 
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cărui curgere normală se găsește în regim critic 
(v. fig, II ce, ramura 1). 


Când b<bho=bey, rezultă 


Ne dh 
KR<Ke; g?" gro 
şi curba de remuu e ascendentă (v. fig. Il c, 
ramura 2). 


Condițiunea i<0 reprezintă cazul în care panta 
fundului e inversă sensului de curgere al apei. 
Mişcarea apei pe o pantă inversă sensului de 
curgere e posibilă numai datorită energiei cine- 
tice inițiale a apei, care se consumă pentru învin- 
gerea frecărilor. Mişcarea va depinde deci de 
condiţiunile iniţiale ale inirării apei în zonele ca- 
racterizate prin i<0. De aceste condițiuni iniţiale 
depinde forma suprafeței libere, cu următoarele 
cazuri posibile: 

Când b>bp,, curba de remuu e descendentă 
(v. fig. III, ramura 1). 

Când b<b.,, curba de remuu e ascendentă 
(v. fig. III, ramura 2). 
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Curbe de remuu pentru i=0. 


Curbe de remuu pentru I<0. 


Condiţiunea i=0 exprimă că fundul e orizontal. 
Mişcarea apei e posibiă datorită energiei inițiale 
a apei, depinzând deci de condiţiunile iniţiale 
ale intrării apei în zona caracterizată prin i=0. 
Cazurile posibile sunt: 


Când b>be, curba de remuu e descendentă 


(v. fig. IV, ramura 1). 
Când b<h,,, curba de remuu e ascendentă 


(v. fg. IV, ramura 2). 


1. Remuuri de aer [BaBHxDenuHe BO3gvxa; 
remous d'air; Luitwirbel; air eddies, whirlwinds; 
| légörvény]. V. sub Aer, mișcări de ~. 
|». Renaniafostat [penauneBbriă ocat; 
phosphate de R.; R. Phosphat; R. phosphate; R. 
| foszfât]. Chim.: Îngrășământ de acid fosforic de 
tip termofosfat. Se obține prin topirea fosfaților 
naturali cu carbonat de calciu, în prezența silica- 
|tului de sodiu; conţine 15% P3Os. 

s. Renaud, distribuţie ~. V. Distribuţie cu came 
culisante. 
| 4, Renclod [Penkuon; prunier reins-Claude; 
| Reineclaude (-Pflaumenbaum); green gage (plum 
| tree); renklod-sz'lva]. Agr: Varietata. de prun 
{cu numeroase soiuri provenite din specia Prunus 
| domestica L., var. italica Schneider (cin. Prunus 
| italica Borkhansen), caracterizate prin forma sfe- 
| rică a fructelor, miez gros, sâmburi mici şi neade- 
renţi la pulpă, iar coaja, de colori diferite, 
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1. Rendzină [penn3nn; rendzine; Rendzine: 
rendzina soil; rendzin]. Agr.: Sol intrazonal de 
coloars nzagră-cenușie, bogat în humus, cu mult 
carbonat da calciu, cu o struztură glomarulară 
colțuroasă, asemănător, în multa privințe, cu cər- 
noziomu'ila, datarminat da rosa impermeabila 
bogat> în carbonat da ca'ciu (marne, marne 
calcaroase, etc.) sau în sulfat də calciu (roca 
gipsoase). Se întâlnaște capatacz, înczpând dn 
zona də stapă până în zona podzolului. Pe sub- 
stratele bogata în carbonat de calciu, pădurea 
e înlocuită da v=getația ierboasă sub care se 
desfășură procesul də  înțalanira, formându-se 
astfel randz'na. Rsndzina e un sol puţin profund, 
cu orizonturi nsdifzrențiate. Prezintă un orizont A, 
de acumulare a humusului, în care se g5sasc, 
de obicsiu, și fragmenie da rocă (marnă, calcar) — 
şi un orizont C, de acumulare a carbonatului d2 
calciu. Conține 3:::12% humus şi are, în g=neral, 
reacţia apropiată da pH=7. Fartilitataa rendzi- 
nsi e, în genzral, mică. Rendzinele au nsvoie 
de îngrăşăminte fosfatice și azotate și de canti- 
tăți mari da gunoiu də grajd. 


2. Renet Ananas [copr AG Paner ananac; 
reinette a.; A. Renette; a. rensti; A. renatt]. Agr.: 
Varietata de mere cu fructul mijlociu sau m'c, 
tronconic-rotuniit și foarta regulat, cu palița de 
coloarea lămâii, cu numeroase puncta mari și 
foarta pronunțat>, încât pa-e pestrit. Are mis- 
zul gălbuiu, suculent, relativ acru și destul de 
aromat. Se coace după colectare, în Noamvria- 
Februarie. 


s. ~ Baumann[copr a6nok Paner Bayvan; 
re'nst!e B.; B. Rsnates; B. renstt; B.ranstt): Varie- 
tata da mere cu fructul mare, sferic-turtt, de 
coloare galbenă ca lămâia, acopart pa trei sfer- 
turi, altaori aproape în întregima, da un roșu ca 
sângsl> sau mai închis. Are miezul a'b-gălbuiu, 
potrivit de consistant și suculent, cu un gust d2 
vin dulce, fin și cu aromă de rənəłt. E un măr 
de masă excelent, care sə cultvă mai mult în 
Transilvania, Se coace după colectare, în Noem- 
vrie-lanuarie. 


«4 ~ da Canada [Hananckuiă paser; reinette 
du C.; C. Renette; C. renstte; K. renett]: Varie- 
tate de mere, cu fructul mare, de formă scund- 
conică, de coloare galbenă-verzuie murdară, cu 
numeroase pete ruginii, unele în formă de steluțe, 
iar altele, alungite și dispuse în cercuri concen- 
trice pe marginea cavității caliciale. Are miezul 
gălbuiu-verzuiu, destul de fondant, cu gust acri- 
şor, fin, de renet. E un măr d> iarnă d: cea mai 
bună calitate, care se cultivă în toată ţara. 


s. ~ de Champagne [l(llamnancrai paner; 
reinette blanche de Ch.; Ch. Renette; Ch. renett; 
Ch. renett]: Varietate da mare cu fructul de mă- 
rime variată, de formă rotundă turtită, cu pelița 
foarte subțire, de coloare albicioasă, rareori ru- 
menită pe partea din spre soare. Are un miez 
crozant şi sucul=nt, mai târziu moale, făinos și 
mai sec, însă a-'dulat, ceea ce-i dă un gust răcori- 
tor, Se coace după colectare, în lanuarie-Februarie. 


s. Reniș. 1: Semințiș de salcie. Renișuri fn- 
tinse apar dup retragerea apelor de inundație. 
(Termen re-ional). 

7. Reniș. 2. Pisc.: Prag de nisip sau de pietriș 
pe fundul apelor cu-gătoare. Renișul constitue un 
loc prielnic pentru prins cega. (Termen regional). 

s. Reniu [penună; rhénium; Rhenium; rhenium; 
rhénium]. Chim.: Re; nr. at. 75; gr. at. 186,31; 
gr. sp. 20,4; p. t. 3449°. Metal care face parte 
din grupul VII al sistemului periodic. Se găseşte 
în natură în columbit, în gadolinit, în minereuri 
de platină, de fier, de nichel, de molibden, etc., 
în cantități foarte mici. Se cunosc următorii iso- 
topi ai reniului: reniul 182, care se desintegrează 
prin caplură K, sau cu emisiune de electroni și 
de radiaţie y, cu timpul de înjumătățire de 64 
de ore, obținut prin următoarele reacţii nucleare: 
Tatsi (a, 3n) Reis?, W19? (p, n) Re!S2; reniul 184, 
care se desintegrează prin captură K sau prin emi- 
siune de electroni și de radiație “+, cu timpul də 
înjumătățire de 50 de zile, obținut prin reacţiile 
nucleare: W18 (p, n) Reis, W133 (d, n) Res; re- 
niul 185, stabil, care se găseşte în proporție de 
37,07% în reniul natural; reniul 186, care se des- 
integrează cu emisiune de electroni, cu timpul 
de înjumătățire de 92,8 ore, obținut prin reacţiile 
nucleare: Wi5% (d, 2 n) Reis, Wise (p, n) Re1%, 
Ret97 (+,n)Re!5%, Re!55(n,y)Re1%%,Re!57(n,2n)Rei5, 
Rets (d, p) Ret%®; reniul 187, stabil, care se gă- 
sește în proporție de 62,93% în reniu! natural; 
reniul 188, care se desintegrează cu emisiune de 
electroni şi də radiaţie y, cu timpul de înjumătă- 
tire de 18,9 ore, obținut prin reacțiile nucleare: 
Ret87 (n, y) Re 155, Rei? (d, p) Re'55; doi isotopi 
cu mase atomice neidentificate, obținuți prin bom- 
bardarea wolframului cu protoni, conform reacției 
nucleare: W (p, n) Re, cu timpuri de înjumătățire 
de 30.::55 minute și de 13 minute, doi isotopi, de 
mase 183 sau 184, obținuți conform reacției nu- 
cleare Ta (4, n) Re, cu timpuri de înjumătățire 
de 13 ore și de cca 80 de zile, și un isotop 
reniu 187, isomer al reniului 187 stabil, și care 
se dosinteg-ează cu emisiune de electroni, cu 
timpul de înjumătățire de 0,65:10-% s. 

Reniul metalic se obține prin reducerea penta- 
sulfurii de reniu sau a oxidului de reniu într'un 
curent de hidrogen, la temperatură înaltă. Reniul 
formează următorii oxizi: Re;0,, de coloare gal- 
benă; ReO,, negru; ReO, ro:u; peroxidul RezO,, 
alb. ReO; este anhidrida acidului perrenic, HReO,, 
cunoscut sub forma de perrenat de amoniu, de 
sodiu, d> potasiu, etc. Reniul se folosește uneori 
drept catalizator în unele reduceri. 


s. Renovare [BoccranoBNeHHe; rénovation; 
Erneuerung; renovation; renoválás, megújitás]. 
Tehn.: Repararea, în general fără modificări con- 
structive sau funcționale, a unui sistem tehnic 
(mașină, vehicul, etc.), a unui edificiu sau a unei 
căi de comunicație, care nua suferit deteriorări 
mari. — În construcţii, prin renovare nu se aduc 
modificări în structura edificiului și nici în com- 
pozitia arhitecturii interioarelor, dar se pot ¿duce 
modificări de, dataliu (profilatură, |materiale, de 


finisaj, mobilier, gamă coloristică) sau îmbunătă- 
tiri de o:d n locativ (introducerea luminii electrice, 
a apei curente, a instalaţiei de canalizare, etc.). 


1. Renură. Nav.: Sin. Ancastrament (v.). 

2. Renură. Mș.: 1. Sin. Canelu:ă (v. Cane- 
lură 1). — 2. Sin. Canal de pană (v. Pană, canal 
de ~). — 3. Sin. (parţiai) Șanț. 

s. Renură de batardou [na3 nepembruu; 
rainure de batardeau; Fangdammnut; (coffer) dam 
groove; zâr&gât-horony]. Hidrot.: Fiecare dintre 
șanțurile mici, verticale, amenajate pe fața inte- 
rioară a bajoaierelor unei ecluze, în aval şi în 
amonte de fiecare poartă, şi cari servesc la mon- 
tarea de batardouri pentru a izola interiorul eclu- 
zei de apa din biefuri, în vederea executării, în 
uscat, a lucrărilor de reparație sau de întreținere. 
V, şi Ecluză cu sas. 

4. Renură de mașină electrică: Sin. Crestătură 
de mașină electrică (v.). 

s. Reobiont [uBymuii B peke; rheobionte; 
rheobiont; rheobionte; reobiont]. Biol.: Calitatea 
unei viețuitoare de a trăi în torenți, în pâraie, 
sau în râuri, 

s. Reocren [HCTOIHHK PyubA; rhsocrene; 
rheokren; rheocrene; reokrén]: Calitatea unui 
izvor de a forma un pârău. Izvoarele reocrene 
au apă limpede, un debit regulat și o temperatură 
joasă și aproape constantă. 


7. Reofil [i:uBy mağ B peke; rhsophile; rheo- 
phil; rheophile; reofil]. Biol.: Calitatea unei vie- 
țuitoare de a preferi apele curgătoare (torenți 
sau pâraie). 

s. Reograf [peorpag;rheographe; Rheograph; 
rheograph; reogrâf]. Elt.: Oscilograf cu galvano- 
metru cu bobină mobilă, cu durată de oscilație 
mare (cca 0,15 s) și deci echipatcu oglindă mare, 
la care inerția și amortisarea echipajului mob! 
al mecanismului de măsură sunt compensate cu 
ajuto-ul unor circuite electrice, și care e folosit 
la înregistrarea curbei mersului în timp al tensiunii 
sau al curentului electric, 


9. Reologie [peomrua; rhsologie; Rheologie; 
rheology; reologia]. Mec., Fiz.: Capitol al Meca- 
nicei și al F zicei, care se ozupă cu studiul curgerii 
fluidelor și al deformațiilor corpurilor plastice. 


10. Reomecanică [peomexanunra; rhéomécani- 
que; Rheomecha ik; rheomechanics; reomecha- 
nika]. Mec.: Mecanica mediilor flu'de. Când mediu! 
fluid e un lichid oarecare (apă, uleiu, etc.) se 
numeşte Hidromecanică, iar când e un gaz oare- 
care, la care compresiunea nu are un rol impo'tant 
(aer, bioxid de carbon, elc.), se numește Aero- 
mecanică; da:ă rolul compresiunii e important, 
capitolul respectiv al Reomecanicei se numeşte 
Dinamica gazelor. 

de Reospălător. Ind. cb. V. Rheospălător, Aparat 
Rheo. 

12. Reostat [peocrar; rheostat; regelbarer Wi- 
derstand, Rheostat; rheostat, resistance; ellenállás, 
reosztât]. Elt.: Aparat care cuprinde rezis'oare 
de rezistență electrică variabilă. Se deosebesc 
reostate metalice, de cărbune, și electrolitice. 
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Corpurile de rezistență ale reostatelor metalice 
au forma de sârme, sau de panglici metalice, sau 
sunt elemente turnate din metale de mică con- 
ductivitate și nedeformabile prin încălzire. Va- 
rierea rezistenței reostatelor metalice se obține prin 
secționarea rezistorului, iar contactul se face, de 
regulă, cu ajutorul unor ploturi. Reostatele de 
laborator sunt făcute din sârmă înfășurată sirâns 
pe un cilindru izolat. Reglarea se face cu un cursor 
alunecător, care face contact direct cu sârma, 

Reostatele de cărbune se fac din granule sau 
din plăci de cărbune, a căror rezistență electrică 
variază cu presiunea dintre plăci. Se folosesc la 
curenți de foarte mică intensitate. 

Reostatele electrolitice se folosesc pentru cu- 
renți intenși și se compun dintr'un vas sau rezer- 
vor conținând o soluție de sare sau de acid, în 
care se introduc, până la o adâncime variabilă, 
plăci de electrod dintr'un metal neatacabil de 
soluție. Se desvoltă astfel căldură, care trebue 
cedată mediului exterior. 

Reostatele se folosesc la pornirea sau la re- 
glarea vitesei motoarelor, la reglarea inducției 
câmpului magnelic în generatoarele electrice, la 
limitarea curentului în circuitele de încălzire și de 
grilă ale lămpilor electronice, și, în general, la re- 
glarea curenților. 

ıs. ~ de câmp. V. Reostat de excitație. 

1. ~ de excitație [peocrar BO36yY MK NEHHF} 
rhéostat d'excilation; Feldregler; field-rheostat; 
gerjesztő ellenállás]: Reostat a cărui rezistență 
reglabilă se introduce în circuitul de excitație al 
maşinilor electrice, pentru a varia tensiunea gene- 
ratoarelor sau turația motoarelor. 

Reostatul de excitație pentru variația tensiunii 
generatoarelor de curent continuu e introdus în 
circuilul de excitație al acestora. Are o rezistență 
variabilă, cu un număr de trepte care depinde 
de fineța varierii tensiunii și de mărimea genera- 
torului, 

Valoarea rezistenței este de cca 1,5 ori rezis- 
tența ohmică a înfășurării de excitație. Pentru 
evitarea supratensiunilor în momentul întreruperii 
reostatului, acesta are contacte de scurt-circuitare 
a înfășurării de excitație, înainte de trecerea pe 
poziția zero. 

Reostatele de excitație ale alternatoarelor au 
și trepte pregătitoare, cari permit ridicarea ten- 
siunii dela 50% la valoarea nominală. Rezistenţa 
lor e de cca 1,5 ori rezistența ohmică a înfășu- 
rării circuitului de excitație, incluziv treptele pre- 
gătitoare. 

Reostatele de excitație pentru variația turației 
motoarelor de curent continuu se combină, de 
cele mai multe ori, cu reostatul de pornire al 
motorului, alcătuind un singur reostat, de pornire 
și reglare. Elementele componente ale reostatelor 
de excitație sunt aceleași ca şi ale reostatelor de 
pornire. Rezistenţele fiind parcurse de curent 
timp îndelungat, trebue dimensionate pentru 
a radia în serviciu permanent căldura desvoltată 
prin trecerea curentului, fără a se încălzi peste 
limitele admisibile. Suprafața lor de răcire e, deci, 
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mare, — și rezistența se face din fire groase și | 


La motoarele asincrone trifazate, cu inele, reo- 


lungi, din benzi sau din plăci. Sin. Reostat de câmp. | statul de pornire e format din trei rezistențe 


1, Reostat de pornire [nyctoBoă peocrar; 
rhâostat de dsmarrage; Anlawiderstand; starting- 
rheostat; indităsi ellanăâl'âs]: Reostat a cărui rezis- 
tenţă electrică variabiiă se introduce în serie curoto- 


Rezistență de pornire, din elemente turnate, 
a) elemente de fontă; b) montarea elementelor în cutie; 
S) suport; P) prize de curent; R) rondele de fier; T) tijă de 
susținere, izolată; 1) rondele izolante; E) elemente de fontă. 


rul motoarelor electrice, și e necesară pentru porni- 
rea lor. Reostatul e dimensionat astfel, încât încăl- 
zirea lui să nu depășească limitele admisibile, 
dacă funcționează numai în perioada de pornire 
a motoarelor. 

Reostatele de pornire a motoarelor electrice 
sunt necesare fiindcă, în momentul pornirii, ten- 
siunea contraelec- 
tromotoare e nulă 
și deci curentul ab- 
sorbit de motor 
e foarte mare. 

Pe măsură ce 
crește turația mo- 
torului, crește și 
tensiunea contra- 
electromotoare —  Placă cu ploturile și periile de contact, 
şi curentul e limi- M) manetă de ccmandă; 1) izolaţie- 
tat fără intervenția ax; C) conexiuni exterioare; T) perii 
reostatului de por- de tombac; P) plot de alamă; F) fir de 
nire, care se scoate conexiune la rezistență. 
treptat din circuitul 
motorului. Reducerea rezistenței reostatului de 
pornire trebue să se facă treptat, pe măsura accele- 
rării rotorului, pentru a nu se produce supracurenți. 
În acest scop, rezistenţele 
de pornire se împart în 
secțiuni, cari sunt conec- 
tate la contacte'e (plotu- 
rile) pe cari alunecă peria 
fixată pe maneta de va- 
riere a rezistenței reosta- 
tului. 

La motoarele de curent 
continuu, în special la 
cele de tracțiune (mo- 
toare serie), se fo'oses= 
contro'ere (v.), cari intro- 


= À Reostat cu lichid. 
duc sau suprimăš rezistențe înce asalt A oxido 


ŞI conectează două sau manevră; E) electrolit; C) cu- 
mai multe motoare în 
serie sau în paralel, ser- 
vind, în acelaşi timp, și ca reostate de variere | malorului static în scuri-circuit pe care-l constitue 


vă; B) bară cu scurt-circuit, 


a turației. 


egale, legate în stea. 


U =220V 


Schema de principiu a unei rezistențe de pornire a'unul motor 
de 7 kW, 220 V, cu excitație în derivație. 
S) secțiuni de rezistență; E) excitație; P) ploturi; M) manetă 
cu perie. 


Reostatele de pornire se compun din rezistența 
propriu zisă (fire sau benzi metalice de aliaje 
rezistente și inoxidabile: nichel, cupru, crom, fier 
galvanizat sau cositorit, sau elemente de fontă 
turnată, nichelate pentru a nu rugini), placa (de 
material izolant) cu ploturile (de alamă), la cari 
sunt conectate secţiunile de rezistenţă, periile 
mobile (din lame de tombac) cari alunecă pe 
ploturi, scheletul de susținere, — și cutia reo- 
statului, 

Pentru o mai bună răcire și izolaţie, rezistențele 
reostatelor mai mari se pun într'o ba'e de uleiu 
(de transformator). Firele de rezistență se izolează 
de schelet și sunt suspendate, în general, pe 
izolatoare de porțelan. Periile trebue să exercite 
o presiune asupra ploturilor, pentru a nu se în- 
călzi. — Pentru motoarele mari se folosesc şi reo- 
state de pornire lichide, cari se compun dintr'o 
cuvă conținând un e'ectrolit (so'uţie de Na+CO,) 
și o serie de plăci tăiate în formă de jumătate de 
disc, fixate pe un ax. Prin rotirea convenatiă a 
axului, plăcile se cufundă în lichid și rezistența 
se micșorează. La sfârștul cursei, un dispozitiv 
de contacte pune plăcile în scurt-circuit. Rezis- 
tența depinde de compoziția și concentrația so- 
luției și de aria suprafețelor plăcilor în contact cu 
lichidul. Pentru puteri foarte mari, plăcile sunt 
fixe, iar nivelul lichidului e ridicat cu ajutorul 
unei pompe. Sin. Demaror (v.). 

2. Reostricţiune [Ilun4-3penr; rheostriction; 
Kneifwirkung; pinch-effect; reosztrikci6, &sszehuzo- 
dási hatás]. Elt.: Contracţiunea transversa ă a unui 
conductor lich'd, datorită acţiunii câmpului mag- 
netic al conductorului străbătut de curent, asupra 
firelor de conductor parcurse de curent. 

Reostricțiunea prezintă importanţă prin faptul că 
limitează densitatea de cureni care poate fi sta- 
bilită, în condițiuni date, prin conductoarele lichide 
cuasilineare, de exemplu prin partea inelară a 
șariei unui cuptor de inducţie cu fier (v.), care 
reprezintă secundarul cu o singură sp'ră al transfor- 


| cuptorul, Dacă densitatea de curent depășește o 


anumită limită, partea inelară a șarjei se întrerupe 
sub acțiunea presiunii care provoacă reostricțiunea: 
cuptorul ajunge în regimul în gol (curentul prin 
secundarul lui se întrerupe), reostricțiunea dispare — 
şi se restabilește continuitatea părţii inelare a șarjei, 
astfel încât jocul reîncepe. Astfel, secundarul cupto- 
rului lucrează ca un întreruptor neregulat, punând 
circuitul lui de alimentare, când în gol, când în 
sarcină nominală — și funcționarea lui devine im- 
posibilă. 

Presiunea de reostricțiune provoacă și un efect 
de frământare a șarjei lichide a cuptoarelor elec- 
trice de inducţie, omogeneizând-o. Acest efect 
e important mai ales în cuptoarele de inducție 
fără fier, în cari curentul trece prin întreaga șarjă. 


1. Reotactic [:xHBymuă B peke; rheotactique; 
rheotaktisch; rheotactic; rheotaktikus]. Biol.: Cali- 
tatea unei viețuitoare de a trăi într'o apă curgă- 
toare, fixându-se în albia apei. 

3. Reoxen [uHByuwi B pere; rhéoxène; 
rheoxen; rheoxenic; rheoxen]. Biol.: Calitatea unei 
vieţuitoare de a trăi în ape în cari curentul este slab. 


s. Reparaţie [pemonr; réparation; Reparatur, 
Ausbesserung; repair; javitás]. Tehn.: Ansamblul 
de operațiuni efeciuate asupra unui sistem tehnic 
(mașină, aparat, instalație, etc.) sau numai asupra 
unei părți a acestuia, pentru înlăturarea efectelor 
uzurii sau pentru îndepărtarea unei avarii, astfel 
încât acesta să poată fi utilizat din nou, Prin 
reparația sistemelor tehnice se permite readucerea 
lor în starea corespunzătoare condiţiunilor de 
serviciu. Se deosebesc reparaţii programabile, cari 
pot fi planificate sau neplanificate, și reparații 
ocazionale, cum sunt cele accidentale și de mo- 
dernizare. 

4. Reparaţie planificată [nianor br pemonr; 
réparation planifice; planmăbige Ausbesserung; 
planned repair; tervszerii javitâs]: Reparație efec- 
tuată conform unui plan de reparaţii. Sin. Repa- 
rație programată. 

s. Reparaţie programată: Sin. Reparaţie plani- 
ficată (v.). 

o. Reparaţie neplanificată [gnennanoBbiii pe- 
MOHT; réparation nonplanifice; unplanmăbige 
Bedarfsausbesserung; not planned repair; nem- 
tervszerii javitâs]: Reparație care nu se efectuează 
conform unui plan de reparații. O reparație pla- 
nificată, care se execută la alt termen decât cel 
prevăzut în planul de reparații, devine o repa- 
rație neplanificată. 

7. Reparaţie accidentală [cnyuağ#nni pe- 
MOHT; réparałicn accidentelle; Bedarfsauskesse- 
rung; accidental repair; esetleges javitás]: Repa- 
raļie neprevăzută, care se execută pentru elimi- 
narea avariilor unui sistem tehnic, Avariile pot 
fi provocate de diferite cauze, ca: folosirea 
neraţională a mașinii sau a aparatului, distrugeri 
sau deformări ale unor piese la suprasarcini mari; 
neexecutarea sau nerespectarea sistemului și a pla- 
nului de reparaţii pericdice; cauze externe sau 
de forță majoră, de exemplu accidente de circu- 
lație, incendii, etc. 
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s. Reparaţie de modernizare [Monephu3npy- 


| roimuiă pemont; réparation de modernisation; 


Modernisierungsausbesserung; modernization re- 
pair; korszerüsitési javitâs]: Reparaţie executată 
pentru modernizarea unui sistem tehnic învechit 
(mașină, aparat, instalaţie, etc.), în scopul îmbună- 
țățirii caracteristicelor sale. Exemple: mărirea ca- 
pacităţii de producție a unei mașini de lucru; 
adaptarea pentru așchiere rapidă a unei maşini- 
unelte, etc. Reparaţia de modernizare se poate 
face și în cadrul unei reparaţii capitale, dacă 
volumul lucrărilor nu depășește volumul conven- 
țional stabilit pentru reparația capitală, și dacă 
necesitatea de modernizare coincide cu reparația 
capitală programată. În cazul contrar, reparația 
de modernizare nu e cuprinsă în sistemul de 
reparaţii periodice, ci e considerată ca o lucrare 
separată (de investiţie). Sin. Reparaţie de refacere. 

9. Reparaţie de refacere: Sin. Reparaţie de 
modernizare (v.). 

10. Reparaţie, ciclu de ~ [HAKI pemonra; 
cycle de réparation; Reparaturzyklus, Ausbesse- 
rungsschadgruppe; repair cycle; javitâsi ciklus]. 
Tehn.: Perioada dintre două - reparaţii capitale 
succesive, caracterizată prin durata și structura sa. 
Durata și structura ciclului de reparaţie se sta- 
bilesc prin norme de reparație (v. Reparaţie, 
norme de ~). 

Durata ciclului e intervalul de timp dintre două 
reparații capitale succesive, exprimat în ore sau 
în ani de funcționare, socotită pentru un anumit 
fel de utilizare (numărul de schimburi de lucru). 
Durata ciclului de reparație e compusă din suma 
duratelor de funcționare dintre diferite categorii 
de reparații intermediare, cari se efectuează între 
cele două reparaţii capitale, plus timpul de oprire 
pentru executarea reparațiilor. 

Structura ciclului de reparație e constituită de 
ordinea și succesiunea în care se execută dife- 
ritele categorii de reparații în cursul unui ciclu. 

1. Reparaţie, echipă de ~ [pemonrnaa Gpura- 
na; équipe de réparation; Ausbesserungsmann- 
schaft; repair gang of workmen; javitâsi csoport]: 
Echipă pentru executarea lucrărilcr dereparajie. Re- 
paraļia mașinilor, a aparatelor, etc. fiind, în general, 
o lucrare complexă, aparținând multor specialități 
profesionale, depășește cunoștirțele unui singur 
muncitor, Din această cauză sunt necesare echipe 
de reparaţie, cari cuprind muncitori cu diferite 
calificări. Echipele de reparaţie pot fi complexe, 
când cuprind mai multe specialitți, Sau specia- 
lizate, când cuprind numai muncitori cu o anu- 
mită specialitate (mecanici, electricieni, instala- 
tori, etc.). 

12. Reparaţie, intervalde ~ [Menypemonr- 
Hbiii nepnon; intervalle de réparation; Austes- 
serungenzwischenzeit; repair interval; javitâsi idő- 
köz]: Durata de timp dintre dovă reparaţii perio- 
dice succesive. Astfel, între două reparaţii perio- 
dice curente exi:tă un interval de reparație, afară 
de cazul când între acesiea intervine o reparație 
mijlocie sau capitală. De exemplu, dacă între două 
reparații capitale (Rx) se efectuează mai multe repa- 
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raţii curente (Rç) și mijlocii (Ry), conform ciclului: 
Rg Ro Ro Ruy Ro ~ Ro Ry Ro Ro Rg: 

şi dacă intervalul de reparație e At, atunci între 

primele două reparații Rç durata de timp e egală 


cu intervalul At, iar între a doua și a treia repara- 
ție Rg durata de timp e 2 At. 


1. Reparaţie, metode noi de ~ [nobile Mero- 
API pemonra; méthodes avancées de réparation; 
fortschrittliche Ausbesserungsverfahren; advanced 
repair methods; haladó javitâsi módszerek]: Me- 
tode de reparaţie de dată recentă, provenind 
din Uniunea Sovietică, folosite pentru îmbunătă- 
țirea calitativă a reparațiilor sau pentru reducerea 
duratei lor. Trecerea utilajului în proprietatea so- 
cială, creșterea și perfecționarea neîncetată a 
producţiei socialiste pe baza unei tehnice noi, în 
scopul satisfacerii maxime a nevoilor materiale 
şi culturale ale societăţii, a determinat necesitatea 
utilizării și a întreținerii raționale a mașinilor, a 
aparatelor şi a instalaţiilor, și o bună şi rapidă 
reparare a lor. Din Uniunea Sovietică, noile me- 
tode de reparație au fost împrumutate de ţările 
de democrație populară, iar aplicarea și îmbună- 
tățirea lor a devenit o iniţiativă stahanovistă, 

Exemple de metode noi de reparaţie: 


Metoda reparației rapide: Metodă la care se 
realizează reducerea duratei unei reparații, prin 
pregătirea anticipată a reparaţie, iar nu prin mic- 
şorarea volumului sau prin scăderea calităţii aces- 
teia. Pentru reducerea duratei unei reparaţii se 
iau următoarele măsuri: reparația se execută pe 
locul de utilizare a sistemului; mijloacele și ma- 
terialele pentru executarea reparației se asigură 
din timp, iar piesele de schimb sunt pregătite 
în prealabil (în urma unui exsmen amănunțit și 
metcdic al mașinii, al aparatului, etc.). Execu- 
tarea reparațiiior rapide se face, deci, în două 
etape: pregălirea reparației — și executarea repa- 
rației propriu zise. Cu cât prima etapă e mai 
bine organizată, cu atât cea de a doua etapăe 
mai scurtă și rezultatele calitative sunt mai bune. 
În cadrul reparaţiei rapide se dă o atenţiune 
deosebită înlocuirii muncilor manuale prin pre- 
lucrarea mecanizată (de ex. rectificarea supra- 
fetelor de ghidare). 

Exemple de organizare pentru executarea de 
reparații rapide: executarea reparației, fără între- 
rupere, în trei schimburi; executarea reparației cu 
mai muie echipe, într'un schimb; reparația pe 
subansambluri, adică executarea reparaţiei prin în- 
locuirea anvmitor subansambluri, la date progra- 
mate; utilizarea graficului pe operațiuni, cu utili- 
zarea la maximum a lucrului serie-paralel (în acest 
mod, subansamblurile și mecanismele separate se 
repară și se asamblează în paralel, iar ansamblul 
în serie de subansambluri, în ordinea succesiunii 
de montare); specializarea echipei de reparaţie pe 
tipuri de mașini, aparate, instalații, etc.; organizarea 
reparației în timpul utilizării mașinii, aparatului, etc., 
fără cprirea acestora, folosind timpul de repaus. 


Metoda reparaţiei model: Metodă folosită pen- 
tru îmbunătăţirea calitativă atât a pieselor, cât și a 
ansamblului întregului sistem tehnic. — Măsurile 
principale pentru asigurarea unei reparații model 
sunt: stabilirea corectă a fazelor reparației; spo- 
rirea durabilităţii și a preciziei pieselor; controlul 
tehnic intermediar și final al tuturor operațiunilor; 
respectarea normelor de recepție. Pentru îmbu- 
nătățirea calitativă a pieselor, noi sau recondi- 
ționate, se folosesc următoarele procedee de pre- 
lucrare: acoperirile superficiale (cromare dură, 
sherardizare, alitare, metalizare prin pu'verizare, 
etc.), tratamentele termice moderne (călirea cu 
curenți de înaltă frecvenţă, carburarea, nitrurarea, 
cianurarea, etc.), ecruisarea superficială cu vână 
de alice, folosirea adausurilor cu duritate mare 
(sudate, nituite, etc.). 


Metoda Lunin: Metodă inițiată de stahano- 
vistul N, A. Lunin, care consistă în participarea 
muncitorilor la întreţinerea și la reparația mașinilor 
la cari ei lucrează, în scopul îmbunătăţirii calității 
întreţinerii şi a reparației curente, cum și pentru re- 
ducerea timpului necesar acestor reparații. Ca o 
etapă inițială, metoda Lunin se aplică prin partici- 
parea, la reparația mașinilor, a muncitorilor cari le 
utilizează, iar ca formă finală și superioară, prin 
executarea numai de către acești muncitori a repa- 
rațiilor curente. Metoda Lunin a fost inițiată pentru 
întreținerea materialului rulant din transporturile 
feroviare, iar mai târziu s'a generalizat, 


2. Reparaţie, norme de~ [HopMbI AIA pemon- 
THblX paor; normes de réparation; Ausbes- 
serungsnormen; repair standards; javitâsi normák]: 
Norme cari stabilesc durata și structura cicluri'or de 
reparații, cum și fazele importante şi desfășura- 
rea diferitelor lor categorii, în scopul unei aplicări 
corecte și uniforme a sistemului de reparație ales. 
Normele de reparaţie se referă la următoarele 
elemente: ciclul de reparație (durata și structura 
sa); volumul lucrărilor de reparaţie, indicându-se 
orele de lucru necesare (ore de lucru manual și cu 
mașini), cu eventuala defalcare a volumu'ui de 
lucrări pe specialități (lucrări mecanice, lucrări 
electrice, etc.); durata de oprire pentru execu- 
tarea reparajiei; tolerențe și alte condițiuni de 
recepție; consumul de materiale; costul reparaţiei; 
stabilirea amortisărilor; stabilirea stocului de piese 
de schimb, etc. 

Pentru exprimarea mai simplă a normelor de 
reparație, sistemele tehnice cari se repară (în 
special mașinile și agregatele) se clasifică după 
complexitate, adoptându-se și o unitate conven- 
țională de reparaţie, exprimată în ore-om. 

Pentru determinarea orelor de lucru necesare 
executării unei anumite lucrări de reparaţii, se 
folosește coeficientul de complexitate al gr.pului 
corespunzător sistemului tehnic care se repară, 
luat din tabele de clasificare de utiaje, care se 
înmulțește cu numărul de ore de lucru (manual 
sau la mașini-unelte), raportat la unitatea con- 


În acest scop se creează din timp stocul de piese | venţională de reparație, luat din tabele de norme 
de schimb, eventual subansambluri de rezervă. | de lucru, 


Sub formă de tabele se dau și norme pentru 
costul mediu al materialelor necesare reparaţiei, 
pentru cantitatea de piese de rezervă, depozi- 
tarea în magazie și pentru duratele de oprire 
la reparaţie. 

Normele de reparație sunt progresive. Carac- 
terul lor progresiv se realizează prin prelungirea 
ciclului de reparaţie și, în general, a intervalelor 
dintre reparațiile de toate categoriile, prin redu- 
cerea duratei de oprire pentru efectuarea repa- 
rațiilor, prin reducerea costului reparațiilor, prin 
îmbunătățirea calităţii acestora. 

1. Reparaţie, perioadă de ~ [cpon pemonra; 
période de réparation;  Ausbesserungsperiode; 
repair period; javităsi időtartam]: Durata de timp 
între două reparaţii capitale succesive, adică 
durata unui ciclu de reparaţie. 

=. Reparaţie, plan de ~ [njian pemonra; plan 
de réparation; Auskesserungsplan; repair plan; javi- 
tási terv]: Planul prin care se stabilesc reparaţiile 
unui sistem tehnic, în cursul unei durate de timp 
(lună, trimestru, an sau ciclu de mai mulți ani, 
de regulă cinci). Întocmirea planului de reparaţie 
pe mai mulți ani e necesară din cauza duratei 
ciclului de reparaţie, care, de regulă, e de 3-::12 
ani. Planul de reparaţii se întocmește pe baza 
instrucțiunilor și a normelor de reparații, indi- 
cându-se sub forma de grafic felul reparaţiei, 
volumul lucrărilor și durata de cprire pentru 
efectuarea ei. În planul de reparație se înscrie 
individual fiecare sistem tehnic de reparat. 


s. Reparaţie, sistem de ~ [cucrem pemonra; 
système de réparation; Auskesserungssystem; re- 
pair system; javităsi rendszer]: Modul de organi- 
zare a reparației, prin care se stabilește complexul 
de măsuri cari trebue luate peniru menţinerea 
sistemelor tehnice în stare normală și continuă de 
utilizare, eliminând uzura și restabilind caracteristi- 
cele necesare în serviciu. În practică nu se pot 
despărți operațiunile de întreţinere (îngrijire), de 
cele de reparație; de aceea, sistemul -se numeşte 
şi sistem de întreținere și reparaţie. 

Se deosebesc următoarele sisteme de reparații: 

4. ~, sistem de ~ după necesitate [cucrem 
peMOKTa NO HanOGHOCTAM; sysiăme de repara- 
tion selon nécessité; Ausbesserungssystem nach 
Bedarf; repair system as necessary; szükség sze- 
rinți javitâsi rendszer]: Sistem de reparaţie în 
care nu se planifică reparaţiile, acestea fiind 
efectuate numai după ieșirea din funcţiune a 
sistemului tehnic respecliv, în urma uzurii înair- 
tate sau a avarierii. Sistemul e neraţional, deoa- 
rece necesitatea reparaţiei apare brusc, ceea ce 
poate avea consecințe grave în producţie, iar 
utilajul capătă, în general, uzuri mari. Acest 
sistem a fost practicat şi în întreprinderile din 
țara noasiră, în faza capitalistă a economiei, 
contribuind la degradarea parcului de utilaje. 

& ~, sistem de ~ standardizată [cucrem 
CTaNapPTH3HpoBaHHOro pemonTa; système de 
r&paraticn standardis6e; genormtes Ausbesserungs- 
system; standardized repair system; szatvânyo- 
sitoit javităsi rendszer): Sistem de reparație care 
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prevede scoaterea din producţie a mașinilor, a 
aparatelor, etc., la anumite date fixate anticipat, 
și executarea unui volum de lucrări determinat 
în prealabil, indiferent de gradul de uzură. Acest 
sistem, care se bazează pe folosirea de piese 
de schimb, e simplu, atât în ce privește organi- 
zarea, cât și în ce privește planificarea și pregă- 
tirea lucrărilor de reparaţie; e recomandabil pen- 
tru repararea mașinilor, a aparatelor, etc. cari sunt 
egal folosite și sunt de același tip sau în număr 
redus de dipuri (de ex.: în fabrici de scule, în 
fabrici de textile). Sin. Sistem de reparație cu 
planificare rigidă. 

e. ~, sistem de ~ după examinare [cucrem 
pemonTra nocie paccMoTpenna; système de 
réparation après examination;  Ausbesserungs- 
system nach Untersuchung; repair system after 
examination; vizegălat szerinti javitâsi rendszer]: 
Sistem de reparație prin care se planifică exami- 
narea (controlul planificat) și, în urma constată- 
rilor făcute la control, se stabilesc felul și data 
reparaţiei, în funcţiune de nevoile producției și 
de timpul necesar pregătirii reparației. Acest 
sistem evită ieșirea Eruscă din funcţiune a uti- 
lajului și creează posibilitatea unei pregătiri cât 
mai complete a executării reparației, însă limi- 
tează perspectiva planificării și, prin aceasta, îm- 
piedecă utilizarea rațională a forțelor de muncă 
pentru reparaţii. Din această cauză nu se mai 
aplică în mod curent, decât în unele ramuri in- 
dustriale, Sin. Sistem de reparaţie după revizie, 
Sistem de reparaţie după controlul planificat, 


7, ~, sistem de ~ periodică [cucTem ne- 
PHOpHwecKcro pemonra; système de réparation 
périodique; periodisches Ausbesserungssystem; 
periodical repair system; időszaki javitâsi rend- 
szer]: Sistem în care fiecare reparaţie se execută 
pe baza unui plan de reparaţii, după anumite 
intervale și într'o anumită ordine, cu un volum 
de lucrări stabilit în prealabil. Planul de reparații 
ține seamă de regimul și de caracterul utilizării, 
cum și de gradul de uzură. Reparaţia periodică 
se execută pentru a menţine mașini, aparate, etc. 
în bună stare, asigurând funcționarea continuă și 
fără avarii (datorite, în special, uzurii) a acestora. 
Sistemul cuprinde planificarea integrală a tuturor 
operațiunilor necesare și nu admite planificarea 
izolată a uncra dintre operațiunile sau etapele 
lucrării de reparaţie; el reclamă, de asemenea, 
întreținerea și supravegherea permanentă în in- 
tervalul dintre reparaţii, prin întreținerea și supra- 
vegherea zilnică și prin controlul periodic plani- 
ficat (revizia periodică). 

Sistemul de reparaţii periodice asigură execu- 
tarea reparațiilor în condițiuni optime și cu o 
durată de oprire minimă, și previne ieșirea bruscă 
din funcțiune, în afara termene!'or planificate. E 
sistemul cel mai rațional şi cel mai răspândit în 
țara noastră, unde s'a introdus datorită experienţei 
fructuoase din U.R.S.S. Sn. Sistem de reparație 
preventivă planificată. — 

După durata de timp la care se efectuează 
reparația și după volumul lucrărilor pe cari le 
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cuprinde, reparațiile periodice se clasifică astfel: 
reparaţie periodică curentă, reparație periodică 
mijlocie şi reparație periodică capitală. Afară de 
aceste reparații, în unele ramuri ale tehnicei se 
efectuează și alte feluri de reparații periodice; 
de exemplu, reparație ger.erală capitală, reparaţie 
generală cu revizie interioară, reparaţie generală 
cu revzie exterioară, reparație radicală a căii, 
reparație curentă a sondei și reparație capitală 
a sondei. 

1. Reparaţie periodică curentă [rekymniă 
NepHonudecKuii peMOHT; réparation périodique 
courante; laufende periodische Betriebsreparatur; 
current periodic repair; időszaki futójavitási rend- 
szer]: Reparaţie periodică pentru înlocuirea sau 
repararea pieselor şi a mecanismelor a căror 
uzură periclitează precizia și capacitatea de lucru. 
Reparația curentă se execută la intervale de 3.::12 
luni, după felul mașinii, al aparatului, etc. şi după 
modul de utilizare; între două reparaţii curente 
se efectuează mai multe revizii (controale planifi- 
cate). Sin. Reparaţie curentă, Reparaţie mică. 

2. Reparaţie curentă: Sin. Reparaţie periodică 
curentă (v.). 

s. Reparație periodică mijlocie [cpennuii 
nepuopuueckHii peMoHT; réparation périodique 
moyenne; periodische  Zwischenausbesserung; 
average periodic repair; időszaki közepes javitási 
rendszer]: Reparație periodică executată după un 
anumit număr de reparaţii curente, având un 
volum de lucrări mai mare decât volumul repa- 
rației curente. Reparaţia periodică mijlocie se 
execută la intervale dela 1:6 ani, pentru asigu- 
rarea menținerii capacităţii și a preciziei de lucru, 
până când principalele subansambluri și părți ale 
sistemului tehnic (mașină, aparat, instalație, etc.) 
capătă uzuri peste anumite limite admise, la de- 
pășirea cărora sistemul tehnic urmează să fie 
supus unei reparații capitale. Reparaţiile curente 
şi mijlocii constitue baza întreținerii utilajului în 
sistemul reparațiilor periodice planificate. Sin. 
Reparaţie mijlocie. 

4. Reparație mijlocie: Sin. Reparaţie periodică 
mij.ozie (v.). : 

s. Reparație periodică capitală [ranuraubHbiii 
nNepHopHueciuii peMOHT; réparation périodique 
capitale; periodische Havptreparatur, periodische 
Hauptausbesserung; capital periodic repair; idő- 
szaki nagyjavitâs, periódikus f6jav'tâs]: Reparaţie 
per'odică, executată după un număr de reparații 
mijlocii, când piesele principale ale sisiemului 
tehnic (mașină, aparat, instalaţie, etc ) au căpătat 


uzuri peste anumite limite admise și ceri nu pot | 


fi înlăturate prin reparațiile mijlccii. La reparația 
periodică capitală se înleciesc uneori chiar 
peste 50% din piese, se ajustează părţile fixe și 
ghidajele, se reglează şi se verifică în întregime 
sistemul tehnic, pentru a se aduce în cele mai 
bune condițiuni de funciionare. 

Numărul de reparaţii periodice cepitale e limi- 
tat, în general, în funcţiune de durata de ser- 
viciu a mașinii, a aparatului, vehiculului, etc. De 
exemplu, în cazul mașinilor-unelte, se prevăd 


circa trei reparaţii periodice capitale (patru cicluri), 
după cari, în mod obișnuit, mașina nu mai poate fi 
readusă în condițiuni satisfăcătoare de funcționare. 

Graficul de mai jos reprezintă creşterea rapidă 
a uzurii unei mașini-unelte, în cazul când nu se 
aplică un sistem periodic de reparație, și creș- 
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terea treptată și lentă a uzurii, în cazul aplicării 
unui astfel de sistem. În primul caz, uzura crește 
într'un timp foarte scurt — și deci vieața mașinii 
se scurtează; după o durată de utilizare echiva- 
lentă a două cicluri, uzura depășește limita cores- 
punzătoare condiţiunilor normale de utilizare (U4). 
În al doilea caz, vieața utilă a mașinii se du- 
blează. Sin. Reparaţie capitală, Reparaţie gene- 
rală, Reparaţie radicală, Reparaţie mare. 

s. Reparaţie capitală: Sin. Reparaţie periodică 
capitaiă (v.). 

7. Reparaţie generală capitală [oGmn i nepuo- 
AHYECKnÄ peMOHT; réparation generale capitale; 
Vollaustesserung; capital general repair; általános 
nagyjăvităs, általános főjavitás]: Reparaţie gene- 
rală de mare proporție, care se execută la unele 
sisteme tehn'ce după un număr de reparații ge- 
nerale periodice, în scopul menținerii performan- 
telor normale, cum şi pentru asigurarea și pre- 
lungirea duratei de funcţionare. Reparaţia generală 
capitală se caracterizează prin înlocuirea obliga- 
torie a unor piese importante. De exemplu, la 
unele serii de locomotive cu abur se execută, 
de obiceiu, de două ori în intervalul dela con- 
strucție și până la clasarea locomotivei. 

s ~ generală cu revizie exterioară [oGmywnii 
PeMONT C BŁEIIHEÄ peBHBreii; réparation gé- 
nérale à revision exłérieure; Hauptauskesserung 
mit Zwischenuniersuchung; general repzir with 
external revision; reszlegvizsga-fâjavităs]: Repa- 
rața periodică generală a unei locomotive cu 
abur, care se execută periodic, după efectuarea 
unui anumit număr de kilometri — și care include, 


pe lângă reparația motorului, a carului locomo- 
tivei și a tenderului, și revizia exterioară a căldării 
(v. sub Revizia căldării de abur). Reparaţia ge- 
nerală cu revizie exterioară e urmată de proba 
de parcurs și de tracțiune a locomotivei. 

1. Reparație generală cu revizie interioară [06- 
INHĂ peMoHT C BHyTpenneii peBn3ueii; repara- 
tion generale à revision intérieure; Hauptausbesse- 
rung mit Hauptuntersuchung; general repair with 
internal revision; f&vizsga-f3javităs]: Reparaţie pe- 
riodică generală a unei locomotive cu abur, care 
include, pe lângă reparația generală a motorului, 
a carului locomotivei și a tenderului, și revizia 
interioară a căldării (v. și sub Revizia căldării de 
abur). La această reparație, locomotiva se demon- 
tează complet. Reparaţia generală cu revizie inte- 
rioară e urmată de proba de presiune la rece și 
la cald a căldării — și de proba de parcurs și de 
tracțiune a locomotivei. 


2. Reparaţie capitală a sondei |rannranbublii 
pPeMOHT CKBa?KHHbl; réparation d'une sonde; 
Hauptreparatur bei einer Bohrung; oil well repair 
job; olajkut-f&javitâs]. Expl. petr.: Operaţiunea 
de readucere a unei sonde în situația de apro- 
duce, prin lucrări cari reclamă folosirea de utilaj 
greu, comparabil cu cel folosit la săparea son- 
delor. Principalele reparații capitale sunt: înde- 
părtarea coloanelor turtite; frezarea și căptușirea 
zonei reparate, cu un manșon de burlan cu 
diametru mai mic (manşonare); construcția unui 
filtru de pietriș (ca reparație); cimentarea sub 
presiune, pentru inchiderea unui strat de apă; 
frezarea unui dop de ciment sau de ciment și 
nisip, pentru exploatarea simultană a unui strat 
cu altul inferior; realizarea unei ferestre și a 
unei noi construcții de fund (v. Liner de tubaj; 


v. Fereastră; v. Pană de deviere) a sondei; etc. 


3, ~ curentă a sondei [renyumii pemonTr 
CKBantuHbl; intervention à une sonde; laufende 
Reparatur bei einer Bohrung; oil well work over 
job; olajkut-futâjavităs). Expl. petr.: Operaţiune 
de readucere a unei sonde în situația de a 
produce debitul normal, cu ajutorul utilajului 
existent la sondă sau al unui utilaj special, ușor 
și mobil. Principalele reparații curente, numite în 
trecut și intervenții, sunt: curățirea parafinei de- 
puse pe ţevile de extracție, prin mijloace meca- 
nice, termice, sau cu solvenți; spălarea prin circu- 
lație de apă sau de fițeiu a dopurilor de nisip 
formate în coloană; acidizarea (v. S.) zonei de 
strat din vecinătatea găurii de sondă, pentru 
mărirea permeabilității rocei; tratamentul termo- 
chimic al zonei de strat vecină cu gaura de 
sondă, și al fundului sondei, pentru topirea hidro- 
carburilor solide; cimențările de fund, efectuate 
cu lingura (v.), pentru închiderea stratelor petro- 
lifere cari au început să debiteze apă; instru- 
mentația pentru scoaterea prăjinilor de pompare 
rupte; înlocuirea pompei de extracție; etc. 

4. Reparație radicală a căii [rannranvnbiii 
peMOHT IIYTH; r&paration radicale de la voie; 
griindliche Reparatur des Gleises; radical repairing 
of the track; vasuti pălya-âltalânos javităs). C. f.: 
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Ansamblul lucrărilor executate cu ocaziunea re- 
viziei generale a unei linii de cale ferată. Repa- 
rația radicală cuprinde: înlocuirea traverselor 
uzate; înlocuirea materialului mărunt, uzat sau 
defectat; curățirea, prin ciuruire, a balastului, 
şi completarea prismei de balast cu materialul 
nou; aducerea liniei cât mai aproape de traseul 
și de nivelul ei inițial; aducerea dimensiunilor 
căii la cele ale unei linii noi (cu toleranțe mult 
mai strânse decât cele corespunzătoare unei 
reparații curente); Reparaţiile radicale se execută 
la intervale de 8-10 ani (în perioada 1 Apri- 
lie:::30 Octomvrie). Între două reparații radicale, 
linia se menline în bună stare, prin reparații 
curente, cari pot cuprinde: înlocuirea șinelor cu 
defecte periculoase, pentru asigurarea circulației; 
eliminarea abaterilor peste toleranțele admise la 
nivelul şi tiparul căii; repararea hopurilor pro- 
nunțate și profilarea prismei de balast; etc. 

s. Reparaţie cu planificare rigidă: Sin. Repa- 
rație standardizată. V. sub Reparație, sistem de ~. 

o. Reparaţie după revizie: Sin. Reparaţie după 
examinare, V. sub Reparaţie, sistem de ~. 

7. Reparaţie preventivă planificată: Sin. Repa- 
rație periodică. V. sub reparație, sistem de ~. 

s. Reparației, organizarea =. V. sub Reparaţie, 
sistem de ~. 

s. Repartiția greutății pe osii [pacnpenene- 
HHE Harpy3KH NO OCAM; répartition de la charge 
sur les essieux; Gewichtsverteilung auf den Rad- 
sătzen; load distribution on the set of wheels; 
kerekpâr-sulyelosztăs]. C. f.: Repartiția pe osii a 
greutății unei locomotive conform condiţiunilor 
de serviciu, determinate de caracteristicele căii 
şi de stabilitatea mersului. Condiţiunile de servi- 
ciu de cari se ține seamă la proiectarea locomo- 
tivei sunt: greutatea pe fiecare osie să nu 
depășească sarcina maximă admisă de linie; 
greutatea aderentă să fie uniform repartizată pe 
osiile cuplare; suspensiunea să fie astfel adaptată, 
încât să corespundă sarcinii care revine fiecărei 
osii, La proiectare (ținând seamă de greutățile 
totale transmise șinei de osii, după planul mașinii, 
și de greutăţile pieselor nesuspendate) se calcu- 
lează greutățile suspendate ideale cari revin fie- 
cărei osii și greutățile suspendate reale (calculate 
după dimensiunile de proiectare ale pieselor); 
se verifică — prin calculul momentelor acestor 
forțe față de un plan de referință vertical, ales 
arbitrar — dacă verticalele centrelor d: greutate ale 
forțelor ideale și reale coincid; se variază așeza- 
rea unora dintre piesele locomotivei, pentru ca 
să se aducă la coincidență cele două verticale. — 
La montare sau la revizie, repartiția se face prin 
reglarea șuruburilor  suspensoarelor, pe baza 
„cântăririi” locomotivei, (procedeu prin care se 
verifică apăsarea fiecărei osii pe șină). V. şi sub Cân- 
tărirea locomotivei și sub Recântărirea locomolivei. 

10. Repartiția portanței din lungul anvergurii 
[paecnpepenenne noA'beMmHoă CHJIbI; répartition 
de la portance, répartition de la sustentation; 
Verteilung des Aufiriebs; distribution of the lift; fel- 
hajterâ-elosztăs]. Av.: Curba de variaţie a portanţei 
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în lungul anvergurii, la o aripă de avion. Portanţa 
e totdeauna nulă la extremităţile aripei, iar dacă 
aripa e simetrică, portanța are valoarea maximă 
în secțiunea ei mediană. Cunoașterea modului în 
care variază portanța în lungul anvergurii prezintă 
un interes practic deosebit, fiindcă servește ca 
punct de plecare pentru calculul de rezistență 
al elementelor din cari e compusă aripa. Metoda 
teoretică utilizată pentru a se găsi repartiția por- 
tanței consistă în determinarea legii după care 
variază circulația în lungul anvergurii. Circulaţia 
se exprimă prin relația 


re (a+), 


unde V, e vitesa. cu care se deplasează aripa, 
w e vitesa indusă de vârtejurile libere cari se 
formează în spatele aripei, « e incidenţa aripei, 
c e coarda acesteia într'o secțiune oarecare, iar 
k e un coeficient numeric. Vitesa indusă are 
expresiunea 
b 
n fiare fab 

an) 2y- dy” 

2 
n fiind coordonata punctului de pe aripă unde 
se calculează această vitesă, y e coordonata unui 
punct curent, iar b e anvergura aripei. 

Odată cunoscută repartiția circulației, după ce 
s'a făcut studiul acestei ecuații integro-diferen- 
țiale, rezultă repartiția portanţei, aceste două 
mărimi fiind proporționale, în conformitate cu for- 
mula lui Jucovschi (v.). 

Repartiția circulației, respectiv a portanţei, de- 
pinde de forma în plan a aripei, adică de modul 
în care variază coarda acesteia în lungul anvergurii. 
Astfel, pentru aripa eliptică, variația portanţei e, 
de asemenea, eliptică — și reprezintă cazul 
optim, deoarece acestei repartiții îi corespunde o 
rezistență indusă minimă. Celelalte forme uzuale 
de aripe, dreptunghiulare, trapezoidale, etc., dau 
repartiții cari diferă mai mult sau mai puțin de 
cea eliptică, cele mai apropiate obținându-se 
pentru anumite forme de aripe trapezoidale. 

Repartiția portanței e modificată prin prezenţa 
fuzelajului și a gondolelor motoarelor (la avioa- 
nele multimotoare). De asemenea, modificări în 
repartiția portanței sunt introduse și de variația 
incidenţei z, obţinută, fie prin torsionarea aripei, 
fie cu ajutorul aripioarelor sau al voleților. 

1, Repartiția sarcinii în sistemele electrice 
[pacnpenenenue Harpy3KH B ƏIEKTPHYECKHX 
CHCTEM; repartition de la charge dans les 
systèmes électriques; Lastverteilung in den elek- 
trischen Systemen; load distribuiion in the elec- 
trical systems; terhelés elosztás villamos rendsze- 
rekben]: Repartiția puterii cerute unui sistem 
electric care cuprinde mai multe centrale interco- 
nectate, între grupurile electrogene ale centra- 
lelor, ținând seamă de condițiuni economice, de 
stabilitate, de asigurarea alimentării, de mențţi- 
nerea valorilor constante ale unor mărimi de 
funcţionare (tensiune, frecvenţă), etc. — 


Intensitatea 7 a curentului debitat de z gene- 
ratoare de curent continuu, cari debitează curenții 
Ip, este 


(1) Ia Sil 


k=l 
Generatorul k, având tensiunea la borne U 
turația n, curentul de excitație i, şi rezistența 
interioară R,, debitează curentul 


Cyni U 
BE a a A PE N IP 
(2) k Ry +a, 
unde c, e o constantă a generatorului k, iar 
(3) a= (ph; k=1, 2-z, 


e o rezistență echivalentă, care ține seamă de 
reacţiunea indusului, determinând o cădere de 
tensiune egală cu căderea provocată de această 
reacțiune și fiind funcțiune de curentul debitat de 
generator, iar 

(4) n Sta): k=1, 22 

exprimă, după curbele reglării, turaţia în funcțiune 
de curentul debitat de generator. 

Din acest sistem cu 3z+1 ecuații rezultă cele 
3z+1 mărimi necunoscute l, a n şi U. 
Rezultă că se pot repartiza curenții ], pe diferi- 
tele generatoare, acționând asupra curentului lor 
de excitație i, Rezolvarea sistemului se face 
grafic, deoarece funcțiunile din ecuaţiile (3) și (4) 
sunt date grafic; de asemenea, se cunosc carac- 
teristicele U, = f; (14). 

Modificarea fiecărui curent se face deplasând 
caracteristica externă a generatorului U,=f(7,), 
cu ajutorul excitației. Variația repartiției curenților 
între generatoare se face în raport invers cu pan- 
tele caracteristicelor lor externe. — 

În cazul a z alternatoare, cari funcționează în 
paralel, având tensiunea la borne U, pulsaţia w, 
reactanţele sincrone Lyw și debitând curenții Z, cu 
defazajele «,, curentul debitat de toate genera- 


toarele fiind I, se obțin următoarele relaţii: ecua- 
tiile de funcţionare a alte natoarelor: 


(Rod, =(U+L, wI, sin 4)? + (LOI, cos a), 
unde ®, e fluxul mașinii k, iar k, e o constantă; 
ecuația de conservare a puterii reactive: 


z 
I sin a=3, I; sin api 
k=1 
ecuația de conservare a puterii active: 


z 
Icosa=}, I, COS &y 
k=i 


și ecuațiile curbelor de reglare ale regulatorului: 
fp (W, pe p)=0:; (k=1, 2-2). 

Din acest sistem de 2z+2 ecuaţii se deduc 
următoarele 2z+2 mărimi necunoscute: Iy Api 
U şi w. 

Repartiția puterii reactive se face acționând 
asupra excitației alternatoarelor. Pentru repartiția 


puterii active, care depinde numai de poziția 
curbelor de reglare a regulatoarelor, se acţio- 
nează asupra acestora, Prin strângerea resortului 
regulatorului, alternatorul se încarcă, iar prin 
slăbirea lui, alternatorul se descarcă. Prin schim- 
barea sarcinii unui alternator care debitează pe 
o rețea infinită nu se schimbă, practic, funcţio- 
narea celorlalte alternatoare. Dacă numărul de 
agregate e limilat, schimbarea puterii unuia dintre 
ele aduce însă schimbarea repartiției puterii și 
pe celelalte — și, deci, schimbarea frecvenței 
(creșterea ei, la strângerea resortului regulato- 
rului, și micșorarea ei, la slăbirea lui). 


Curbele de reglare ale regulatoarelor trebue 
să fie cât mai asemănătoare, fiindcă altfel nu se 
poate folosi toată puterea alternatoarelor, unele 
funcționând supraîncărcate, iar altele rămânând 
descărcate sau ajungând chiar în regimul de 
motor. — 

Problema celei mai economice repartiții a 
sarcinii pe mai multe agregate e o problemă de 


z 
minim. Dacă P=$ P, e puterea cerută în sistem 
k=1 
z 
și B= >y B, e consumul de energie corespunzător, 
k=1 
acesta depinde de puterile P,: B=F (Pa, PP). 
Minimul acestei funcțiuni se determină prin metoda 
multiplicatorului lui Lagrange; el corespunde 
punctelor în cari creşterile relative b, = 0B,/9P, ale 
mărimilor B, ale centralelor sunt egale, cu con- 


dițiunea ca curba creșterilor relative să urce cu 
sarcina sau să rămână constantă și deci caracte- 
ristica de consum să aibă convexitatea în jos 
(cazul cădărilor). 

În cazul cuplării la reţea a unui număr constant 
de agregale, repartiția sarcinii pe centrale și 
agregate se face încărcând la plină sarcină agre- 
gatele cari au creșterea relativă minimă și lăsând 
celelalte agregate să funcționeze la sarcini cari 
reprezintă minimul tehnic admisibil pentru ele. 

1. Repartiţie, coeficient de ~ [oo pbunuenr 
pacnpenenenua; coefficient de répartition; Ver- 
teilungskoeffizient; repartition coefficient; elosztási 
tényező]. Stat.: Raportul dintre coeficientul de 
rigiditate la capătul unei bare și suma tuturor 
coeficienţilor de rigiditate ai barelor cari concură 
într'un nod: 


Cup= . 

AB E pai 

Valoarea coeficientului de repartiție depinde 
numai de elementele geometrice ale barei şi de 
modul de prindere a barei lacapăt. Cu ajutorul 
coeficienţilor de repartiție, momentele neechi- 
librate, cari au tendința de a roti nodul uniu cadru, 
se pot distribui la barele cari concură în nod 
şi cari împiedecă rotirea nodului. Coeficienţii de 
repartiție sunt folosiţi în calculele efectuate prin 
metoda aproximaţiilor succesive de rezolvare a 
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cadrelor prin metoda deformațiilor. Sin. Coeficient 
de distribuție (v. Coeficient de rigiditate). 

2, ~, coeficient de ~ [kooppanuenr pac- 
NpegeJeHnHA; coefficient de répartition; Vertei- 
lungskoeffizient; repartition number; elosztăsi 
tényező]. Chim. fiz.: Raportul concentrațiilor unei 
substanțe disolvate în două lichide nemiscibile, 
când este atins echilibrul. 

Valoarea coeficientului de repartiție nu depinde 
de masele corpurilor în prezență, cât timp sub- 
stanța disolvată nu-și schimbă starea moleculară 
prin disolvare în unul sau în ambii solvenți. 

3, ~, coeficient de ~ a lunecărilor [kooþpġn- 
WHAT PacnpeneJenHA KacarenbHblX HaNpA- 
mennii; coefficient de répartition des glissements; 
Verteilungskoeffizient der Gleitungen; distribution 
coefficient of slidings; csuszăseloszt6 tényező]: 
Mărime fără dimensiune, caracteristică secțiu- 
nii unei grinzi, cu ajutorul 
căreia se determină lune- 
carea specifică, presupunând 
&ă tensiunile tangențiale 7 sunt 
uniform repartizate în secțiu- 
ne. Mărimea se deduce din 
ecuația de egalitate a lucru- 
lui mecanic efectuat de for- 
tele exterioare T la depla- 
sarea cu dy a punctelor lor de aplicație în direcția 
lor (v. fig.): 


L,=5T dy=5T ydx, 


Deformare prin forfe- 
care. 


cu lucrul mecanic interior Lj, efectuat de tensiu- 
nile tangențiale 7 (v. fig.): 


2 2 
Li Grav = 103 azi h Éad ax, 


unde y e lunecarea specifică, dx e elementul 
de arc al grinzii, dA e elementul de arie al 
secțiunii, C e modulul de elasticitate transver- 
sală, iar dV e elementul de volum. În calcul tre- 
bue să se țină seamă de formula lui Juravschi: 
STS 
t= 7: [i 

în care $ e momentul static, în raport cu axa 
neutră, a părții de secţiune dintre conturul ex- 
terior și planul i 
de  lunecare 
considerat, b 
e lățimea sec- 
țiunii în dreptul 
planului de lu- 
necare, iar I e 
momentul de 
inerție al între- 
gii secțiuni în 
raport cu axa 
neutră, 

Această for- 
mulă se dedu- 
ce separând dintr'un element de bară, de lungi- 
medx(v.fig.), cu ajutorul unui plan AA,BB,, para- 
lel cu planul zOx care conține axa neutră, un 


Deducerea formulei lui Juravschi, 
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element de volum cuprins între conturul exterior 
și acest plan. Pe o faţă a elementului izolat dx se 


exercită forța axială N=f o dA, iar pe fața 


ABC 
opusă: N+ IN= (to +do)dA. Rezultanta lor e 


aN=$ da dA. Celelalte tensiuni au proiecţii nule 
ABC 


pe planul ABC. Pe fața ABA,B, se desvoliă o 
tensiune tangențială 7 orientată în sensul —x, 
egală și simetric dispusă, față de AB, cu tensiu- 
nea t de pe ABC. Considerând AB=, şi presu- 
punând că t se repartizează uniform pe lungimea 
b, forța care se desvoltă e Crdx. 


Fiindcă o= My/I, rezultă: * 


şi deci 
„rù 244 
n=T f, 7 
sau: br=TS/I. 


Egalând lucrul mecanic exterior cu lucrul me- 
canic interior, rezultă: 


2 2C2 
Tears hZ aa ax=1$ pa dA de; 
de unde deducem: 
ma LA AA. 
TSI GP) P 


De altă parte, lunecarea specifică y are ex- 
presiunea: y = KT/GA. Deci 
T ea ae 
GRI P T GA' 
de unde rezultă următoarea expresiune a coefi- 
cientului de repartiție a lunecărilor: 


care depinde deci de pătratul raportului S/P. 

Pentru secțiunea dreptunghiulară K = 6/5; pentru 
secțiunea circulară K = 32/27, iar pentru profilul 
dublu T, valoarea coeficientului K e cuprinsă 
între 2 și 4. 

1, Repartitor [pacnpemennTeb; répartiteur; 
Verteiler; distributing frame; elosztó]. Telc.: An- 
samblul de reglete repartitoare, fixate pe un cadru 
instalat în oficiile telegrafice, prin care se distribue 
liniile la diversele instalaţii telegrafice. 

2. ~ de sarcină electrică [pacnpepeJnuTeJlb 
DIIEKTPHUECKOI Harpy3KH; répartiteur de charge 
€lectrique; elektrischer Lastverteiler; electric load 
distributor; elektromos terheles-eloszt6]. Elt.: Per- 
soana care dirijează punerea în producție și repar- 
tiția generală a puterii mai multor uzine cari lu- 
crează în paralel. 

3. ~ telefonic [renebpbonnbii pacnpene- 
JIHTEJIbHbIÄ IHT; répartiteur téléphonique; Fern- 
sprech-Verteiler; telephonic distribution frame ; táv- 
beszélő-elosztó]. Telc.: Batiu de metal, la care 
ajung liniile exterioare sau cablurile interioare ale 


unei centrale telefonice, ale unui birou anex sau 
ale unei instalații telefonice — și care permite schim- 
barea ușoară a conexiunilor dintre aceste linii cu 
ajutorul unor jartiere. 

Dacă ajung la repartitor, de o parte liniile exte- 
rioare cari intră în centrala telefonică, iar de altă 
parte extremităţile cablurilor interioare ale cen- 
tralei, repartitorul se numește repartitor de intrare. 
Dacă repartitorul e interpus între cel de intrare 
şi tabloul comutator manual sau organele cen- 
tralei automate, sau e interpus între două etaje 
de selecțiune, într'o centrală automată, el se 
numește repartitor intermediar. 

4. Repartizor. Drum. V. Distribuitor. 

s. Repasare |orpenka TKaHH; repassage; 
Repassieren; trimming; kikészités]. Ind. text.: Ope- 
rațiune prin care se revizuesc țesăturile pentru 
determinarea greșelilor, pentru corectarea unora 
dintre greșeli și, mai ales, pentru smulgerea cu 
penseta a fibrelor aderente cari sunt de altă 
coloare decât fondul pe care sunt prinse. Ope- 
rațiunea se execută direct, sau se pot folosi mese 
inclinate, de cristal, dedesubtul cărora se găsește 
o sursă luminoasă puternică, țesătura circulând 
deasupra cristalului, sub privirea repasatorului. 

o. Repaus [Nokoi; repos; Ruhe; rest; nyuga- 
lom]. Fiz.: Stare a unui corp în raport cu un alt 
corp sau cu un sistem de referință, în care distan- 
țele dintre punctele corpului considerat și punc- 
tele corpului sau ale sistemului de referință nu 
variază cu timpul. 

7.  LOTAbIX, NepepbiB; repos; Ruhe; rest; 
nyugalom]. Gen.: Stare în care e întreruptă o 
anumită funcțiune sau activitate. 

s, ~ adânc |ruyGoKHĂ nNOKOii, 3HMOBKA; 
repos profond; tiefe Ruhe; deep rest; mély nyu- 
galom]. Agr.: Prima fază din perioada de hiber- 
nare a pomilor, când pomii rămân în stare de 
nevegetare, oricari ar fi condițiunile exterioare, 
adică chiar dacă temperatura se ridică până la 
gradul cerut pentru desmugurire. 

9. Repaus, cameră de ~ [tamepa oTAbixa; 
chambre de repos; Ruhekammer; resting chamber; 
segedkamra]. Canal.: Dispozitiv pe rețeaua de 
canalizare, format dintr'o porțiune lărgită de 
conductă, la conductele cari pe distanță lungă 
nu au camere de vizitare, și la conducte greu 
vizitabile și cu înălțime mică (P<1,50), în comu- 
nicaţie directă cu atmosfera, pentru odihna per- 
sonalului care controlează conducta (canalul). Sin. 
Cameră de refugiu și Refugiu. 

10. Repaus, frecare de ~. V. Frecare de repaus. 

1. Repedea, calcar de ~ [uaeecrnan P.; 
calcaire de R.; R. Kalkstein; R. limestone; R. 
mészkő]. Geol.: Calcar oolitic, fosilifer, desvol- 
tat tipic la Repedea (Jud. lași). După fosilele pe 
cari le conţine (Mactra podolica, Cardium irregu- 
lare, Cerithium disjunctum, Cerithium rubigino- 
sum) este repartizat la Sarmaţianul mediu. 

12. Repedea de câmp |noeBoii my; cicin- 
dèle; Sandkăfer, Sandlaufkăfer; tieger beet!e; 
homokbogăr]. Biol.: Cicindela  campestris L. 


Insectă prădătoare din ordinul  Coleopterelor, 
familia Cicindelidelor. E o insectă cu lungimea 
de 9.::18 mm, de coloare verde, cu luciu slab 
metalic. Pe elitre prezintă pete mici, albe, câte 
cinci pe marginile laterale și câte una pe discu- 
rile elitreor și pe abdomenul albastru. Trăieşte 
prin poieni, livezi, în apropierea pădurilor. Re- 
pedea de câmp e o insectă folositoare, larvele 
și adulții hrănindu-se cu diferite insecte mici, 
cu viermi, etc., în majoritate dăunătoare culturilor 
agricole. 

1. Repedea de munte [TOpPHbIÄ Kyk; cicindăle 
de montagne; Gebirgssandkăfer; mountain tiger 
beetle; hegyi homokbogăâr]: Cicindela silvicola 
Dejean. E o insectă prădătoare cu lungimea de 
13:::17 mm, care are corpul arămiu, cu reflexe 
metalice verzui. Pe elitre are diferite pete albe. 
Se găsește frecvent în apropierea apelor, în locuri 
însorite, mai ales în zona antestepelor. 

2. Repent [nouzatormuii; rampant; kr'echend; 
repent, creeping; mászkáló]. Bot.: Calitatea une 
plante ierboase de a avea un țesut de susținere 
puțin desvoltat, cu tulpine cari se târăsc pe pă- 
mânt. Astfel de tulpine, cu o ușoară înrădăcinare 
la noduri, se numesc tulpine repente și pot fi 
întâlnite la unele plante cum sunt: trifoiul alb 
(Trifolium repens) sau piciorul cocoșului (Ranun- 
culus repens). 

s. Reper [penep, Mapka; repère; Richtpunkt; 
guiding mark; vezérpont]. Gen.: 1. Obiect ales sau 
obiect plasat într'un loc, pentru a permite sau pentru 
a uşura orientarea. Sin. Punct de reper. — 2. Fie- 
care dintre semnele (linie, punct, perforatură, 
spin, etc.) trasate sau așezate pe un obiect, sau 
pe un grup de obiecte cari trebue asamblate, 
pentru a permite măsurarea unei lungimi carac- 
țeristice pe acel obiect, sau pentru a permita 
recunoașterea pieselor în contact sau poziția lor 
relativă corectă la asamblare. 

4a ~ [orMeria, Mapia; repere, repaire; 
Merkzeichen; reference mark; mutatâjel]. 3. Semn 
trasat sau marcă fixată pe un zid, pe un element 
de construcție, pe un țăruș sau pe o bornă (de 
beton sau de metal), pentru a marca un punct 
fix al unei alinieri, al unui traseu, al unui nivel- 
ment, al unei măsurători, etc, — 4. Bornă de 
lemn, de beton sau formată dintr'un cupon de 
şină, înfiptă în pământ, pentru a marca un punct 
fix al unui traseu, al unui nivelment, al unei eli- 
nieri, măsurători, etc. Punctul matematic al re- 
perului este indicat printr'un cuiu bătut în capul 
unui țăruș de lemn, printr'o tijă metalică, un 
cuiu, un nit sau o plăcuță metalică înglobate în 
betonul bornei de beton și al căror capăt supe- 
rior rămâne vizibil la partea superioară a bornei, 
sau printr'un semn săpat sau vopsit pe capătul 
bornei. 

s ~ aeronautic |OTMeTka JIA BO34YyXO- 
IJaBaHHA; repère aéronautique; Flugwegmarke; 
aeronautical ground mark; repülési irányjel]. 
Nav. a.: Punct caracteristic pe sol, care e indicat 
pe hartă și față de care se poate determina po- 
ziț.a unei aeronave în sbor, 
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e ~ de centraj [wenTpoBounbiii 3HaK; re- 
père de centrage; Bildmarke; centering mark; cen- 
trálási jel]. Fotgrm.: Fiecare dintre semnele im- 
primate pe marginile clişeului fotogrammetric, 
necesare pentru centrarea clișeului în aparatele 
de exploatare fotogrammetrică. 

7, ~ intermediar [npomentyTrounblii penep; 
repăre intermédiaire; Zwischenmerkzeichen; inter- 
mediate reference mark; közbenső mutatâjel]. 
Drum.: Reper care marchează un punct curent al 
unei curbe de cale ferată sau de șosea. Se 
așază spre partea exterioară a curbei, la o anu- 
mită distanță de marginea acesteia, și pe el se 
însemnează nivelul căii ferate într'un punct al 
margini exterioare a curbei, situat în profilul 
transversal în care se găsește reperul, şi distanța 
dela reper până la acest punct. De regulă, re- 
perele intermediare se așază la distanța de 20m 
unul de altul. 

s&. ~ principal [ocnoBnoii penep; repere prin- 
cipal; Hauptmerkzeichen; principal reference mark; 
f&-mutat6jel]. Drum.: Reper care marchează un 
punct principal al unei curbe de cale ferată sau 
de șosea, și anume începutul curbe’ de racor- 
dare (punctul de tangenţă din aliniament și curba 
de racordare), începutul curbei în cerc (punctul 
de tangenţă dintre curba de racordare și curba 
în arc de cerc) și mijlocul curbei în arc de cerc. 

9. Reper [penep, 3HaK; repère; Festpunkt; 
fixed ground point; alappont, vezerpont, jelpont, 
fixpont]. 5. Topog., Geod.: Punct determinat prin 
coordonatele sale față de un sistem de referință 
dat și materializat pe teren printr'o construcție 
adecvată: bornă de beton cu bulon metalic, bară 
sau țăruș metalic, țăruș sau par de lemn, piatră 
cioplită paralalepipedică incrustată pe fața mică 
superioară, etc.; rolul acestei construcţii supra- 
puse e de a repera și a sprijini o măsurătoare 
sau o ridicare (v.) topografică, geodezică, n'vel- 
metrică, etc. 

10. ~ altimetric [BpicorHblii penep; repère 
altimâtrique; Nivellierfestpunkt; levelling fixed 
point; szintezăsi alappont]: Reper prn care se 
determină și se fixează pe teren punctul care 
aparține unei ridicări nivelmetrice. 

u. ~ cadastral [kaqacrpoBblii penep; repère 
cadastral; Katasterfestpunkt; cadastral fixed point; 
kataszteri alappont]: Reper topografic (v.) prin 
care se fixează și se determină limitele zonelor 
de cultură agricolă, foresteră, etc., cum și limi- 
tele suprafețelor de folosință a terenurilor, etc. 

12, ~ de coastă [noGepemnbli penep; re- 
père de câte; Kistenfestpunkt; coast fixed point; 
parti alapponi]: Reper topografic (v.), geodezic 
construcții adecvate (pilaștri de beton, de lemn, 
(v.) sau nivelmetric (v.), folosit pentru a determina, 
prin coordonate, și a materializa, prin borne în 
blocuri de beton armat, etc.), traseul de coastă 
care desparte uscatul de apă (lac, mare, ocean). 

13, ~ de nivelment. V. Nivelment, reper de ~. 

14, ~ de nivelment fundamental [penep oc- 
HOBHOTO HHBeNUHpoBaHuA; repère de n'velle- 
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ment fondamenta'; Prăzisionsnivel!ementsfestpunkt; 
primary levell'ng fixed point; szintezssi fâ-alap- 
pont]: Reper care servește la fixarea și la deter- 
minarea pe teren a unui punct care aparține nivel- 
mentu'ui fundamental (v.). Reperele de nivelment 
fundamental sunt situate la 3-::5 km unul de altul și 
sunt constituite din beton. 

1, Reper denivelment minier [p=nep py quay- 
HOrO HHBEJIHpPOBaHHA; repère de niveilement 
minier; Grubennivellementsfestpunkt; mine levēl- 
ling fixed point; bányaszintezési alappont]: Reper 
care servește la fixarea și la determinarea pe traseul 
unei galerii a unui punct care aparține unui nivel- 
ment minier sau subteran (tunel, metropolitan, etc.). 


2. ~ de nivelment principal [penep ocuoB- 
HOrO HHBeJNHpOBaHHA; repère de nivellement 
principal;  Hauptnivellementsfestpunkt; precision 
levelling fixed po'nt; szintezesi elsörendü alappont]: 
Reper care servește la fixarea și la determinarea pe 
teren a unui punct care aparține unui nivelment 
de precizie. 

s. ~ de nivelment secundar [penep Bropuu- 
HOTO  HHBEJIHpPOBaHHA; repere de nivellement 
secondaire; Ergănzungsnivellementsfestpunkt; se- 
condary levelling fixed point; szintezési másod- 
rendü alappont]: Reper care servește la fixarea 
şi la determinarea pe teren a unui punct care apar- 
ține unui nivelment secundar sau comp'ementar. 
Reperele de nivelment secundar sunt situate la 
200:::800 m unul de altul (în zona orașelor și a 
centrelor populate, la 200:::400 m unul de altul, 
iar în zonele libere și neaccidentate, la 400-800 m) 
și au o construcție paralelepipedică, cu laturi de 
cca 0,20X0,20X0,80 m. Sin. Reper de nivelment 
complementar. 


4 ~ de nivelment tehnic [penep rexnu- 
4eCKOro HHBEJNHpPOBaHHA; repere de nivelle- 
ment technique; technischer  Nivellemenisfest- 
punkt; technica! levelling fixed point; technikai 
szintezesi alappont]: Reper care servește la fixarea 
şi la determinarea pe teren a unui punct care 
aparține unui nivelment tehnic (v.). 


s ~ de triangulație [rpuanryAunonnbiii 
penep; repere de triangulation; Triangulierungs- 
fesipunkt; fixed point of triangulation; három- 
szogelesi alappont]: Reper care servește la de- 
terminarea și la fixarea pe teren a unui punct care 
aparține unei triangulații (v.). 

o ~ de triangulatie fundamentală [penep 
OCHOBHOIii TpuauryIAnuHii; repere de triangula- 
tion fondamentale; geodătischer Festpunkt der 
Haupttriangulierung; geodetic fixed point of main 
triangulation; hâromszăgelesi alappont]: Reper 
geodezic (v.), care servește la determinarea și la 
fixarea pe teren a unui punct care aparține unei 
triangulații fundamentale (v.). 

7, ~ de triangulaţie inferioară [penep HHI- 
Heă 'rpnauryiAmuii; repère de triangulation 
inférieure; geodătischer Festpunkt der Kleintrian- 
gul erung; geodetic fixed point of inferior trian- 
gulation; alsorendi hăromszăgelesi alappont]: 
Reper geodezic (v.), care servește la determina- 


rea și la fixarea pe teren a unui punct care apar- 
ține unei triangulaţii de ordinul IV, V sau VI (v.). 

s ~ de triangulație primordială [penep 
TNaBHOIi rpnanrynAmnii; repère de triangula- 
tion primordiale;  geodătischer Festpunkt der 
Haupitriangulierung für Gradmessung; geodetic 
fixed point of primordial triangulation; elsârendi 
hâromszăgelesi alappont]: Reper geodezic (v.), 
care servește la determinarea și la fixarea pe teren 
a unui punct care aparține unei triangulații pri- 
mordiale (v.), prin care se măsoară arcele de 
meridian și arcele de paralel ale Pământului. 
Reperele sunt materializate printr'o construcţie 
masivă (bloc de beton armat) și sunt situate la 
cca 60 km unul de altul (distanță medie). 

a, ~ de triangulaţie superioară [penep Bbic- 
mwe# TpuanryuAună; repere de triangulation 
supérieure; geodătischer Festpunkt der Grobtrian- 
gulierung; geodetic fixed point of superior trian- 
gulation; felsörendü hăromszăgelesi alappont]: 
Reper geodezic (v.), care servește la determi- 
narea și la fixarea pe teren a unui punct care apar- 
ține unei triangulații geodezice superioare. Repe- 
rele sunt situate la distanțe între 10 și 60km 
unul de altul, 

10, ~ geodezic. V. sub Geodezic, reper ~. 

1. ~ kilometric [KHnomeTpoBblii 3Ha; re- 
père kilométrique; Kilometerfestpunkt, Kilometer- 
stein; kilometer fixed point; kilométerkö]: Reper 
sau bornă de piatră, de beton, etc., cari servesc 
la marcarea distanțelor, din kilometru în kilo- 
metru, de-a-lungul unei căi de comunicație, al 
unui canal, al unui râu, etc. Sin. Bornă ki!ometrică. 

12, ~ nivelmetric Î[HHBenHpHaA OTMETKA; 
repère nivellemetrique; Nivellierfestpunkt; levelling 
fixed point; szintezesi alappont]: Reper care ser- 
vește la determinarea și la fixarea pe teren a punc- 
telor caracteristice cari aparțin traseului unui 
poligon de nivelment terestru. 

13, ~ planimetric [nnannMerpuueciaa OT- 
MeTKa; repère p'animâtrique; planimetrischer 
Festpunkt; planimetric fixed point; planimetriai 
alappont]: Reper sau bornă cari servesc la de- 
terminarea și la fixarea pe teren a punctelor carac- 
teristice cari aparțin unei rețele de poligoane 
planimetrice pe cari se sprijine o ridicare topo- 
grafică sau cadastra!ă. 

1. ~ optic [onThueckaa Mapa; repère 
optique; optischer Mebpunkt; optical measuring 
point; optikai méröpont]: Marcă sau indice cari 
servesc la reperarea și la determinarea poziției 
unui punct-imagine proiectat de două fotograme 
conjugate. 

15. ~ stereoscopic[cTepeockonHWeckaA Map- 
Ka; repère stereoscopique; stereoskopischer Mek- 
punkt, Raummarke;  space-mark, spatial-mark; 
sztereoszkopiai merâpont]: Indice stereoscopic, 
care servește la reperarea și la determinarea pozi- 
ției spațiale a punctelor-imag'ni cari aparțin unui 
stereomodel (v.), pe care se efectuează măsură- 
tori în stereofotogrammetrie (v.). 

15, ~ topografic [ronorpabpnueckuă penep; 
repere topographique; topographischer Festpunkţ; 


topographic -fixed point; topográfiai alappont, 
talajmerestani alappont]: Reper care serveşte la 
determinarea și la fixarea pe teren a punctelor ca- 
racteristice ale unei ridicări topografice (v.), asu- 
pra unei zone terestre de mică întindere, în care 
elementele referitoare la curbura Pământului nu 
sunt introduse în calcule și în măsurători. 

1. Reper trigonometric [rparonomerpnuec- 
KHji penep; repere trigonomstrique; trigonome- 
trischer Fesipunkt; trigonometric fixed point; tri- 
gonometriai alappont|: Reper care serveşte la 
determinarea și la fixarea pe teren a punctelor 
geodezice sau topografice calculate prin metode 
trigonometrice sau cari aparțin unei triangulații (v.). 

2 zero [HyJNeBoi penep; repère zero, 
repère d'origine; Nullpunkt; zero point; nullpont]: 
Reper care serveşte ca origine sau ca bază și 
față de care sunt raportate celelalte repere ale 
unei ridicări topografice, geodezice, nivelmetrice 
sau fotogrammetrice. 

s. Reper, sistem de ~. Sin. Sistem de refe- 
rință geometric, sau geometric şi de timp. 

«. Reperare [onpegenenne  Mecronaxout- 
peHHA; repérage; Aufstellung von Merkzeichen; 
setting up of marks; alappont-felăllităs]. Gen.: 1. 
Operaţiunea de stabilire a poziției unui punct fix sau 
mobil, în raport cu un sistem de referință (de ex. 
reperarea unui avion în raport cu ma multe 
puncte de ascultare). — 2. Operaţiunea de ale- 
gere şi, eventual, de marcare a unor repere pe 
un teren (de ex. alegerea unor puncte de orien- 
tare pe un drum parcurs) sau pe un obiect (de 
ex. marcarea unor perechi de repere pe o epru- 
vetă de încercare la întindere). — 3. Operaţiu- 
nea de marcare sau de montare a unor repere 
pe două piese cari trebue asamblate, fie pentru 
a recunoaște porțiunile cari ajung în contact, fie 
pentru a asigura poziția lor relativă exactă, după 
asamblare. 

s. Reperare [oGo3nauenHe; repérage; Bezeich- 
nung; designation; megjelölés]. 4: Operaţiunea 
prin care se asociază numere diferitelor mărimi 
fizice date și de aceeași natură, când nu e satis- 
făcută condițiunea principală de măsurare indicată 
sub Dimensiune (v.). 

o. Reperarea curbelor [Hauepranue KpHBbIX; 
repérage des courbes; Kurvenmarkung; curve 
marking; ivkituzes]. Drum.: Operațiunea de trasare 
pe teren a poziției curbelor unui traseu de cale 
ferată sau de șosea, prin repere principale și 
intermediare, așezate în afara terasamentului, în 
partea din spre exteriorul curbei. 

7,  pichetajului [onpenenenne nunerama; 
repérage du piquetage; Markung der Absteckung; 
marking of the staking; kitizesjelzes]. Drum.: 
Operaţiunea de marcare a poziției profilurilor 
transversale din proiect ale unui traseu de cale 
ferată sau de șosea, prin repere așezate în afara 
limitelor terasamentelor. După terminarea lucrărilor 
de terasament, reperarea se reface, mutându-se 
reperele pe marginea platformei căii, 


s. Repetarea comenzii |noBropenne pHCcTaH- 
UHOHHOrO ynpaBnenHa; repetition de la com- 
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mande;  Betătigungswiederholung,  Betătigungs- 
ubertragung; repeating of the operating order; 
vezerlesmăsolăs]. Tehn.: Retransmiterea (reprodu- 
cerea) automată, la distanță, a unei comenzi, dela 
un post de comandă la locul de acţionare. Comanda 
se efectuează, în general, la postul de comandă, se 
amplifică sau nu printr'un dispozitiv de ampli- 
ficare (de obiceiu cu o amplidină) și se trans- 
mite la un servomotor printr'un montaj potenţio- 
metric în pantă sau printr'un montaj de rezistențe 
variabile, — și care reproduce, la locul de acțio- 
nare, indicațiile comenzii. 


Instalaţia de repetare a comenzii, la mecanismul de cârmă 
al unei nave. (Schemă de funcţionare). 
Ue) tensiune constantă; Im) curent în servomotor; M) servo- 


motor de acţionare a cârmei și a rezistenței (Rs); E) ampli- 

ficator; K) mecanismul cârmei; R) rezistență de reglare 

prelimirară, la puntea de comandă; Ra) rezistență la meca- 

nismul de acţionare a cârmei; a) înfășurare de excitație; 
b) întășurare de compensare (de limitare). 

Repetarea comenzii se aplică: la liniile automate 
de prelucrare; la nave, pentru comanda meca- 
nismului de cârmă (v. fig.); la locomotive Diesel- 
electrice, pentru repetarea comenzilor executate 
de mecanic la regulatorul locomotivei, la motorul 
Diesel, etc. 

9, ~ semnalelor [noBropenne cHrHaJloB; 
repetition des signaux; Signalenwiederholung; 
signal repeating; jelzésmásolás]. Tehn.: Trans- 
miterea (reproducerea) la distanță a indicațiilor 
unui semnal. Repetarea se efectuează dela locul 
unde se produc indicațiile semnalului (de obiceiu, 
semnale optice), la locul unde se recepționează 
aceste indicații, prin contacte mecanice, prin 
contacte electrice, prin sisteme cu inducţie, foto- 
electric, electronic, etc. Ea poate fi continuă sau 
intermitență, după cum se repetă numai anumite 
semnale sau întreaga situație din sistemul tehnic 
considerat. Uneori, instalaţiile de repetare sunt 
conjugate cu comanda automată a instalaţiei 
influențate de indicațiile semnalului. E folosită la li- 
niile automate de prelucrare, pentru semnalizarea 
comenzilor, în semnalizarea feroviară, etc. 

10, ~ semnalelor pe locomotivă |noBropenue 
CHTHaJOB Ha NapoBoBe; r&petition des signaux 
sur la locomotive; Lokomotivbeeinflussung, Sig- 
nalenwiederholung auf der Lokomotive; signal 
repealing on the locomotive; jelzésmásolás a 
mozdonyon). C.f.: Repetarea autom ată, pe loco- 
motiva în mers, a indicațiilor unui semnal fix de 
cale (protecţiunea circulației). Semnalul se repetă 
pe locomotivă in momentul trecerii prin dreptul 
semnalului, repetarea indicațiilor făcându-se, fie 
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printr'o acțiune optică sau acustică, fie prin amor- 
sarea unei comenzi automate care, prin repro- 
ducerea indicațiilor semnalului de cale, acționează 
asupra regimului de mers al locomotivei. 

Repetarea semnalelor se efeciuează după două 
sisteme: intermitent (discontinuu) și continuu. 

În sistemul intermitent, legătura dintre loco- 
motivă și semnalele de pe cale nu e permanentă; 
aparatele de repetare a semnalelor declanșează 
fugitiv un semnal acustic sau optic, în urma re- 
cepționării unei impulsii la trecerea pe lângă 
semnal. În sistemul intermitent, toate aparatele 
de repetare a semnalelor au un organ de cale 
care, la trecerea în dreptul semnalului, acționează 
asupra organelor de pe locomotivă. Aparatele 
de repetare în sistem intermitent pot fi cu con- 
tact mecanic, cu contact electric, cu inducţie, cu 
acțiune fotoelectrică. — Aparatele cu contact mecanic 
sunt înzestrate cu o pedală mobilă care, fiind în 
poziție ridicată când semnalul e închis, atinge 
un declanșator (piesă pendulară) de pe cadrul 
locomotivei, care amorsează sistemul de repe- 
tare a semnalelor pe locomotivă. Prezintă des- 
avantajul că îngreunează manevrarea semnalelor 
şi nu poate fi aplicat decât la vitese relativ mici 
(sub 80 km/h).-— Aparatele cu contact electric au 
un dispozitiv de contact montat în cale, numit 
„crocodil“ (v.). Ele pot da indicație de semnal 
închis, prin emisiune de curent (crocodilul are 
polaritatea plus, când semnalul e închis, pe oprire, 
şi polaritatea minus, când semnalul e pe liber), 
sau indicație de semnal închis, prin lipsă de 
curent (crocodilul e sub tensiune, când semnalul 
e pe liber, — și nu are tensiune, când semnalule 
închis). — Aparatele cu inducție sunt constituite 
dintr'un electromagnet pe locomotivă și dinir'un 
electromagnet pe cale (v. fig.). Circuitul electro- 
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Instalaţie de repetare a semnalelor pe locomotivă, prin aparate 
cu inducție. 
1) vitesometru înregistrato'; 2) gener.tor electric; 3) cutia 


aparatelor electrice; 4) întreruptor electric; 5) electromagnet 
pe locomctivă. 


magnetului de pe locomotivă e parcurs de curent 
alternativ, iar bobina și condensatorul din circuit 
sunt acordate pe o anumită frecvență. Electro- 
magnetul de cale e așezat în dreptul semnalului, 
fără a fi legat la o sursă de curent, bobina și 
condensatorul lui fiind acordate pa aceeași fre- 
cvenţă ca și circuitul electromagnetului de locomo- 
tivă. Electromagnetul de pe locomotivă, trecând pe 
deasupra celui de cale, induce în circuitul lui 
o tensiune electromotoare; circuitul e parcurs de 
un curent care produce, la rândul său, un flux 
magnetic în elementul de cale. Acesta induce în 
înfășurarea electromagnetului de pe locomotivă 


o tensiune electromotoare, datorită căreia impe- 
danța circuitului de pe locomotivă crește, și deci 
curentul din acest circuit scade. În mod normal, 
trece prin releu un curent de aproximativ 1 A. 
La trecerea locomotivei prin dreptul unui semnal 
pe liber, intensitatea curentului care trece prin 
releu scade puțin, însă releul nu se desexcită. La 
trecerea prin dreptul unui semnal închis, valoarea 
curentului scade sub valoarea curentului de des- 
excitare al releului, și releul liberează armatura. 
Desexcitarea releului p-ovoacă acțiunea dorită, 
adică repetarea semnalelor și, uneori, și acționarea 
frânelor, prin închiderea unui circuit de curent 
continuu (v. fig ). Pentru ca întrefierul impus de 
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Instalaţie de repetare a semnalelor pe locomotivă, prin aparate 
cu inducţi2 (schemă de funcționare). 
1) generator de curent alternativ; 2) generator de curent 
continuu; 3) circuit ce curent continuu; 4) întreruptor tem- 
porizat; 5) releu secundar (de întrerupere); 6) contactoare; 
7) electromagnet; 8) relau principal; 9) condensator; 10) elec- 
tromagnet de 11) electromagnet de locomotivă; 
12) circuit de curent alternativ. 


cale; 


gabarit să fie traversat cu ușurință, se folosesc 
curenți de înaltă frecvență (500, 1000, 2000 Hz), 
Pentru a obține mai multe indicaţii (de ex. în 
dreptul semnaluiui prevestitor, în dreptul semnalu- 
lui principal), se folosesc fie mai multe elemente, 
fie un e'ement în care se trimit curenți de frecvențe 
diferite, cari apoi sunt selecționați prin circuite 
acordate. Pe baza acestui principiu s'au realizat, 
în U.R.S,S., instalaţiile de repetare și frânare auto- 
mată numite autostopuri cu acțiune intermitentă. 
Sursa de curent e generatorul locomotivei, iar 
ca generator de frecvenţă se folosește un gene- 
rator cu lămpi electronice. Elementul de cale e 
acordat (e în rezonanţă) cu elementul de pe loco- 
motivă, obținându-se astfel, mai sigur, desexcita- 
rea releului la vitese mari. — Aparatele cu acțiune 
fotoelectrică sunt formate dinir'un circuit electric 
cu celulă cu seleniu și dinir'o sursă de lumină, 
ambele montate pe locomotivă, şi dintr'un sistem 
cu oglinzi, montat pe semnal. Razele emise de 
sursa luminoasă sunt reflectate de oglinzi. Poziţia 
oglinzilor variază după poziția semnalului, care 
determină deci direcția de reflexiune. După cum 
razele reflectate cad sau nu cad pe celula cu 
seleniu, circuitul se închide și comandă un sistem 
de acţionare a frâne trenului, sau rămâne deschis. 

În sistemul continuu (v. fig.) se trece prin bobi- 
nele așezate pe locomotivă, deasupra șinelor, 


curentul indus de un curent care circulă în perma- 
nență în șine, în fața locomotivei. Astfel se repro- 
duce în mod permanent starea de ocupare sau de 


Instalaţia de repetarea semnalelor pe locomotivă 
(sistem continuu). 
1) bobină de inducţie; 2) turbogenerator; 3) amplificator; 
4) releuri de codificare; 5) valvă de frânare și fluier; 6) semnal 
în cinci colori în cabina mecanicului; a) verde; b) portocaliu; 
c) roșu; d) portocaliu-roșu; e) alb-albastru. 


neocupare a liniei în fața locomotivei. Curentul 
alternativ al circuitului de cale, sau un curent alter- 
nat'v special lansat când trenul a ocupat secțiunea, 
sunt întrerupte în cadență variabilă, după natura in- 
dicației care urmează să fie transmisă pe locomotivă. 
Lipsa curentului în bobine corespunde colorii roșii 
(„oprește“). Curentul codat, indus în receptorul 
de pe locomotivă, e amplificat prin tuburi elec- 
tronice, al căror circuit anodic e alimentat de un 
grup generator montat pe locomotivă. Curentul 
astfel amplificai alimentează un releu, a cărui arma- 
tură bate în cadenţa curentului codat primit. Bătăile 
acesteia sunt folosite pentru a produce un curent 
alternat, vibrat în cadența codului original. Acest 
curent vibrat e trimis în filtre acordate pentru 
diferite cadențe prevăzute pentru curentul codat. 
Selecțiunea se face prin aceste filtre. Curentul 
astfel selectat e redresat, pentru a alimenta releul 
care comandă aprinderea becurilor cari corespund 
curentului emis de instalația din cale. În U.R.S.S. 
a luat o mare desvoltare semnalizarea continuă 
pe locomotivă, pe principiul arătat mai sus, pe 
baza căruia Institutul de Cercetări al Căilor ferate 
din U.R.S.S. a conceput instalații cari asigură 
următorul program de funcționare: apariția pe 
locomotivă a colorii de semnal, conform codului 
recepționat; apariția luminii roșii pe locomotivă, 
în lipsa curentului codat sau în cazul curentului 
alternativ neîntrerupt; apariția luminii albe, când 
locomotiva a depășit un semnal pe liber, iar 
sectorul nu e prevăzut cu cod; acționarea electro- 
valvei fluierului, la schimbarea  indicațiilor, în 
indicații mai restrictive; interzicerea schimbării 
indicației de pe locomotivă, când un ciclu de 
cod e perturbat, sau când întreruperea codului e 
mai mare decât 1,5s; interzicerea indicațiilor de 
liber, când codul are mai mult decât trei serii; 
interzicerea apariției de indicații mai puțin restric- 
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tive, în caz de rupere a firelor, de restabilire a 
contactelor, de neacționare a releurilor sau de 
dereglare a lor. 

Instalaţia de repetare a semnalelor pe loco- 
motivă e completată cu un dispozitiv de comandă 
automată a trenului, adică fie cu un mecanism 
de oprire automată a trenului, prin strângerea 
frânelor până la oprirea completă a trenului, fie 
cu un mecanism cu reglare automată a vitesei, 
frânele fiind strânse, când vitesa trenului depă- 
şește o anumită limită stabilită, și rămânând strânse 
până când această vitesă se reduce la o valoare 
determinată dinainte. Instalaţia intră în funcţiune, 
dacă mecanicul nu răspunde sau răspunde cu 
întârziere la ordinul unui semnal de oprire. În 
cazul opririi automate, oprirea trenului se produce 
fără intervenția manuală a mecanicului, după care 
aparatele pot fi aduse manual în poziția normală, 
pentru a permite trenului să-și continue mersul. 
Pentru ca vigilența mecanicului să nu fie micșo- 
rată din cauza instalațiilor de repetare a semna- 
lelor, se montează pe locomotivă un buton de 
vigilență, pe care mecanicul trebue să apese 
când a observat semnalul. Apăsarea pe butonul 
de vigilență se înregistrează pe banda viteso- 
metrului. 


1. Repetitor de busolă girostatică [ykaBaTeab 
WHpPONOIyKOMnaca; r&pstiteur de boussole 
gyrostatique; Tochterkompab; gyrocompass re- 
peater; girostatikus irânytii-mâsol6]: Roză de busolă, 
comandată la distanță de busola girostatică, prin 
intermediul unui circuit electric. 

2. Repetitor de impulsii telefonice [ycuJInTe]b 
reneponubIx HMayJIbcHă; répétiteur d'impulsi- 
ons téléphoniques; Fernsprech-Impulsiibertrager; 
repeater of telephonic impulses; távbeszélő- 
impulzus-máso!ószerkezet]. Telc.: Sistem care ser- 
veştłe, în telefonia automată, la recepţia impulsiilor 
provenite dintr'un circuit și la retransmiterea im- 
pulsiilor corespunzătoare pe un alt circuit. 

3. Repetor [ycuu'renb; r&psteur; Fernsprech- 
verstărker; telephone repeater; măsol6szerkezet]. 
Telc.: Ansamblu constituit din unul sau din mai 
multe amplificatoare și din dispozitivele cores- 
punzătoare, care compensează atenuarea unui 
circuit telefonic. 

4. ~ intermediar [npomeyrouublii YCHJIH- 
TeJlb; r&psteur intermédiaire; Zwischenverstărker; 
intermediate repeater; közbenső mâsolâszerkezet]: 
Repetor instalat într'un punct oarecare al liniei, 
destinat să compenseze atenuarea secțiunilor de 
linie adiacente. 

s. ~ telefonic vocal [3ByKoBOii reJepon- 
HblĂ yCHNHTEIIb; repsteur téléphonique vocal; 
miundlicher Fernsprechverstărker; vocal telephone 
repeater; hang-măsolâszerkezet]: Instalaţie con- 
stituită din două amplificatoare și din dispozitive 
auxiliare, folosită în telefonia bilaterală la mare 
distanță, pentru a compensa atenuarea circuitului 
telefonic în care funcţionează. Dispozitivele auxi- 
liare servesc la asigurarea transmisiunii vorbirii și 
a apelului, 
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Pentru liniile telefonice a căror lungime nu 
depășește 200 km, se instalează circuite aeriene 
sau în cablu, cu două conductoare cari folosesc 
repetoare vocale pe două fire. Separarea celor 
două sensuri de transmisiune se face, în acest 
caz, cu ajutorul a două transformatoare diferen- 
țiale, montate la intrarea și la ieșirea repetorului. 
Distanța dintre două repetoare vocale pe două 
fire e de 200 km, pentru circuitele aeriene, și 
de 60 km, pentru cele pupinizate în cablu. 

Funcționarea multor repetoare pe două fire, 
montate în cascadă, e instabilă din cauza reac- 
țiunilor pe cari le favorizează transformatoarele 
diferențiale. De aceea, în telefonia la mare di- 
stanţă se folosește transmisiunea pe patru fire, adică 
separarea pe tot parcursul liniei telefonice a celor 
două sensuri de transmisiune. În aceste circuite 
se folosesc repetoare vocale pe patru fire, cu- 
prinzând două amplificatoare (câte unul pentru 
fiecare sens), cari nu sunt cuplate prin transfor- 
matoare diferențiale. Dispozitivele de cuplaj pentru 
trecerea dela patru fire la două fire se montează 
numai la capetele liniei. 

Un repetor vocal telefonic trebue să aibă o 
amplificare suficientă pentru a compensa atenuarea 
liniei telefonice, să amplifice o bandă de frecvenţe 
suficient de largă pentru o inteligibilitate normală 
a convorbirii, să nu introducă distorsiuni lineare 
sau nelineare, să aibă funcţionare stabilă, adică 
fără amorsare de oscilații și să-și păstreze carac- 
teristicele de funcţionare, chiar pentru un regim 
de funcţionare permanentă. 

1, Repetor terminal [konieBoii reneponnbiii 
YCHIIHTEJIb; repsteur terminal; Endverstărker; ter- 
minal repeater; veg-măsolâszerkezet]: Repetor in- 
stalat la capetele unei linii telefonice interurbane, 
pentru a ridica nivelul de intrare al repetoarelor 
intermediare, față de sgomotul liniei, fără a le 
mări câștigul. 

2. Repeziciune: Sin. Vitesă (v.). 

3. Repicaj: Sin. Repicare (v.). 

4. Repicare  [mepecamnBanue;  repiquage, 
transplantation; Verschulung; lining out; palán- 
tâzăs]. 1. Agr.: Operațiunea de transplantare sau 
de răsădire a plantelor foarte tinere, proveni'e 
din sămânță, dintr'un spațiu limitat (ghivece, lădiţe, 
răsadniţe) într'un loc mai larg, pentru a mări 
distanţa dintre plante și a permite o desvoltare mai 
viguroasă alor. — 2. Biol.: Trecerea sau reînsămân- 
țarea microorganismelor (bacterii, actinomicete, 
ciuperci, etc.) dintr'un vas de cultură într'un alt vas 
de cultură, care conține același mediu sau un 
mediu diferit. Trecerea se face, fie pentru a obține 
culturi pure, prin izolarea unei singure specii, fie 
pentru a reîmprospăta o cultură veche, fie pentru 
a studia comportarea microorganismelor pe dife- 
rite medii nutritive, etc. Repicări se fac și în ope- 
rațiunile de preparare a vaccinurilor sau a auto- 
vaccinurilor. Repicările de bacterii, actinomicete, 
ciuperci, etc. se fac, fie cu ajutorul unei anse, 
fie cu un ac ascuţit, sterilizat, de platină sau de 
un alt metal care rezistă la flacără. Repicările se 
fac, fie direct, prin trecerea unei foarte mici por- 


țiuni din cultura veche pe mediul cel nou, fie 
prin prepararea unei suspensii diluate din cultura 
care urmează să fie repicată — și prin răspândirea 
ei pe suprafața mediului. Însămânţarea unei culturi 
se face, fie în striuri, fie în zig-zag, fie în punct, 
fie prin răspândire pe întreaga suprafață a mediului, 
cu ajutorul unei pipete sterile. 

s. Replică [pennuka; réplique; Replik; replica; 
replika]. Arh.: Operă de artă identică cu origi- 
nalul și care, spre deosebire de copie, provine 
din aceeași epocă. 

s. Repopulareaapelor|nycraHne MOJIOAA JIA 
pa3Bomna pbIObI; empoissonement des eaux; Bese- 
tzung der Gewässer mitFischbrut; stocking of rivers; 
vizek benépesitése]. Pisc.: Operaţiunea de lansare a 
puietului de pește în apele secătuite de anumite 
specii de pești. Apele cari au mai mare nevoie 
să fie repopulate sunt cele de munte. Se folosesc, 
fie puieti de 3:::4 luni, fie ouă embrionate (la 
cari se văd ochii viitoarelor alevine). Primul caz 
se foloseşte la repopularea cu salmonide a apelor 
de munte, dar și cu ciprinide, a celor de șes. 
Repopularea cu ouă embrionate se practică mai 
ales la șalău. Alevinele de păstrăv sunt trans- 
portate în bidoane de tablă de zinc, cari au, 
la înălțimea de 3 cm dela fund, — un al doilea 
fund, de sârmă împletită, deasupra căruia stă 
puietul. Spaţiul dintre cele două funduri comunică 
cu exteriorul printr'o țeavă verticală, prin care 
— aplecând bidonul, — curge apa murdară de 
sub sită. În gâtul bidonului pătrunde un dispo- 
zitiv găurit, care se umple cu ghiață, acoperită 
cu mușchi; se menține astfel în interior o tempe- 
ratură de 2:::3*, la care puietul suportă bine 
transporturi lungi. Bidonul se umple numai pe 
trei sferturi cu apă. La locul de lansare se egali- 
zează temperatura apei din bidon cu cea a râului 
respectiv; apoi se devarsă puietul în râu, în 
puncte suficient distanțate, lansând numărul de 
alevine indicat de formula de lansare. 

Ciprinidele, mai puțin pretenţioase în privința 
oxigenului, pot fi transportate în butoaie, tipul 
cel mai recomandabil fiind cel oval, care, balan- 
sându-se în timpul transportului (în camion, va- 
gon, etc.), asigură automat aerarea apei. Ouăle 
de șalău embrionate se pun în bălțile de repopulat 
împreună cu crengile cari le servesc drept suport. 
Se așază închise în coșuri de răchită, prin ochiurile 
cărora puii ies singuri, după ecloziune. 

7. Report fotolitografic [poronnrorpabu- 
yecKHi nepenoc; report photolithographiaue; 
photolithographischer Umdruck; photolithographic 
transfer; fotolitografikus âtnyomtatâs). Arte gr.: 
Metodă de obținere a unor originale lineare 
pentru litografie, care consistă în copierea nega- 
tivului unui original pe o foaie de hârtie sensi- 
bilă, cu ajutorul căreia, după developare, se 
face un transport pe piatra litografică, prin inter- 
mediul cernelii de transport. 

s. Repressuring. V. sub Extracţie de țițeiu 
prin metode de recuperare secundară. 

9. Reprezentare [oroGpaxtenne, n3oGpa- 
EHHE; représentation; Abbildung; representation; 


leképezés, vetiilet]. Mat.: Corespondenţă între 
elementele a două mulțimi, în care elementele 
unei mulțimi (ale mulțimii care reprezintă) servesc 
drept semne pentru elementele corespunzătoare 
ale celeilalte (ale mulțimii reprezentate). — 

Dacă se proiectează paralel punctele unui plan 
pe un al doilea plan, punctele-proiecţie ale 
acestuia reprezintă punctele proiectate ale primului 
plan; s'a realizat astfel o reprezentare punct cu 
punct a primului plan pe cel de-al doilea. Se 
obține o altă reprezentare punct cu punct a 
primului plan pe cel de-al doilea dacă se folo- 
sește proiecția centrală. Proiecţiile pot fi folosite 
și pentru a reprezenta o suprafață pe o a doua. 

Cu ajutorul proiecției centrale, dintr'un punct 
al unei sfere, pe planul tangent la sferă în anti- 
podul centrului de proiecție, se obține reprezen- 
tarea stereografică a sferei (excluziv centrul de 
proiecţie), pe acel plan. 

Cu ajutorul unei unități de măsură, al unui 
punct origine și al unui sens pozitiv, se pot re- 
prezenta punctele unei drepte pe șirul numerelor 
reale (abscisele punctelor în raport cu originea 
şi cu sensul pozitiv de pe dreaptă). Cu ajutorul 
unui sistem de coordonate și al unor unități de 
măsură se realizează reprezentarea punctelor 
spațiului pe mulţimea ale cărei elemente sunt 
câte trei numere reale ordonate (coordonatele x, 
y şi z); etc. 

Reprezentarea se numeşte biunivocă, uni-pluri- 
vocă, respectiv pluri-univocă, după cum relația (v.) 
de corespondenţă dintre elementele reprezentate 
şi elementele cari le reprezintă e biunivocă, uni- 
plurivocă, respectiv pluri-univocă. 

O reprezentare punct cu punct a unei supra- 
fețe pe o altă suprafață se numește isometrică, 
dacă ariile porțiunilor de suprafețe din interiorul 
unor linii închise corespunzătoare de pe cele 
două suprafețe au arii egale; reprezentarea se 
numește conformă, dacă unghiurile de intersecțiune 
ale curbelor corespunzătoare ale celor două supra- 
fețe sunt egale; etc. 

1, Reprezentare conformă [tonpopmnoe H30- 
Gpanenue; représentation conforme; konforme 
Abbildung; conformal representation; konform le- 
képezés, szögłartó vetület]: Reprezentare a punc- 
telor unei suprafețe pe punctele unei alte supra- 
fețe, astfel încât curbele cari se găsesc pe cele 
două suprafețe și sunt determinate de puncte 
corespondente se intersectează sub unghiuri egale 
pe cele două suprafeţe. 

În analiza câmpurilor de vectori laplaciene 
plane, cari intervin adesea în Fizică și în Tehnică, 
prezintă un interes deosebit reprezentarea con- 
formă a unui plan pe un al doilea plan. Această 
reprezentare conformă poate fi obținută cu aju- 
torul funcţiunilor analitice w de variabilă complexă 


z=x+iy, unde i=V=r: 

w=w (z)=u (x,y)+iv (x, y). 
În acest caz se folosesc în cele două plane două 
sisteme de coordonate ortogonale și se asociază 
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valorilor w punctele din primul plan cari au abscisa 
u şi ordonata v, iar valorilor z, punctele din cel 
de-al doilea plan cari au abscisa x și ordo- 
nata y. 

În adevăr, pentru ca funcțiunea w=w (z) să 
fie analitică, adică să admită în fiecare „punct“ 
o derivată, trebue ca limita câtului dintre creş- 
terea Aw= Au+iAv a funcţiunii și creșterea co- 
respunzătoare Az=Ar-+iAy a variabilei când 
aceasta tinde către zero, să fie independentă 
de câtul Ay/Ax. În acest scop nu e suficient ca 
funcțiunile reale + (x, y) și v (x, y) să fie continue 
şi să admită derivate parțiale de primul ordin în 
raport cu x și y, ci trebue să fie satisfăcute și 
ecuațiile Cauchy-Riemann: 

du _ Av du __Ov 
dx: dy ' y  0x 

Din acestea rezultă că atât partea reală, cât și 
partea imaginară a funcţiunii w trebue să satis- 
facă ecuația lui Laplace în două dimensiuni: 

Qu Yu mY p 
Sot D? ; at A 

Mai rezultă că rzprezentarea planului w pe 
planul z e conformă. În adevăr, dacă w' (2) = dw/dz 
e derivata funcţiunii w în raport cu z, rezultă 
dw=w'(z) dz, unde w'(z) are aceeași valoare, 
pentru”un z dat, oricare ar fi raportul dy/dx. Dacă 
se reprezintă deci în planul z diferenţiala dz prin 
săgeata care unește extremitatea razei vectoare z 
cu extremitatea razei vectoare z+dz, iar în pla- 
nul w se reprezintă dw prin săgeata care uneşte 
extremitatea lui w cu extremitatea lui w+dw, 
se daduc următoarele relaţii geometrice: Pen- 
tru z și w dați, unghiul format de dz din 
planul z, cu dw din planul w, când axele 
reale și imaginare din cele două plane sunt 
respectiv paralele, e independent de orientarea 
lui dz și e egal cu argumentul (unghiul) deriva- 
tei w'(z), în reprezentarea ei trigonometrică, iar 
raportul dintre valoarea absolută a lui dw şi a 
lui dz corespunzător e independent de orien- 
tarea lui dz și e egal cu valoarea absolută a de- 
rivatei w'(z). Dacă se trasează deci, dintr'un 
punct z al planului z, trei elemente de linie 
dz, d'z și d”z, extremitățile lor determină un 
triunghiu elementar. Elementele de linie dw, d'w 
și d"w cari corespund în planul w elementelor 
dz, d'z și d”z din planul z, sunt proporționale 
cu ele și formează același unghiu, fiindcă 

duo _d'w_d'w 

de di dz 
Urmează că triunghiul din planul w, determinat 
de extremitățile lui dw, d'w și d”w, e asemenea 
cu triunghiul din planul z, determinat de extre- 
mitățile lui dz, d'z și d”z corespunzător (v. fig.). 
Reprezentarea figurilor din planul z, pe care o 
realizează o funcțiune analitică în planul w, e deci 
asemenea în infinitul mic, adică e conformă, 
unghiurile sub cari se intersectează curbele cores- 
punzătoare din cele două plane fiind egale. 


=w' (z). 
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Figurilor finite din planul z le corespund în 
planul w, în virtutea unei funcțiuni analitice, 
figuri finite cari nu mai sunt, în general, ase- 
menea cu primele. În adevăr, scara la care se 
face reprezentarea elementelor infinit mici din 
figuri, dată de valoarea absolută a derivatei w'(z), 


Reprezentarea conformă a unui triunghiu din planul z în 
planul w. 


variază, în general, cu z (adică din punct în 
punct) — și, în general, variază cu z și unghiul 
dintre elementele de linie corespunzătoare din 
cele două plane, care e dat de argumentul deri- 
vatei w'(z). 

Reprezentarea conformă prezintă deci interes 
în analiza câmpurilor de vectori laplaciene și 
plane, fiindcă are următoarele proprietăți: Două 
familii de curbe cari sunt unele traiectoriile or- 
togonale ale celorlalte în planul z sunt repre- 
zentate de o funcțiune analitică, în planul w, 
prin două familii de curbe cari sunt iarăși,unele 
traiectoriile ortogonale ale celorlalte. Unei ace- 
leiași perechi de familii de curbe traiectorii orto- 
gonale, date în planul z, îi corespund însă alte 
și alte perechi de familii de curbe traiectorii 
ortogonale în planul w, după cum se alege func- 
țiunea analitică w (z). — Două familii de curbe 
cari sunt unele traiectoriile ortogonale ale celor- 
lalte pot reprezenta însă liniile de câmp și liniile 
echipotenţiale ale unui câmp laplacian plan. Dacă 
se cunosc deci aceste linii pentru un anumit 
câmp laplacian plan, în planul z, se pot obține 
imediat, cu ajutorul unei funcțiuni analitice oare- 
care w (z), liniile de câmp și liniile echipoten- 
țiale ale unui alt câmp laplacian plan, în planul w. 

În multe probleme cari se rezolvă prin 
reprezentare conformă se dau un domeniu D,, de 
frontieră T,, în planul z — și anumite condi- 
țiuni de frontieră (də ex. condiţiunile ca anumite 
porțiuni ale frontierei să fie linii de câmp, iar 
altele, linii echipotenţiale); se cere să se de- 
termine câmpul laplacian plan din domeniul 
D,, care satisface aceste condițiuni pe frontieră. 


Problema se rezolvă determinând funcțiunea w (z) 
care reprezintă de așa manieră, conform, planul 
z pe planul w, încât frontiera I, să fie transfor- 


mată într'o astfel de frontieră T în planul w, 


încât să fie cunoscut (dintr'o problemă rezolvată) 
câmpul laplacian plan din domeniul D,, deter- 


minat de frontiera I, şi corespunzător condi- 
țiunilor de frontieră pe T,, cari corespund con- 


dițiunilor de frontieră din punctele corespunzătoare 
pe frontiera I, Dacă frontiera T,, e destul de 


simplă, determinarea prealabilă, prin rezolvare 
directă, a câmpului laplacian plan din D,, e cu 
mult mai simplă decât determinarea directă a 
câmpului din D,. 

O metodă uniformă de construire a funcțiunilor 
analitice cari reprezintă conform un contur poli- 
gonal din planul z pe axa reală din planul w 
e dată de teorema lui Schwarz. 

Metoda reprezențării conforme se folosește 
adesea pentru a rezolva probleme de mişcare 
irotațională plană în hidrodinamică și în aerodi- 
namică — și probleme de elsctrostatică și de 
curenți continui în conductoare masive. 

De exemplu, funcțiunea analitică w(z), defi- 
nită implicit de relația 


TAG + 


transformă conform planul z pe planul w, astfel 
încât unei semidrepte duble care e paralelă cu 
axa reală și la distanța d de ea, în planul z 
(v. fig.), îi corespunde dreapta v= Va în planul 


RW 


v, = 
De Voh, 
T 


Spectrul liniilor de câmp și echipotenţiale ale câmpului 
laplacian plan dinir'un plan și un semiplan, cari formează, 
ție linii echipotenţiale, fie linii de câmp. 


w, iar axei reale din planul z îi corespunde axa 
reală v=0 din planul w. Partea ei imaginară 
v(x, y) poate reprezenta deci fie potenţialul 
electrostatic dintr'un condensator format din pla- 
nul z=0 și un semiplan la distanța d de plan, 
fie liniile de scurgere potențială a unui fluid fără 
compresiune, care curge printre plan şi semiplan, 
fără a se desprinde de acesta. Partea ei reală 
u (x, y) reprezintă în primul caz liniile de câmp 
ale câmpului electrostatic, iar în cel de al doilea 
caz, liniile echipotenţiale a'e potențialului de 
vitese. 

1. Reprezentarea grafică a vectorilor [rpapu- 
yecKoe H30ŐpXKeEHHe BeEKTOpOB; representa- 
tion graphique des vecteurs; graphische Darstel- 
lung der Vektoren; graphical representation of 
vectors; vektorok grafikus âbrăzolăsa]. Mat.: Un 
vector se reprezintă grafic în unul din modurile 
următoare:  Printr'o săgeată care are, la o 
scară convenită, o lungime egală cu valoarea 
lui absolută, și orientarea (adică direcţia și sen- 
sul) vectorului, originea săgeţii fiind in punc- 
tul de aplicaţie al vectorului în cazul vectori- 


lor legați (v. fig.); printr'o sferă cu punct O pe ea, 
care indică punctul de aplicaţie al vectorului, sfera 
fiind aleasă astfel, încât să intercepteze, pe fiecare 


a) reprezentarea grafică a unui vector printr'un segment 
de dreaptă dirijat; b) reprezentarea grafică a unui vector 
printr'o sferă cu un punct pe ea; c) figură explicativă pen- 
tru reprezentarea vectorilor prin sferă şi punct. 

dreaptă care trece prin punctul de aplicaţie, un 
segment egal cu componenta vectorului după 
orientarea dreptei (v. fig.). Această sferă are 
deci săgeata din fig. a drept diametru, şi 
punctul specificat de pe ea în originea să- 
geții (v. fig.). Componentele vectorului sunt 
pozitive în orientările pentru cari sfera intercep- 
tează, pe dreapta orientării, un segment în par- 
tea din spre origine spre sensul orientării (ca 
E, din fig. c); ele sunt negative în cazul contrar. 

1. Reprezentarea în complexa mărimilor sinu- 
soidale [tomnnetcHoe H30Ő6pa:KeHHe CHHYCOH- 
NaJIbHbIX BEJNHGHH; représentation des grandeurs 
sinusoidales dans le domaine complexe; komplexe 
Darstellung sinusoidaler Grâben; complex represen- 
tation of sinusoidal quantities; szinusj ellegă meny- 
nyiségek komplex ábrázolása]: Valorile instantanee 

a=Asin (w t+4«), b= B sin (w t+$) 

ale unor mărimi sinusoidale a și b pot fi repre- 
zentate simbolic (v. Reprezentarea polară a mă- 
rimilor sinusoidale) prin vectori în plan A şi B, 
defazaţi cu unghiurile œ și f față de o orientare- 
origine (v. fig.). Dacă se alege orientarea-ori- 
gine drept axă reală, în planul în care se re- 
prezintă simbolic mărimile complexe, și A, şi A; 


sunt componentele lui A după orientarea-origine 
și după perpendiculara în sens drept pe ea, 
iar B, și B; sunt componentele respective ale 


lui B, se poate scrie: 

A=Ap+i 4; şi B=B,+iB;, 
concepând vectorii simbolici A și B drept mărimi 
complexe, iar j=V=1 fiind unitatea imaginară. 

Dacă a și B sunt defazajele lui A și B faţă de 
orientarea-origine, se mai poate scrie: 
A= Ael€ și B= Beib. 
Se obține astfel reprezentarea prin mărimi com- 
plexe a mărimilor sinusoidale. 
Derivata unei mărimi sinusoidale în raport cu 
timpul se reprezintă complex printr'o mărime de w 


ori mai mare decât cea iniţială și defazată cu 
un unghiu drept inaintea ei, adică se înmulțește 
> 3 


și cu j=e!2, iar integrala ei în raport cu timpul 
e reprezentată printr'o mărime de w ori mai mică 
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decât cea inițială și defazată cu un unghiu drept în 


urma ei, adică se înmulțește și cu 1jj=—j=e 72, 


Suma valorilor instantanee a două mărimi sinu- 
soidale e reprezentată în complex de suma mă- 
rimilor complexe cari le reprezintă. 


Reprezentarea în complex a mărimilor sinusoidale. 

a) reprezentarea polară (A şi B) a două mărimi sinusoidale; 
b) reprezentarea în complex a celor două mărimi sinusoi- 
dale; c) reprezentarea în complex a unei mărimi sinusoi- 
dale (A), a derivatei (j w A) și a integralei ei (A/i œ) în ra- 
port cu timpul; d) reprezentarea în complex a relației dintre 
tensiunea la borne (Up) și intensitatea curentului (I), în 
cazul unui circuit electric care are rezistența R și reactanța 
pozitivă X (căderea otmică de tensiune fiind RI, iar cea 
inductivă, j X1). 


În reprezentarea în complex, tensiunea electrică 
U se obține înmulţind curentul Z, care trece 
în regim armonic pr'ntr'un dipo!, prin expresiunea 
complexă a impedanţei Z a dipolului, egală cu 
suma dintre rezistența R, și de j=V—1 ori reac- 
tanța X a dipolului: 

U=ZI=(R+jă) Il, 
ceea ce permite să se calculeze în complex, în 
regim sinusoidal, analog ca în mărimi reale, în 
curent continuu. 

2. ~ lineară [1HHeiinoe H3oGpantenne; re- 
presentation linéaire; lineare Abbildung; linear 
representation; lineáris ábrázolás]: Reprezentare 
a spațiului pe un plan, care se obține prin pro- 
iecfție conică sau cilindrică; în aceste cazuri for- 
mulele de transformare sunt lineare în raport cu 
coordonatele punctului din spațiu și cu parametrii 
bipunctului din epură. Astfel de reprezentări de- 
formează obiectele din spațiu, dar au proprietatea 
de a păstra relaţiile de conținere, tangenţa și 
gradul curbelor plane. 

3, ~ polară -a mărimilor sinusoidale [norap- 
Hoe H3oGpaxenue CHHYCOHNaNbHPbIX BEJHYHH; 
representațion des grandeurs sinusoidales par 
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vecteurs symboliques; symbolische Darstellung 
sinusoidaler Gröken durch Vektoren; representa- 
tion of sinusoidal quantities by symbolic vectors; 
szinusjellegű mennyiségek poláris ábrázolása]: Va- 
lorile instantanee A sin (wt+a) ale unei mărimi 
sinusoidale sunt egale cu proiecția unui vector 
A, de valoare absolută A și formând cu o orien- 
tare-origine A unghiul a, pe o semidreaptă a 
timpului, care se roteşte în sens matematic ne- 
gativ cu vitesa unghiulară w și e, în momentul t=0, 
perpendiculară pe orienta;ea-origine (v. fig.). Cal- 
culul arată că suma valorilor instantanee a două 
mărimi sinusoidale A sin (w t + 2) și B sin (wt+f) 
e egală cu proiecția pe aceeași semidreaptă a 


Reprezentarea polară a mărimilor sinusoidale, 
a) reprezentarea polară (A și B) a două mărimi sinusoidale; 
b) reprezentarea polară a unei mărimi sinusoidale detimp (A), 
a derivatei (w A) şi a integralei ei (Alo) în raport cu timpul. 


sumei vectoriale a celor doi vectori A şi B, ale căror 
proiecţii pe acea semidreaptă dau cele două mărimi 
sinusoidale adunate. Dacă C e, deci, vectorul căutat, 
el se găsește în funcțiune de A şi B, prin operaţiunea 
de adunare vectorială: C=.4+8B. Se obţine ast- 
fel o reprezentare simbolică a mărimilor armo- 
nice prin vectori, numită reprezentare polară, 
care permite adunarea și scăderea, dar nu permite 
înmulțirea și împărțirea, fiindcă produsele și câturile 
mărimilor sinusoidale nu au frecvența factorilor. 

În reprezentarea polară, derivata în raport cu 
timpul w Acos(wt4+a) a unei mărimi sinusoidale 
A sin (wt+a) e reprezentată de un vector defazat 
cu un sfert de perioadă (adică cu x/2) inaintea vec- 
torului ei și de w ori mai mare decât el, iar 


integrala ei în raport cu timpul -4 cos (wt+a) 


e reprezentată de un vector defazat cu un sfert de 
perioadă (adică cu x/2) în urma vectorului ei și de 
w ori mai mic decât el. Vectorii cari reprezintă, 
după convențiunea de mai sus, mărimile sinusoidale, 
au numai o anumită orientare în plan față de orien- 
tarea-origine, orientarea planului în spaţiu fiind 
indiferentă, ceea ce arată că vectorii din această 
reprezentare diferă de mărimile fizice vectoriale. 

În tehnică se operează, de cele mai multe 
ori, cu vectori având valoarea absolută egală cu 
valoarea efectivă a mărimilor sinuscidale reprezen- 
tate, — și nu egală cu valoarea lor maximă. — 

Vectorii din reprezentarea polară pot fi repre- 
zentați prin mărimi complexe în planul lui Gauss, 
axa reală coincizând cu orientarea-origine, iar 
axa mărimilor imaginare fiind perpendiculară pe 


ea și defazată cu un unghiu drept inainte, ceea ce dă 
reprezentarea în complex (v.) a mărimilor sinusoidale. 

1. Reprezentare reciprocă [B3auMmnoe H306pa- 
EHHE; représentation biunivoque; eineindeutige 
Abbildung; reciprocal representation; reciprok ábrá- 
zolás]: Reprezentare a spațiului pe plan, care dă 
posibilitatea de a determina obiectul din spațiu 
(în mărime, formă, poziție), după una sau după 
mai multe imagini ale lui. Problema consistă în a 
stabili o corespondență biunivocă între punctul 
din spaţiu determinat de trei coordonate și o 
anumită figură plană, determinată de trei para- 
metri, alcătuită, în general, dintr'o dublă proiecţie 
pe două plane, urmată de o rabatere sau de a 
treia proiecție pe un al treilea plan, constituind 
astfel epura reprezentării. În general, unui punct 
din spațiu îi corespunde, în anumite condițiuni, 
un bipunct în epură, și reciproc. După felul 
proiecțiilor, intră în cadrul acestei probleme 
generale: Geometria descriptivă, Axonometria, 
Perspectiva directă (liberă), Fotogrammetria. Se 
poate stabili și o corespondență între punctele 
din spațiu și ciclurile din plan (ciclografia), din 
care se deduce geometria cotată. Sin. Repre- 
zentare biunivocă. 


=. Reprezentare topografică [ronorpapuuec- 
Koe  H3oGpantenne; représentation topogra- 
phique; Geländedarstellung; topographical repre- 
sentation; talajmérés-ábrázolás, topográfiai ábra- 
zolás]. Topog.: Hartă sau plan cuprinzând o por- 
jiune din scoarța terestră, redată în plan cu aju- 
torul unor semne convenționale, numite semne 
topografice. 

s. Repriză [noBropenne; reprise; Fortsetzung; 
resumption (of work), restarting (of work); foly- 
tatás, ismétlés]. 1. Tehn.: Reluarea unei operațiuni 
tehnice întrerupte (de ex. reluarea turnării betonu- 
lui într'o construcție). — 2. Repetarea, în aceleași 
condițiuni sau în condițiuni diferite, a unei faze 
dintr'o operațiune tehnică (de ex. așternerea în 
straturi subțiri a materialului unei împietruiri; apli- 
carea unei vopsele în mai multe straturi; înde- 
sarea unui pavaj; lustruirea unui mozaic cu piatra 
de lustruit, apoi cu discuri de pâslă și cu praf 
de lustruit, etc.). — 3. Durata unei faze dintr'o 
operațiune tehnică. 

4. Repriză [ycunuenne paGouero pemuma 
ABHraTEJIA; reprise du moteur; Auftourenkommen 
des Motors; picking-up of the motor; motor-ât- 
meneti izemviszony]. 4. Mș.: Trecerea dela un 
regim de turație joasă a unui motor, de regulă 
dela regimul de mers încet (ralenti), la un regim 
de turație înaltă, în general la turația nominală. 
Repriza se obține printr'o accelerare bruscă a 
motorului, îmbogățind amestecul combustibil- 
aer; se folosește când motorul e supus instantaneu 
unui regim de sarcină mai mare sau la suprasarcină. 
— La motoarele de autovehicule, repriza ser- 
vește atât la demarare, cât și la învingerea ob- 
stacolelor incidentale de parcurs ale vehiculului. 

5. Repriză [XOJNOAHaA CBapa, NOpPOK JIATbA; 
reprise; Kalschweibung; flaw, crack; hidegfolyăs, 
varrat]. 5.  Metl.: Defect al pieselor turnate, 


căracterizat prin brazde superficiale, de adâncime 
variabilă și cu margini rotunjite și oxidate. Re- 
prizele sunt datorite umplerii inegale a formelor, 
întreruperii turnării, sau întâlnirii a două vine de 
material turnat care s'a răcit înainte de reunire. 
Sin. Sudură la rece. 

1. Repriză. 6. Tehn.: Sin. Recirculare (v.). 

2. Reproducere [Bocnpon3semenne; repro- 
duction; Reproduktion, Wiedererzeugung, Wieder- 
gabe; reproduction; reprodukció, ujratermel6s). 
Tehn.: Executarea unei piese sau a unei serii de 
piese, după sau cu ajutorul unui model, piesa 
având sau nu forma și dimensiunile modelului. 
Reproducerea poate fi identică sau asemenea (în- 
tr'un anumit raport) cu modelul. 

s. Reproducere |penpoAyuHpoBaTb; repro- 
duction; Reproduktion, Wiedererzeugung; repro- 
duction; reprodukció]: În sculptură, obținerea mai 
multor exemplare identice, după o lucrare, cu 
ajutorul tiparelor. Dacă obținerea altui exemplar 
se face după procedeul vizual, cu ajutorul com- 
pasului cu trei picioare, acesta se numește copie, 


4. Reproducerea peștilor [pa3mnontenne phl- 
Gbl; reproduction des poissons; Fischfortpflanzung; 
fish reproduction; halszaporodâs]. Pisc. Reprodu- 
cerea peștilor se poate face pe trei căi: pe cale 
naturală, în mediu natural, fără intervenţia omu- 
lui; pe cale supraveghiată, închizând reproducă- 
torii în oboare speciale de parcare, în cari se 
introduc saltele artificiale, pe cari peștii își depun 
icrele (ea se practică la șalău, la crap și plătică, 
obținându-se cuiburi cu icre embrionate, cari apoi 
pot fi transportate pentru popularea diferitelor 
bălți); pe cale artificială, prin intervenţia omu- 
lui, storcându-se produsele sexuale și amestecându- 
le într'un vas smălțuit. — Fecundarea artificială 
a icrelor se face după trei metode: metoda us- 
cată, folosită la toate salmonidele, în care icrele 
sunt stoarse într'un vas smălțuit; peste ele se 
storc lapţii; după ce sunt bine amestecate cu o 
pană, timp de câteva minute, se adaugă puțină 
apă, care înlesnește fecundarea; apoi sunt puse 
în incubatoare; — metoda umedă, în care icrele şi 
lapţii se storc direct în apă, unde sunt bine ames- 
tecați; — metoda grăbirii maturaţiei sexuale cu 
ajutorul injecțiilor cu extract de hipofiză, metodă 
mult practicată în U.R.S.S. pentru obținerea de 
icre embrionate, în cantități industriale, dela stu- 
rioni, crap, plătică, etc.; după injectare, se mulg 
icrele și lapții, sau, în cazul sturionilor, se sacri- 
fică femela. Icrele sunt amestecate cu lapții, prin 
metoda uscată, 

Fiecare specie își depune produsele sexuale în 
anumite locuri caracteristice și numai în anumite 
perioade ale anului. Astfel, principalele specii de 
peşti de apă dulce, le depun cum urmează: 

Crapul: Aprilie--lunie; linul: 15 Mai-sfârşitul 
lunii lunie; șalăul: Aprilie și, foarte rar, în Mai; 
știuca: sfârșitul lunii Februarie--:inceputul lunii Apri- 
lie; somnul: Mai---lunie; bibanul: Mai-:inceputul lunii 
lunie; păstrăvul de munte: Octomvrie-::Decemvrie. 

Deoarece epoca de reproducere a principalelor 
specii de pești începe aproximativ la 15 Aprilie 
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şi durează aproximativ până la sfârșitul lunii 
lunie, perioada de interzicere a pescuitului, în 
vederea înlesnirii reproducerii, se fixează, de 
obiceiu, dela 15 Aprilie până la 15 lunie, pentru 
apele de șes, și dela 15 Septemvrie până la 
15 Aprilie, pentru apele de munte, cu excepțiu- 
nea lipanului și a lostriței, al căror pescuit e in- 
terzis numai dela 1 Martie la 1 lunie. 

Temperatura apei are un rol important în re- 
producerea peștilor. 

Durata de clocire a icrelor e și ea foarte va- 
riabilă, depinzând mai ales de temperatura apei, 
de luminozitate și de cantitatea de oxigen. În 
general, durata de clocire, la crap și la celelalte 
specii de baltă, e de cca 5:::10 zile, pe când la 
păstrăvul de munte e de 150:::200 de zile când 
clocirea se face în mediul natural, adică la o 
temperatură sub 5°, şi de numai 60:::90 de 
zile când clocirea se face în incubatoare. 

s. Reprofilare [nepenpobuunpoBanne; re- 
dressement; Richten; redressing; ujraprofilozăs]. 
Tehn.: 1. Refacerea profilului părţii active a unei 
unelte, după ce s'a uzat prin folosire. După felul 
materialului, reprofilarea se efectuează cu unelte 
așchietoare diferite (de ex.: reprofilarea cuţitelor 
de strung se efectuează cu piatră abrazivă; re- 
profilarea pietrelor abrazive se efectuează cu dia- 
mant, cu piatră de rectificat sau cu rola de re- 
profilat, etc.). Sin. (parţial) Îndreptare, Ascuţire. 
— 2. Refacerea profilului unei piese degradate, 
fie prin readucerea la profilul inițial (folosind de 
ex. procedee de cromare, încărcare cu sudură, 
e!c.), fie prin realizarea unui profil asemănător 
sau diferit de cel inițial. 

e. Reprofilare [nepenpobnnnpoBanne 4O- 
poru; reprofilage; Wiederherstellung; reprofiling; 
âtszelvenyezes]. Drum.: Operaţiunea de refacere 
a profilului transversal al unei șosele degradate 
de circulaţie, pentru a fi readus la forma inițială 
a profilului transversal tip, prevăzut în proiect, sau 
operațiunea de întreținere a profilului transversal 
al unei șosele vechi care se modernizează, pentru 
a corespunde profilului transversal tip, prevăzut 
în proiectul de modernizare. 

Şoselele împietruite se reprofilează prin sca- 
rificarea împietruirii vechi, urmată de reîncărca- 
rea (v.) cu materiale noi, așternute după șablon, 
pentru a se da șoselei pantele transversale co- 
respunzătoare, şi de cilindrare. La șoselele cari 
se modernizează, reprofilarea se face prin așter- 
nerea unui strat de beton peste împietruirea veche 
a șoselei, scarificată sau nu, pentru a se obține 
pantele transversale, supraînălțările, rampele de 
suprainălțare, etc. ale profilului transversal tip, 
corespunzător unei șosele moderne, peste care 
se așterne îmbrăcămintea nouă. 

7. Reprofilat, rolă de ~. V. Rolă de reprofilat. 

s. Requienia. Paleont.: Gen de lamelibranhiat 
aberant, cu desvoltare inegală. Valva stângă, fi- 
xată de fund, e răsucită în spirală și e mai pu- 
ternică și mai groasă decât valva dreaptă, liberă, 
care e redusă la forma unui căpăcel turtit. Sunt 
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caracteristice pentru faciesul recifal al Cretacicului 
inferior (Urgonian). 

1. Rerafinare |nepeouucrka; reraffination; Wie- 
derraffinierung; rerefining; ujrafinomităs]. Ind. alim., 
Chim. V. sub Rafinarea alcoolului. 

2. Resabotarea traverselor în cale [nepeza- 
TECKa Wene3HOAOpo:HbIX Inaul; resabotage 
des traverses; Wiederkappen der Schienenlager; 
readzing of rail seats; talpfa-ujrakapacsolâs]: Ope- 
rațiunea de cioplire din nou a traverselor de cale 
ferată, pentru a se da inclinarea necesară plăcu- 
țelor de reazem ale șinelor (v. și sub Sabotarea 
traversei). 

s. Resabotat, mașină de ~ traverse. V. Maşină 
de resabotat traverse, sub Mașini din construcții. 

4. Resac [OypyH; ressac; zuriickgeworfene 
Welle, Widersee, Kabbeligesee; surf; ellenhullâm]. 
V. sub Val. 

s. Resăpare [Bropununoe Gypenne; reforage; 
Wiederbohren; redrilling; újrafúrás]. Expl. petr.: 
Săparea din nou a unei porțiuni verticale, mai mari 
sau mai mici, din gaura sondei, noua gaură fiind 
alături de cea veche. O resăpare poate fi necesară 
din cauza unei părți de garnitură care s'a rupt 
sau s'a deșurubat la puț și care nu s'a mai putut 
extrage, din cauza unei îndepărtări de gaura de 
sondă cu deviaţie mare, a unei pierderi de gaură 
din cauza dărâmării ei, a accidentelor de turtire 
pe o lungime apreciabilă a coloanelor, etc. Re- 
săparea se poate face, fie prin vechea gaură de 
sondă, fie, pe o porțiune a ei, printr'o gaură ve- 
cină (prin deviere şi ocolire). 

e. Reșcă. Pisc.: Unealtă de pescuit de tipul 
lăptașului (v.), folosită mai ales în apele curgă- 
toare, pentru pescuitul de adâncime (de fund), 
și obținută prin îngreunarea cu plumbi a unei ma- 
tife, care, când e aruncată în apă, cade la fund 
și rămâne cu gura deschisă. Cu reșca se pescu- 
ește, în deosebi, pe timp rece, toamna și iarna, 
când somnul şi crapul se retrag și stau amorțiţi 
în gropile de pe fundul apelor. (Termen regional). 


7. Resnatron [pecuaTpon;resnatron;Resnatron; 
resnatron; resnâtron]. Radio: Tetrodă oscilatoare 
de mare putere, pentru unde ultrascurte, bazată 
pe principiul tuburilor cu modulație de vitesă a 
electronilor, având cavităţi rezonante acordabile, 
una între catod și grilă, alta între ecran și anod. 

În resnatron, ecranul și grila de comandă sunt 
legate də pământ; catodul e pus la o tensiune de 
înaltă frecvenţă în raport cu grila, iar anodul e 
pus la aceeași tensiune în raport cu ecranul. 

Acest tip de oscilator e folosit în televi- 
ziune și pentru radiodifuziunea cu modulație de 
frecvenţă, pe unde decimetrice și centimetrice. 

s. Resort (npyutunHa; ressort; Feder; spring; 
rúgó]. Tehn.: Element de legătură, în general 
metalic, folosit pentru realizarea rezemărilor elas- 
tice între organele sistemelor tehnice. ` 

Prin deformaţiile mari pe cari le permite fără 
a depăși limita de elasticitate, resortul înma- 
gazinează și cedează reversibil energie stereo- 
mecanică. E folosit în diferite scopuri, cum sunt: 
amortisarea oscilaţiilor de frecvență mai înaltă 


decât frecvența sa proprie (de ex. resorturile de 
suspensiune ale unui vehicul), acționarea unui 
mecanism (de ex. resortul unui ceasornic), asigu- 
rarea contactului dintre două corpuri (de ex. re- 
sortul unui clichet), obținerea unei mișcări des- 
modrome (de ex. la supape, distribuții cu came), 
măsurarea forțelor (de ex. resortul unui dinamo- 
metru), etc. 

Materialele folosite pentru confecționarea resor- 
turilor metalice sunt: oțeluri carbon sau aliate, cu 
limita de elasticitate (v.) mare; alamă; bronz; etc. 
Uneori, pentru a evita degradarea sau modificarea 
caracteristicelor resortului, ca efect al condițiuni- 
lor de serviciu (de ex. influenţa unui mediu acid, 
a unui câmp magnetic, etc.), resortul poate fi 
confecţionat din materiale chemorezistente (re- 
zistente la coroziune), termorezistente, antimag- 
netice, cu coeficient de dilataţie mic, etc. În ge- 
neral, după confecționare, resorturile sunt supuse 
unui tratament termic. Resorturile elicoidale de 
sârmă de secțiune mică se confecţionează, de 


„preferință, dintr'un material tratat termic în prea- 


labil, şi deci nu mai au nevoie de un alt tratament 
termic după confecționare. 

Resorturile se dimensionează pe baza următoa- 
relor relații: relația dintre solicitare și rezistența 
admisibilă a materialului (condiţiuneade rezistență); 
relația dintre încărcare și deformaţie, astfel încât 
aceasta să nu depășească domeniul elastic (con- 
dițiunea de elasticitate); relaţia dintre energia 
elastică înmagazinată și deformație sau încărcare. De 
obiceiu, dimensiunile rezultate din condiţiunea de 
rezistență se verifică prin condițiunea de elastici- 
tate (deoarece, în cele mai multe cazuri, e necesar 
ca deformațiile elastice să nu depășească o anu- 
mită limită). — 

Din punctul de vedere al solicitării la care e 
supus în principal materialul, resorturile se împart 
în resorturi de încovoiere (arcuri), resorturi de 
torsiune și resorturi de tracțiune-compresiune. 

9. Resort de încovoiere [npyntuna n3ruGa- 
HHA; ressort de flexion; Biegefeder; bending 
spring; hajlitó rúgó, lemezes rúgó]: Resort care 


Foaie de arc. 
A) şi C) dreptunghiulară, cu profil longitudinal drept, respectiv 
parabolic; B) şi D) triunghiulară, respectiv trapezoidală, cu 


profil longitudinal drept; F) solicitare; 1) lungimea foii 


libere; b) lățime; h) înălțime, 


e solicitat în principal la încovoiere. De obiceiu, 
aceste resorłuri se numesc arcuri (v. Arc). 


După felul construcţiei, se deosebesc; arc la- 
melar, la care forma foii de arc poate fi drept- 
unghiulară, triunghiulară, trapezoidală, profilul ei 
longitudinal fiind drept sau para- 
bolic (v. fig. I); arc spiral (în 
general, de forma spiralei lui 
Arhimece), la care secțiunea 
materialului poate fi circulară 
sau dreptunghiulară, și care are 
un capăt (exterior sau interior) 
imobilizat, iar celălalt capăt, 
mobil; arc elicoidal, la care ma- 
terialul poate avea secțiune circu- 
lară sau dreptunghiulară; arc-disc 
(resort-disc), alcătuit dintr'un disc 2) 
bombat sau din una sau mai 
multe perechi de discuri, bom- 
bate; arc inelar spintecat. 


Arc lamelar: Resort alcătuit din una (v. fig. I) 
sau din mai multe foi de arc, în general curbate. 
Grosimea foilor arcurilor la- 
melare cu foi suprapuse e, 
în general, inegală, — și anu- 
me grosimea foii principale 
e cu 25% mai mare decât 
grosimea foii mijlocii, iar 
grosimea ultimei foi (cea mai 
scurtă) e cu cca 25% mai mică. 

Arcurile lamelare se clasi- un singur braf. 
fică adeseori cum urmează: 1) foale principală; 2) 
arc cu un singur braț (numit capat incastret; 3) capăt 
sfert de arc), care are un scilcula? mabil, 
capăt incastrat (v. fig. III), 
iar celălalt capăt, articulat mobil sau simplu reze- 
mat; arc simplu sau arc deschis (arc semieliptic), 
articulat la am- 
bele capete (v. 
fig. IV), având 
cel puţin la unul 
dintre capele o 
articulație mobi- 
lă (putând fi, 
uneori, când ar- Resori lamelar (arc) simplu. 
cul e ghidat, sim- 1) toal= principală; 2) articulație mo- 
plu rezemat la bilă; 3) bridă. 
ambele capete); 
arc dublu sau arc închis (arc eliptic), alcătuit 
din două arcuri simple, articulate la capete (v. 
fig. V); arc cantilever, care are o articulație fixă 


Resor! (arc) lame- 
lar, cu foaie unică. 
1) toale de arc; 
roată  dinţată; 
3) clichet. 


Resort „lamelar (arc) cu 


Resori lamelar (arc) dublu, 
1) toale principală; 2) bridă; 3) pană de siguranță. 


în zona centrală și o articulație mobilă la unul 
dintre capete, celălalt capăt putând fi articulat sau 
simplu rezemat. Arcurile simple, cele duble și 
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cantilever se numesc simetrice când cele două 
brațe sunt egale, și lasimetrice când cele două 
brațe nu sunt egale. 

Arcurile lamelare cu mai multe foi, suprapuse 
şi de grosimi inegale, se determină astfel, încât 


Resori lamelar (arc) simplu, simetric, 
a) vedere laterală; b) vedere orizontală; c) solid de egală 
rezistență, echivalent cu resoriul lamelar; L) lungimea resor- 
ulul; 1) dist:nța dela cașete la reazemul interior al resore 
tului; h) grcsimea foii; b) lăţimea foll; B) lățimea solidului 
de egală rezistență, la reazemul interior (B=nb, n fiind nu- 
mărul de fol la reazemul interior); B') lățimea solidului de 
egală rezistenţă, la capătul resoriului (B'=n'b, n' fiind numă- 
rul de foi la capătul resortulul). 


săgeata lor să nu depășească anumite valori pre- 
scrise. Expresiunile săgeților sunt următoarele: 


PF 
im. ET A 


la arcuri cu un singur braț (sfert de arc) sau la 


Deformarea sub sarcină, a unul resort lamelar (arc) asimetric. 
fibra medie în stare nedeformată; 
fibra medie în siare deformată. 
F4) și Fẹ) solicitări la capetele resortului; F) rezultanta 
solicitărilor ; h) și Is) distanțele dela capete la reazemul 
interior al resortulul; f4) și fa) săgețile la capetele resore 

tului; f) săzeata în dreptul reazemului Interior. 

fifa 


Ut). 


arcuri simple simetrice (v. fig. VI), 
È È(F, +F) 
=E TEDE 


la arcuri simple asimetrice (v. fig. VII). În 
aceste expresiuni s'au folosit următoarele notații: 


3 
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K = 3(2+8'/8) + (v. fig. VIII); l,şil, sunt lungi- 
mile brațelor arcurilcr; F,F, şi F sunt forțele 


se 


B) baza mare a foii resortului trapezoidal; B') baza mică a 
foli resortului trapezoidal. 


Curba coeficientului K. 


la capetele arcului; E e modulul de elastcitate 
(pentru oţel, E=2,1:10% kg/mm?), iar Jọ e mo- 
mentul de inerție și are expresiunea 


Jo bat bt heh) 


b, bi ba, etc. fiind dimensiunile geometrice ale 
foilor, indicate în figurile de mai sus. 

Arc spiral: Resort constituit dintr'o sârmă sau 
o bandă de oțel, căreia i se dă o deformare 
permanentă, astfel încât are forma unei spirale 
plane (spirala lui Arhimede). Resortul spiral e folo- 
sit la aparate înregistratoare (la barografe), la 
unele mecanisme (de ceasornice, gramofoane), 
etc. Se folosește și ca resort antagonist, de exem- 
plu la instrumentele de măsură, 

La arcurile spirale, expresiunea săgeții e 

Fin 
[=z T' 
unde F e forța, E e modulul de elasticitate, Z e 
lungimea arcului desfășurat, r e distanța dintre 
direcția solicitării şi axa resortului, iar J e mo- 
mentul de inerție. Notândcu b și h dimensiunile 
secţiunii dreptunghiulare a lamei, respectiv cu d 
diametrul sârmei arcului, momentul de inerție 
are expresiunea: J=bb%/12 la arcuri cu secțiune 
rectangulară și ]=md?/64 la arcuri cu secțiune 
circulară. 


Arc elicoical: Resort format dintr'un fir de sârmă 
sau dintr'o bară de metal, care se înfășură elico- 
idal, şi care e supus unei solicitări tangenţiale 
față de spiră. Expresiuriea săgeții acestor arcuri 
este aceeași ca la arcurile spirale. 

- Arc-disc: Resort alcătuit dintr'un disc sau 
din mai multe discuri (talere) elastice, de regu- 
lă bombate tronconic. La resortul cu mai multe 
discuri, acestea sunt dispuse în perechi (cele două 
discuri ale unei perechi atingându-se pe cercul 
exterior), cari sunt suprapuse axial și formează 
o coloană montată într'o ţeavă sau sunt axate 
pe un bulon central (v. fig.); fiecare dintre aces- 
te discuri ia o parte din deformația elastică to- 
tală a resortului, săgeata lui totală fiind egală cu 


suma deformaţiilor fiecărui disc. Arcurile-disc, cari . 


se folosesc la preluarea șocurilor mari (de ex. 
resorturi-tampon) sau a sarcinilor mari cu variaţii 
mici și rare, acționează numai la forțe de apă- 
sare, cursa fiind limitată de 
aplatisarea discurilor și, deci, 
fără pericol de rupere la 
suprasarcină, 

Expresiunea săgeții arcu- 
rilor-disc e 

r? 


. 
f= azpË 
unde & e un coeficient ca- 
re depinde de raportul dintre 
raza r; a găurii şi raza 7, a 
discului, h e grosimea discu- 
lui, iar Fe forța de apăsare. 


Arc inelar spintecat: Resort-disc, 
Resort inelar alcătuit dintr'un 1) disc (taler); 2) bu- 
inel spintecat, sau din mai lon; d;) diametrul gă- 


multe inele interioare şi ex- urii; de) diametrul dis- 
terioare, dintre cari unele 
au o crestătură transversală. 
Arcul alcătuit dintr'un sin- 
gur inel se numeşte și șaibă Grower sau inel- 
resort (v.) şi se folosește, de exemplu, ca element 
de asigurare la asamblările prin șuruburi (unde este 
dispus sub piulița de strângere). Arcul alcătuit 
din mai multe inele are o zonă conică de cor- 
tact între inele, cari sunt dispuse alternat (v. fics 
sub Resort de tracțiune-compresiune), 

1. Resort de torsiune [npyxunna Kpyuenna; 
ressort de torsion; Verdrehungsfeder; twisting 
spring; csavarrugó]: Resort care e solicitat în prin- 
cipal la torsiune. După felul construcției, se deo- 
sebesc: resort elicoidal, la care materialul poate 
avea secțiune circulară, eliptică sau rectangulară; 
bară de torsiune, cu secțiune circulară sau rectan- 
gulară. 

Resort elicoidal: Resort format dintr'un fir 
de sârmă sau din bară de metal, care se înfăşură 
elicoidal pe o suprafaţă cilindrică, conică, parako- 
lică (v. fig. 1) sau elipsoi- 
dală, materialulavând sec- 
țiunea circulară, rectangu: 
lară sau eliptică. Se con- 
fecționează din oțel car- 
bon sau din oțel manga- 
nosilicios, cu limită mare 
de elasticitate și cu rezis- 
tență mare la rupere. 
Pentru resorturile cari lu- Resort elicoidal, de formă 
crează în atmosferă oxi- parabolică, din bandă rectan- 
dantă se folosesc oțeluri gulară. 
inoxidabile, cupru, alamă 
sau alte aliaje speciale. Resorturile de cţel (de 
regulă, cele supuse la solicitări mici) sunt ră- 
sucite după ce firele au fost supuse tratamentului 
termic de călire, și uneori netezite superficial, pentru 
ca deformațiile permanente pe cari le iau să co- 
respundă formei resortului neîncărcat (liber). 

Resorturile elicoidale cilindrice au spirele în- 
făşurate pe o suprafaţă cilindrică, materialul avânc 


cului. 


secțiunea circulară sau dreptunghiulară, Sarcina 
cu care poate fi încărcat un resort elicoidal cilin- 
dric se determină, în funcțiune de tensiunea de 
torsiune 7, din una dintre relațiile 


F=}. g x (pentru secțiuni circulare), 
16 R 
bb 
F=3. 2 7 (pentru secțiuni dreptunghiulare). 


Dimensiuni'e trebue să fie astfel alese, încât săgeata 
resorturilor să nu depășească anumite valori pre- 
scrise. Expresiunile săgeților f sunt: 


3 
pa SE. e (pentru secţiuni circulare), 
f=7,27 nR? aie (pentru secțiuni drept- 


unghiulare), 
unde F e forța, Re razacil'ndrului de înfășurare, t e 
tensiunea la torsiune, G = 0,385 E e modulul de elas- 


vi 
3 . = 5 
SS | Bi: pai 
T pa 
Resort elicoidal cilindric. 
A) cu secțiune circulară; B) cu secţiune dreptunghiulară; 


L) lungimea resortului liber; d) diametrul firului; b) grosimea; 
h) lățimea; R) raza cilindrului de Intăşurare. 


licitate transversal, n e numărul de spire, iar d, b 
și b sunt dimensiuni geometrice ale materialului 
(v. fig. II). 

Resorturile el'coidale conice sau tronconice au 
spirele înfăşurate pe o suprafață conică, materia- 
lul având secțiunea circulară (v. fig. III-A) sau 


Resort elicoidal tronconic, 
A) cu secțiune circulară; B) cu secțiune dreptunghiulară; 
L) lungimea rescrtului liber; d) diametrul sârmei; b) grosimea; 
h) lățimea; R) raza bazei conului de înfășurare. 


dreptunghiulară (v. fig. III-B). La aceste resor- 
turi, raza de înfășurare a spirelor variază propor- 
țional cu înălțimea lor, având valoarea maximă 
R la baza resortuuui, și valoarea minimă Re la 
capătul lui (care e nulă la resorturile elicoidale 
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conice propriu zise). Sarcina cu care poate fi în- 
cărcat un resort elicoidal conic se determină din 
una dintre relaţiile 


3 
F == RI (pentru secțiuni circulare), 
2 bh 
F i e be (pentru secţiuni dreptunghiulare), 


dimensiunile trebuind să fie astfel alese, încât să 
nu se depășească săgețile prescrise, Aceste să- 
geți au expresiunile: 


16 
ddr? piei (pentru secţiuni circulare), 


f=1,8 R aia . 5 (pentru secțiuni 
ghiulare), 
unde R e raza de bază a conului de înfășurare, 
l e lungimea resortului liber, iar celelalte simbo- 
luri au semnificaţiile indi- 
cate mai sus. 
Resorturile elicoidale se 
folosesc la tampoanele 
de vagoane (de ex. re- 
sortul conic cu secțiunea 
rectangulară, numit volut), 
la suspensiunea vehicu- 
lelor (de ex. resortul ci- 
lindric cu secțiune circu- 
lară), la supape, la instru- 
mente de măsură, etc, 
Uneori, în loc de un 
singur resort elicoidal 
cilindric se folosesc mai 
multe resorturi concen- 
trice (v. fig. IV), la cari 
trebue satisfăcută urmă- 
toarea relație: 
mR mE na Ri 
dı disd ide 
unde R; e raza cilindrului de înfășurare, d;e diame- 
trul firului resortului și n; e numărul de spire ale 
fiecărui resort. 
Bara de torsiune: Resort format din bară de 
oțel, de secțiune circulară sau dreptungh ulară, 


având la un capăt o pârghie_de acţionare și fiind 
incastrată sau înzes- v 


trată cu o pârghie l 

similară la celălalt 4 

capăt (v. fig. V). A- V Şi Z A 
ceste resorłuri sunt r 


supuse unui moment 
de torsiune. 

Sarcina care încarcă 
o bară de torsiune 
depinde de tensiunea 
de torsiune t și se determină din una dintre relațiile 


dreptun- 


Garnitură de trei resortur 
elicoidale cilindrice. 
Ri), Ra), Rs) raza cilincrilor 
de întăşurare; d,), ds), ds) dla- 
metrul sârmei. 


Resort-bară de torsiune. 
F) forța; d) diametr: l; 1) lungl- 
mea; r) distanța dintre direcția 
solicitării și axa resortuul. 


z d? PON 
E= po (pentru secțiuni circulare), 


2 bh SE A 
ii a t (pentru secţiuni dreptunghiulare), 
dimensiunile trebuind să fie astfel alese, încât 


33* 
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săgețile să nu depășească anumite valori prescrise 
Săgeata f are următoarele expresiuni: 


p= 3270 ă (pentru secțiuni circulare), 


PPE 
BE G 


unde F e forța, re distanța dintre direcția solici- 
tării și axa resortului, G=0,385 E e modulul de 
elasticitate transversal, Z este lungimea barei, iar 
d, h şi b sunt dimensiunile geometrice ale mate- 
rialului. 

Barele de torsiune se folosesc în construcția 
de mașini (de ex. pentru asigurarea suspensiunii 
la unele autovehicule și la acuplări elastice). 


1. Resort de tracţiune-compresiune [npyxuna 
pPacTAmeHHA-CMaTRA; ressort de traction-com- 
pression; Zug-Kompressionsfeder; draw-compres- 
sion spring; húzó-nyomórúgó]: Resort care e soli- 
citat în principal la tracţiune sau la compresiune. La 
acest resort, materialul e solicitat în mod uniform 
pe întreaga secţiune și lungime, ceea ce pre- 
zintă un avantaj din punctul de vedere al utili- 
zării materialului. 


Resort inelar: Resort de tracțiune-compre- 
siune, constituit dintr'un număr de inele exte- 
rioare şi interioare de oțel, suprapuse axat 
şi alternat, având zonele de contact conice, 
egale și simetrice, astfel încât inelele inte- 
rioare și cele exterioare 
vecine să păstreze un 
contact intim (v. fig.). 
Acest resort lucrează nu- 
mai la solicitări de com- 
presiune, inelele exteri- 
oare fiind solicitate la 
întindere, iar ce'e interi- 
oare, la compresiune. Re- 
part'ția tensiunilor radiale 
fiind uniformă, utilizarea 
materialului e foarte bună. 
Resortul inelar se folo- 


(pentru secțiuni dreptunghiu- 
lare), 


| l 3 Resort inelar. 
seşte la preluareaşi amor- 4.) și de) diametrul interior 


tisarea şocurilor foarte și extericr; L) lungimea re- 


mari (de ex. la trenurile soriului liber; b) lățimea ine- 
de aterisare ale avioane- lului; q) unghiul de conicitate. 
lor, la tampoanele vehi- 
culelor de cale ferată). Energia de șoc e consu- 
mată atât prin frecarea între inele, cât și prin 
deformarea lor elastică; la o conicitate de 15° a 
zonelor de contact ale inelelor exterioare și in- 
terioare, cca 2/3 din energia de şoc e consumată 
în frecări, iar restul, prin deformare elastică. 
Considerând egale secțiunile inelelor exterioare 
și interioare, iar tensiunile proprii, uniforme, 
sarcina cu care poate fi încărcat acest resort se 
determină din relaţia: 


F=% (dd tg (4+p)o, 


dimensiunile trebuind să fie astfel alese, încât să 


nu se depășească săgeata 

l d,+d,; 

f=5 Ego” 
gp 

unde F e forța, b e lățimea inelului, d, şi d; 
sunt diametrii exterior și interior ai resortului, p 
e unghiul de conicitate, « e unghiul de frecare 
(de obiceiu 6:::9%), ] e lungimea resortului com- 
primat, E e modulul de elasticitate (pentru oțel, 
E=2,1:10% kg/mm?), iar o e tensiunea. Săgeata 
acestui resort e limitată prin atingerea dintre su- 
prafețele frontale ale inelelor exterioare, respectiv 
interioare — și deci nu prezintă pericolul de 
rupere la suprasolicitări. În unele cazuri, câteva 
dintre inelele interioare se execută spintecate; 
aceste inele sunt solicitate la încovoiere. 


2. Resort antagonist [orrarnBaicmaa npy- 
muHHa; ressort antagoniste; enigegenwirkende 
Feder; antagonistic spring; ellenhatârug6): Resort 
elicoidal sau lamelar folosit într'un sistem tehnic 
pentru a menține anumite piese într'o poziție dată, 
pentru a împiedeca o mișcare nedorită, pentru a 
realiza un contact forțat (între două elemente 
ale unui cuplu cinematic, de ex. între două roți 
de fricțiune), etc. Resortul antagonist este astfel 
dimensionat, încât forța sa elastică să fie în echi- 
libru cu o forță de o anumită mărime care se 
exercită asupra lui. 

s. ~ de acăţare [npauennaa npyxuna; res- 
sort de suspension; lragfeder; suspension spring, » 
bearing; húzórugó]: Resort elicoidal de torsiune, 
ja care spirele vecine se găsesc în contact când 


ii 


ODODO 


2 b C 


Resort de acățare. 
a) resort cu cârlig monobloc; b) resort cu miez conic cu 
cârlig; c) resort cu dispozitiv de prindere; 1) miez cu cârlig; 
2) miez furcat; 3) bulon; 4) rulment. 


resortul nu e solicitat. Acest resort poate avea 
ochiuri sau cârlige la cele două capete (v. fig. a), 
sau poate fi înfăşurat pe două miezuri conice cu 


cârlig (v. fig. b); uneori se introduce, prin in- 
şurubare, câte un dispozitiv de prindere la fiecare 
capăt (v. fig. c).Resortul de acăţare se folosește la 
instrumente de măsură, aparate de laborator, etc. 

1, Resort de ciocnire: Sin Resort pentru tampon, 
Arc de ciocnire. V. sub Aparat de ciocnire. 


2, ~ de încovoiere, cu foaie unică: Sin. Arc 
cu foaie unică (v.). 
s. ~ de încovoiere, cu foi suprapuse Sin, 


sub 
sub 


Arc lamelar, Arc cu foi suprapuse (v.). V. 
Resort de încovoiere. 

a. ~ de presiune: Sin, Resort de rapel (v. 
Resort de torsiune), Arc de presiune (v.). 

s ~ de suspensiune [momBecnaa npyxtu- 
ua; ressort de suspension; Tragfeder; bearing 
spring, suspension spring; hordrug6]: Resort la- 
melar sau elicoidal, bară de torsiune, etc., care se 
montează la un vehicul, pentru a amortisa șocurile 
provenite din rostogolirea roților pe cale și pentru 
a repartiza uniform solicitările datorite neregularită- 
ților căii de rulare. V. și sub Arc de suspensiune, 


s. ~ de suspensiune, în foi, pentru vagoane 
[nomBecuaA npymuHa, B MHCTAX, MIA BaroHa; 
ressort de suspension à feuilles pour voiture de 
chemin de fer; Eisenbahnwagentragblatifeder; rail- 
way wagon suspension step spring; vasutikocsi- 
hordruig6]. V. sub Arc de vagoane. 

7, ~ de tracțiune. V, Arc de tracțiune și sub 
Aparat de tracțiune. 

a. „-disc[muckoBaA npyituna;ressort disque; 
Scheibenfeder; disc spring; târcsarig6]. V. sub 
Resort de încovoiere. 

9, ~ elicoidal [gunroBaA npyutuna; ressort 
hâlicoidal; Spiralfeder, Schraubenfeder; helical 
spring, spiral spring, coil spring; csavarrig6]. V. 
wub Resort de torsiune. 

10, ~ inelar [kombueBaa nNpyituna; ressort 
annulaire; Ringfeder; ring spring; gyürűrúgó]. 
V. sub Resort de tracțiune-compresiune, 

1. ~ pentru tampon [Gydepnaa peccopa; 
essort de tampon; Pufferfeder; buffer spring, 
cushioning spring, overload spring; ütközőrúgó]. 
V. sub Aparat de ciocnire. 

12, ~ spiral [ennpabHaA NpyuHHa; ressort 
hélicoïdal; Spiralfeder, Schraubenfeder; helical 
spring, spira! spring; spirálrúgó]: Sin, Arc spiral (v. şi 
sub Resort de încovoiere). 

13, ~ volut[BuTaA npyxtuna; ressort à volute; 
Schneckenfeder; volute spring; tekercsrúgó]: Re- 
sort elicoidal tronconic, format dintr'o bandă de 
oțel înfășurată în elice conică, secțiunea małe- 
rialului fiind de regulă 
un dreptunghiu cu latura 
lungă paralelă cu axa re- 
sortului (v. fig.). Rigidi- 
tatea resortului crește o- 
dată cu sarcina. În timpul 
încărcării, anumite părți 
ale spirei se aplică pe 
suportul resortului și astfel 
incetează de a se mai 
deforma. Frecarea dintre spire poate fi foarte mare, 
astfel încât o mare parte din energia de șoc e 


Resort volut. 
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luată prin frecare. Resortul volut e folosit ca 
amortisor de șocuri la aparatele de tracţiune con- 
ținuă ale vehiculelor de cale ferată, Sin. (impro- 
priu) Arc conic, V. şi sub Resort de torsiune. 

14. Resortului, constanta ~ [nocroanHaA Mpy- 
WXHAHbI; constante du ressort; Federkonstante; 
spring constant; rúgóállandó]: Raportul dintre 
forța F care se exercită asupra unui resort și să- 
geata respectivă f, la un resort cu legătură lineară 
între forță și săgeată, adică 

F 


C==ze 
f 

15, ~, rigiditatea ~ [ECTKOCTb NpyKHHbl; 
rigidité du ressort; Federversteifung; spring rigi- 
dity; rúgómerevség]: Derivata forței F care se 
exercită asupra unui resort, în raport cu săgeata 
respectivă f, în cazul unui resort cu legătură ne- 
lineară între forță și săgeată, adică 

cate 

df 
Rigiditatea poate crește odată cu creșterea defor- 
mației (de ex. la resorturile de tampoane) sau 
poate scădea (de ex. la resorturile-disc). Când 
raportul dF/df e constant, rigiditatea c se numește 

„constanta“ resortului (v.). 

18, ~, sensibilitatea ~ [uycTBATENLHOCTE 
NpyHHbI; sensibilité du ressort; Federempfind- 
lichkeit; spring sensibility; rúgóérzékenység]: Mš- 
rime egală cu săgeata unei spire de resort 
elicoidal, pentru o sarcină unitate (1 kg sau 1 t) 
aplicată de-a-lungul axei cilindrului de înfășurare al 
resortului (care conține fibra medie elicoidală). 
Expresiunea sensibilităţii resortului e: 

64 R? 
fo= AG! 
unde R e raza cilindrului de înfăşurare, d e diame- 
trul sârmei din care e confecţionat resortul și-G 
e modulul de elasticitate transversală al mate- 
rialului. 

17. Resortare [nepecopTrnpoBka; reassorlissage; 
Wiedersortieren;  reassorting;  ujraosztălyozâs]. 
Gen.: 1. Împărțirea din nou în sorturi a mate- 
rialului sau a obiectelor dintr'o mulțime, făcută 
după criterii diferite de cele folosite la o sortare 
anțerioară. — 2, Trierea materialului sau a obiec- 
telor dintr'un lot care nu e acceptat la recepție, 
pentru a separa partea din material sau din 
obiecte care corespunde condiţiunilor de calitate 
impuse prin prescripții, de partea care nu co- 
respunde. 

18. Reșou [Dnekrpnueckaa neuka; rechaud; 
Heizplatte, Kochplatte; heating plate, cooking 
plate; föző]. Tehn.: Aparat care servește la în- 
călzirea sau la menținerea în stare caldă a anu- 
mitor obiecte, alimente, etc., prin încălzire -cu 
apă caldă, prin arderea unui combustibil sau prin 
efectul caloric al curentului electric. La încălzirea 
prin arderea unui combustibil se folosesc alcool, 
petro!, gaze, cărbuni, etc., iar la încălzirea elec- 
trică se folosesc rezistențe. 

19. Respălare [Bropiuiaa Moina; relavage; 
Wiederwaschen; rewashing; ijramosâs)]. Prep. min.: 
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Operaţiune prin care anumite sorturi, rezultate în 
urma sortării ps cale umedă, sunt supuse unei noi 
sortări pe cale umedă. Se folosește, în special, 
în cazul când componenții sortului au densitățile 
apropiate și separarea în timpul spălării inițiale 
nu s'a făcut în mod satisfăcător. În urma fiecărei 
respălări vor rezulta: un produs concentrat, un 
produs intermediar și un deșeu. Respălarea tre- 

ue repetată până când rătăcirile de substanţă 
utilă și steril în produsul intermedar se vor re- 
duce pâns la limitele admisibile. Se spală din 
nou numai produsul intermediar. 

Se execulă după același procedeu ca și 
spălarea, sau după procedee deosebite. Astfel, 
respălarea cărbunilor sortaţi în jghiaburi Rheo se 
poate face, fie în jzhiaburi Rheo (respălare mai 
puțin eficace), fie în mașini de zețaj (respălare 
destul de eficace), fie în instalaţii de preparare 
cu lichide grele (respălare foarte eficace). 

Se întâlneşte, fie ca operaţiune inserată în 
procesul preparării sau al spălării propriu zise, fie 
ca proces separat pentru obținerea de sorturi 
curate din produse intermediare provenite din 
altă parte. 

Respălarea e condiţionată de greutăţile speci- 
fice ale constituenților în amestecul care se supune 
spălării, de procedeul de spălare, de eficacitatea 
mașinii de spălat, de debitele orare de sortat 
de aceeași mașină, de procentul da deșeu admis 
în concentrat, 


1. Respirația rezervorului [ņbixanne pezep- 
Byapa; respiration du réservoir; Reservoir-Atmung; 
reservoir breathing; tartânylegzss). Expl. petr.: 
Fenomenul de schimb de gaze între atmosfera 
exterioară și spațiul de gaze de deasupra lich'- 
du'ui din rezervoarele de țițeiu sau de produse 
petroliere. Respirația e cauzată atât de dilatația 
gazelor închise în ace-t spaţiu, provocată de 
variațiile de temperatură zi-noapte sau de cele 
datorite factorilor meteoro'og'ci incidentali, cât 
și de variația de volum a spaţiului liber de lichid 
din rezervor, la golirea și la umplerea acestuia, 
și difuziunii, în cazul rezervoarelor deschise. 
Respi-ația provoacă pierderi mari de fracțiuni 
uşoare și, din această cauză, ea trebue redusă 
sau chiar împiedecată prin următoarele măsuri: 
vopsire cu vopsele de aluminiu sau cu vopsele 
de uleiu cu colori deschise; umbrire; crearea 
unei suprapresiuni interioare; folosirea capacelor 
plutitoare, a supapelor de respiraţie, a unor dispo- 
zitive de colectare a fracțiunilor vaporizate, ur- 
mată de comprimarea și condensarea lor; în cazul 
disponibilității de apă de mare (rezervoare din 
porturi sau tancuri petroliere), prin înlocuirea 
spaţiului mort cu gaze, printr'un spațiu mort care 
conține apă de mare. 

=. Respirație [mbixanmne; respiration; Atmen; 
respiration; lélekzés]. Biol.: Schimbul de gaze 
între organismul viu şi mediul înconjurător. 

Din punctul de vedere chimic, respiraţia anima- 
lelor, a vegeialelor fără pigment clorofilian și 
a vegetalelor cu pigment clorofilian când se 
găsesc în obscuritate, consistă în consum de 


oxigen și în eliminare de bioxid de carbon de 
către organismul viu în totalitate, sau de un ţesut 
izolat al lui, pus în condițiuni adecvate; la lu- 
mină directă, respirația plantelor cu clorofilă con- 
sistă în absorpția bioxidului de carbon şi în 
desvoltarea de oxigen. Acest ultim fapt mas- 
chează însă procesul respirator simultan, obişnuit, 
mai puțin puternic, care poate fi pus în evidenţă 
prin anumite artificii. 

Respirația care folosește oxigenul liber din 
mediul înconjurător se numește respirație aerobă. 
Respirația care se produce în lipsa completă a oxi- 
genului liber în mediul înconjurător, organismele 
luând energia necesară vieţii din reacțiile exo- 
terme pe cari le efectuează fără intervenția oxi- 
genului liber (exemplu: reacția de fermentație 
de tipul CgH3Os > 2 C3H5OH +2 CO,+ energie), 
se numește respirație anaerobă. Organismele 
anaerobe cari se pot adapta și la medii în cari 
există oxigen se numesc anaerobe facultative. 
Reacţiile chimice corespunzătoare se modifică, 
devenind de tipul: 

CeH1306 +6 02 = 6 CO, +6H,0-+energie. 

Organismele anaerobe cari mor în prezenţa 
oxigenului liber se numesc anaerobe stricte sau 
obligatorii. Organismele aerobe se asfixiază în 
lipsa oxigenului. Sunt anaerobe unele organisme 
monocelulare și unele pluricelulare (de ex. viermii 
intestinali). În țesuturile vieţuitoarelor cu orga- 
nizație superioară există, alături de reacțiile de 
respiraţie aerobă, și reacţii de respiraţie anaerobă. 

s. ~ artificială [ncryccrBennoe Mbixanue; 
respiration artificielle; kiinstliches Atmen; artificial 
respiration; mesterséges lélekzés]: Operaţiune 
prin care se urmăreșta restabilirea mişcărilor re- 
spiratorii întrerupte ale omului. 

Mişcările respiratorii (respirația mecanică) sunt 
conduse de centrii respiratori din sistemul nervos 
central. Respirația mecanică încetează în cazul 
intoxicației centrilor prin lipsă de oxigen la ni- 
velul lor, sau în cazul intoxicației cu produse 
toxice. Prin respiraţia artificială se restabilește 
nivelul de oxigenare al sângelui, în timpul ne- 
cesar desintoxicației centrilor respiratori şi resta- 
bilirii funcțiunii lor — și se păstrează, în această 
perioadă, celelalte funcțiuni ale organismului (de 
ex. circulația). 

Cauzele cari determină încetarea mișcărilor re- 
spiratorii (asfixia) și în cari e necesară respirația 
artificială sunt numeroase: obstacole mecanice la 
nivelul căilor respiratorii (strangulare, înnec, cor- 
puri străine la nivelul laringelui), intoxicații cu 
gaze sufocante și vezicante cu acțiune directă 
asupra căilor respiratorii și asupra plămânilor, 
intoxicații ale centrilor nervoși (cloroform, cianuri), 
intoxicații ale sistemului de transport din sânge 
al hemoglobinei (oxid de carbon, cloraţi), para- 
lizii ale centrilor prin electrocuțiune sau prin in- 
fecțiuni, etc. 


Respirația artificială se execută manual sau me- 


canic. Cele două procedee folosite mai mult sunt 
următoarele: 


În primul procedeu, victima e întinsă cu faţa 
în jos, cu capul într'o parte. Salvatorul se așază 
în genunchi, călare, la nivelul coapselor victimei. 
E| cuprinde cu mâinile baza toracelui acesteia și, 
ținând brațele întinse, deplasează corpul său îna- 
inte, sprijinindu-se cu toată greutatea pe baza 
toracelui victimei, timp de 2-3 secunde (faza 
de expiraţie); în a! doilea timp (faza de inspi- 
rație), el revine în poziția anterioară, ținând 
mereu mâinile pe toracele victimei, fără să apese. 
Respirația artificială e condiţionată de bascularea 
salvatorului înainte și înapoi, în ritmul de 15-20 
de ori pe minut. 

În al doilea procedeu, victima e întinsă cu 
fața în sus. Se plasează între omoplați un suport 
mai înalt (o haină făcută sul). Limba se fixează, 
pentru a nu obstrua calea aerului, cu degetele 
arătător și mijlociu ale victimei, cari merg pe su- 
prafața limbii până în faringe. Mâna e susținută 
prin legare cu un cordon (batistă) în jurul gâtului. 
Salvatorul se așază în genunchi, la capul victi- 
mei, şi apasă ambii umeri spre pământ, energic, 
timp de două secunde (inspiraţie); apoi nu mai 
apasă, timp de două secunde (expirație). 

Procedeele manuale sunt obositoare și cer 
schimbarea, din timp în timp, a persoanei care 
le execută. De aceea s'au realizat aparate me- 
canice, la cari o simplă mișcare de pârghie de- 
termină compresiunea, atât a toracelui, cât și a 
abdomenului (iar indirect, a diafragmei). 

Aparatele mecanice, numite plămân artificial 
sau plămân de oţel, se apropie mai mult de 
fiziologia normală a respirației omului. Ele se 
bazează pe faptul că produc ritmic o diminuare 
a presiunii aerului într'un vas în care e introdus 
corpul victimei, în timp ce capul victimei e lăsat 
afară cu o suficientă etanșare la nivelul gâtului. 
Diminuarea presiunii antrenează mărirea diame- 
trului toracelui și coborirea diafragmei (mu;chiu- 
lui diafragmatic), determinând inspirația. Expiraţia 
e lăsată, ca și la individul sănătos, în sarcina 
elasticității pulmonare și toracice. Depresiunea 
ritmică e produsă de o aparatură antrenată elec- 
tromecanic și poate fi prelungită timp de săptă- 
mâni și luni, 

Respirația artificială trebue asociată cu un tra- 
tament medicamentos şi cu oxigenoterapie; ea 
trebue continuată mult timp și se întrerupe numai 
când apar petele cadaverice. 

1. Rest [ocrarok; reste; Rest; rest; maradék]. 
Mat.: Diferenţa r dintre deimpărțitul D și produsul 
împărțitorului d prin câtul c, obținută când îm- 
părțirea lui D prin d a fost efectuată până când 
câtul c a fost obținut cu aproximația dorită: 
r=D—dc. 

2, ~ pătratic [kBanarpuuecună OCTATOK; 
résidu quadratique; quadratischer Rückstand; qua- 
dratic residue; nsgyzet maradék]. Mat.: Dacă 
congruența x°=Œn (mod. m) are soluție, n se 
numește restul pătratic al lui m. 

s. Rest. Chim. V. Radical. 

4. Restabilire [BoccranoBrenne; rstablisse- 


ment; Wiederherstellung; reestablishment, restor- | 
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ing; visszaâllităs]. Tehn.: Revenirea la condi- 
țiunile inițiale ale unui sistem fizic, din punctul 
de vedere structural, funcțional sau constructiv. 

s. Restabilire [goccranoBnenue MOUIHOCTH 
camonera; rétablissement; (Wieder) Fangen; 
flattening out; helyreállitás]. Nav. a.: Readucerea 
la valoarea nominală a puterii motorului unei 
aeronave, când înălțimea de sbor a acesteia crește 
până la o altitudine determinată în prealabil 
(v. Restabilire, altitudine de ~). La mărirea înăl- 
țimii de sbor, puterea motorului se micșorează 
din cauza scăderii presiunii și a densității aerului; 
astfel, cantitatea de amestec combustibil-aer (încăr- 
cătura) aspirată în cilindru scade în greutate și dozajul 
devine mai bogat, ceea ce provoacă micșorarea 
presiunii medii pe ciclu, respectiv arderi incomplete. 

La motoare cu electroaprindere (motoare cu 
explozie) se consideră că, practic, pierderea de 
putere e proporțională cu descreșterea presiunii 


atmosferice cu înălțimea, adică P, = îs Po, unde P, 


0 
şi p, sunt puterea și presiunea la altitudinea z, 


iar Po ṣi p, sunt puterea și presiunea la sol, în 
atmosfere standard. De fapt, când crește înălțimea, 
puterea descrește mai încet decât presiunea 
atmosferică și mai repede decât densitatea aeru- 
lui; factorii cari influențează reducerea puterii sunt 
numeroși: variația dozajului amestecului și atem- 
peraturii aerului aspirat (care condiționează va- 
porizarea combustibilului), scăderea turației mo- 
torului (datorită micșorării vitesei de sbor), modi- 
ficarea condițiunilor de răcire a motorului, constanța 
rezistențelor mecanice. 

Pentru a restabili puterea nominală a motorului 
la o anumită altitudine, se folosește procedeul 
de supracomprimare, care consistă în mărirea 
raportului de compresiune (prin micșorarea ca- 
merei de combustie), sau procedeul de supraali- 
mentare, care consistă în încărcarea cilindrului 
cu o cantitate de amestec de densitate maimare 
(prin compresoare, prin cari presiunea de admi- 
siune a amestecului se mărește la valoarea dela sol). 

La reactoare nu se folosește restabilirea puterii, 
deoarece puterea crește cu înălțimea, în măsura 
în care crește vitesa de sbor. (Când înălțimea de 
sbor a reactorului se mărește, vitesa de sbor 
creşte — și tracțiunea trebue menținută constantă 
(independent de vitesa de sbor), astfel încât pu- 
terea crește, știind că P= Tv, unde T e forța 
de tracțiune a reactorului și v e vitesa de sbor). 


s. Restabilire, altitudine de ~ [Bbicora BOC- 
cranoBNeuHA; hauteur de rétablissement; (Wie- 
der) Fanghöhe; flattening out height; helyreălli- 
tási magasság]. Nav. a. Înălțimea maximă la care 
se poate restabili puterea nominală a motorului 
unui avion (puterea motorului scade, din cauza 
scăderii la înălțime a presiunii și a densității aeru- 
lui). Înălțimea de restabilire trebue să fie mai 
mare sau cel puțin egală cu înălțimea de utilizare; 

La înălțimi mai mari decât cea de restabilire, 
puterea motorului descrește repede, până la 
înălțimea numită plafon, peste care aeronavanu 
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mai poate urca, deoarece motorul nu mai asigură 
decât puterea minimă necesară sborului în palier, 
Sin. Înălţime de restabilire. 


1, Restaurare [pecraspaqua; restauration; 
Restaurierung; restoration; restauráció, helyreălli- 
tás]. Arh.: Refacerea unor părți degradate ale 
unui edificiu sau ale unui monument istoric, pe 
bază de documente sau, în lipsa lor, printr'o 
reconstituire a celei mai probabile forme a lui 
(v. Reconstituire). 


3. Restaurare [BOCCTAHOBJISHHE; restauration; 
Wiederherstellung, Erneuerung, Restaurierung; 
restoration; restauráció, helyreállitás]. Tehn.: Re- 
stabilire a unui sistem fizic, sau reconstituire în 
adevărata mărime a unui edificiu sau a unei opere 
de artă, care a suferit avarii grave sau modificări 
necorespunzătoare. În construcţii, restaurarea e o 
reconstituire (v.), deoarece se efectuează fără modi- 
ficări constructive și, de obiceiu, după documente 
descriptive. 

s. Resteu [npurbika; cheville; Jochbolzen; 
bolt; jăromszeg, igaszeg]. Ind. țăr.: Cuiu de fier, 
cu lungimea de 40:::50 cm, introdus vertical la 
partea exterioară a jugului, servind pentru a re- 
ține în jug gâtul animalului. 

4. Restituirea unei perspective [nepeoGpa- 
Gora nepcnenruBbI; restitution d'une per- 
spective; Umkehraufgabe der Perspsktive; per- 
spective restitution; perspektiv resztituci6]. Persp.: 
Operaţiunea de deducere a adevăratei poziții, 
forme și dimensiuni ale unui obiect, cunoscând 
o perspectivă a lui pe tabloul plan. Problema 
e determinată numai dacă se cunosc, pe tła- 
bloul perspectiv, punctul principal și cercul de 
distanță. Se procedează prin construcții inverse, 
obținând reprezentarea descriptivă a obiectului. 
Punctul principal și distanța ochiului de tablou nu 
pot fi determinate, decât dacă există un minim 
de cunoștințe asupra obiectului; de exemplu, în 
perspectiva orizontală, două unghiuri drepte ori- 
zontale (o casă dreptunghiulară cu streașină, pe 
o fotografie), sau dacă se cunosc punctele de 
fugă a trei direcţii trirectangulare, Metoda e folo- 
sită în arhitectură, când se compune în perspec- 
tivă — deci din punct de vedere artistic — pentru 
a deduce ulterior adevăratele forme și dimen- 
siuni, deci reprezentarea descriptivă a volume- 
lor, necesară din punct de vedere tehnic (calcule, 
execuție). 

s. Restituţie [nepeoGpaGorra, pa3BepTbiBa- 
HHE, nemubpupoBanue;restitution; Auswertung; 
plotting; kiértékelés]. Fotgrm.: Transformare pro- 
iectivă a punctelor, dreptelor, liniilor, fasciculelor 
de drepte și de plane dintr'un spaţiu S,, în punc- 
te, drepte, linii şi fascicule de drepte şi plane 
corespondente într'un spațiu S», astfel încât să fie 
satisfăcute relaţiile de transformare: 


Rx, = aus dag asa Xa + aratai 
Ra = aaa X1 aaa das tat aa4Xai 
kx = a31 Y4 Fagota + Ag3X3 + daaXai 
k X= Gusa H Agata dusa H Aaa Xy 


(1) 


În acestea, P' (x'4, X'a, X'a, X'4) sunt punctele trans- 
formate cari se găsesc în spațiul Są exprimate 
prin coordonate proiective omogene, și cari co- 
respund punctelor reale P(x4,xa,xX3,X4) cari se 
găsesc în spaţiul inițial $,, cele două spații S, 
şi Sa fiind distincte; k e un factor de proporţio- 
nalitate, iar numerele ass, diara3e*"* s Agar aa, CAFI 
constitue parametrii transformării proiective, sa- 
țisfac relația: 


Au fiz fig du 
Azi Azz Azs da 
(31 3z 33 da 
ar Aaz as du 


zo 


în care intervine modulul sau determinantul trans- 
formării. Această transformare are următoarele pro- 
prietăți: Spaţiul inițial S, și spațiul transformat S, sunt 
proiective și deci punctele lor se găsesc într'o co- 
respondenţă biunivocă; fiecare varietate de prima 
speță din spaţiul S, se transformă biunivoc și 
proiectiv în varietatea corespondență din spațiul S, 
(în particular, fiecare dreaptă din spațiul S4 se 
transformă biunivoc și proiectiv în dreapta cores- 
pondentă din spaţiul $;); fiecare varietate de a 
doua speţă din spaţiul $; se transformă biunivoc 
şi proiectiv în varietatea corespondentă de speța 
a doua din spațiul S$, (în particular, fiecare plan 
corespondent $, se transformă biunivoc și proiec- 
tiv în planul corespondent din spațiul $;); recipro- 
citatea proiectivității e respectată între cele două 
spații; astfel, dacă M'=f(M) e o proiectivitate 
între spațiul S, și spațiul Sẹ și corespondența 
inversă M = (M') între spațiul S, și spațiul S, e, 
de asemenea, o proiectivitate; dacă M' =f, (M) e 
o proiectivitate între spațiul S, și spațiul Sẹ şi 
M"=t, (M') e o proiectivitate între spațiul S, și 
spațiul S',, corespondența M"=f, [fi (M)] între 
spațiul S, și spațiul S' e, de asemenea, o proiec- 
tivitate; proiectivitatea dintre spațiile S, și S e 
determinată, dacă se dau cinci perechi de puncte 
corespondente, cu condiţiunea ca dintre cele 
cinci puncte date în spațiul S, să nu existe patru 
puncte situate în același plan. 


Restituția depinde de 12 parametri de trans- 
formare; dacă se trece dela coordonatele carte- 
siene omogene la coordonate neomogene, prin 
relațiile: 


% x Baia a E 2 
x=; y= z= şi x'= ia 3, 


EA Sa te Aiai EA 
formulele de transformare (1) devin: 
la 411X +412 + a132 + aaa, 
aÉ H aY HaHa" 
+ _4aX + aY +a Faz, 
dat gaY + AgaZ + lga 
1 _ 231X aa + assz + asa 
aaa“ aaa -t dasz-t aaa" 
Rezultă că punctul proiectat P' (x', y',z') din spațiul 
Ss, “corespunzător punctului dat P(x,y,z) din 
spațiul $, depinde de cel puțin 12 parametri 


(2) 


de transformare (din cei 16 parametri ass, dig 
d431*** Agg á dintre cari patru parametri pot ţi 
eliminaţi prin alegerea sistemului de proiectare). 

Restituția e aplicată în măsurătorile fotogram- 
metrice ale diferitelor corpuri din spațiu sau ale 
porțiunilor din scoarța terestră înregistrate în foto- 
grame conjugate; spaţiul corespondent $, e con- 
stituit de imaginea spațială a stereogramei formate 
de cele două fotograme conjugate F, și F; (cari 
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stereomodelul (v.) micșorat al corpului, rezultând 
din constituirea stereogramsi (v.), (F//F,). 

Restituția generală e operațiunea de datermi- 
nare a spațiului transformat S, (corespondentul 
spațiului inițial $,), incluziv operaţiunea de recon- 
stituire sau de măsurare a e'ementelor metrice 
(lungimi, unghiuri, coordonate de puncte carac- 
teristice, etc.) ale spațiului S, prin intermediul 
spațiului corespondent S, determinat. Reconsti- 


au porpestius obiectul de măsurat din două | tuirea, respectiv măsurarea, se pot face numeric 


centre de perspectivă vecine O, şi Oʻ), iar spa- 
țiul inițial S, e constituit din punctele corpului 
de măsurat, respectiv reprezintă imaginea recon- 
stituită S; a acestui corp, redată la o scară dată. 


(redând în valori numerice măsura spațiului sau 
a corpului $,) sau grafic (prin elevații, proiecții 
orizontale sau inclinate, secțiuni, etc.), în repre- 
zentare naturală (scara 1:1) la corpurile mici, 


patiul 
1 
8, 


1 


Schema restituțlei generale. 


Fie A Bu Ci Du Es, GA corpul din spațiul S: 
(v. fig.) dublu-perspectivat în fotograma F, din O, 
şi în fotograma F; din O; (O,O;=b se numeşte 
baza de fotografiere sau de perspectivare), obți- 
nându-se fasciculele fotogrammetrice conjugate: 
O, (AB Cu Du Eu,G.) şi Oi (Au Bu Cu Du EG). 
Pe planul F, e obținută perspectiva A, Bi C; Di 
E; G; Au și pe planul Fi, perspectiva A; Bi C$ 
D'E;G,A;, ambele perspective reprezentând ace- 
lași corp din punctele vecine O, și Oj. Proiectând 
cele două perspective F, și Fi din centrele de per- 
speciivă O, respectiv Oi. astfel ca Oi. Oj, o= b/n 
(n fiind un număr rațional întreg și pozitiv) și adu- 
când în corespondență razele fotogrammetrice 
conjugate: O,A, cu O,4;, O,B; cu OiB;, etc., se 
obține spațiul corespondent Sp, care se numește 


în reprezentare micșorată (scara 1:n; n > 1) la 
corpurile mari sau la măsurătorile scoarței terestre, 
sau în reprezentare mărită (scara 1:n; 1 > n > 0) 
la corpurile foarte mici, în cercetările de laborator. 

Restituția gsodezică și cea topografică consistă 
în operațiunea de determinare a spațiului trans- 
format Sẹ, corespondentul spațiului iniţial S, care 
reprezintă mulțimea de puncte P,, P , P,,..., Pn 
ale scoarței terestre (v. fig.), — și apoi în ope- 
rațiunea de reconstituire numerică sau grafică 
(prin hărți, planuri, profile, etc.) a acestui spațiu $,, 
care e dublu-perspectivat în planul F, din O,, 
respectiv în planul F', din O',, obținându-se foto- 
gramele conjugate F, și F's 

Prin dublă-proiectare a fasciculelor fotogram- 
metrice: O, (Pis Pg. „. Pa), O, (Pa RAD Ph) şi 
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prin aducerea în.corespondență a razelor foto- 
Aiai ea cònjügate,. se obțins spațiul trans- 

ormat Se, repre- TRS i 
zentat prin stereo- . `=- ` - 
modelul micșorat. Lirica 
al “scoarței teres- 
tre, așa cum e 
redat în figură. . 

- Restituția nume- —- 
rică (prin coordo- - 
nate) - și grafică _ 
(prin planuri, hărți 
și profile) a ansam- 
blului punctelor 
scoarței terestre 
aparținând spațiu- 
lui S; se face prin 
măsurători stereo- 
scopice, obținân- 
du-se o reprezen- 
tare micşorată S; 
a spațiului real Sı 
(terenul) prin hărţi 
și planuri, Siste- 
mele de restituție, 
cari pot fi: anali- 
tice, grafice, foto- 
grafice, etc., va- 
riază cu natura 


„== 
KEA 


tt crater 


Schema restituției generale aplicată în măsurătorilz geodezice. 


situate la distanța 0,0,/n=b'/n, să permită obți- 
nerea spațiului transformat S;, respectiv a stereo- 

ec ua ni pen ida ar. S 
ei lui inițial S,, mic- 
şorat, după care 
se întocmește pla- 
nul (harta) sau se 
face măsurătoarea 
elementelor me- 
trice ale spațiului 
S, perspectivat în 
F, şi în Fa. În fi- 
gură eredatăsche: 
ma de principiu a 
restituției aerofo- 
togrammetrice a 
celor două foto- 
grame aeriene F, 
şi Fa cari per- 
spectivează o în- 
trețăiere de străzi. 

s. ~ anaglifă, 
V. Restituţie prin 
-procedeul anagli- 
felor. 

a. ~ analitică 
[anana THyeckaa 
nepeoőpaőoTkKa; 
restitution analyti- 


aparatelor şi a 1) dubla perspectivă FF; 2) dubla proiecția O,/Fi, 0"/Fi; 3) fotogramele que; analytische 


procedeelor folo- 
site, 


conjugate F, și Fi; 4) stereomodelul; 5) harta. 


Auswertung; ana- 
lytic plotting; ana- 


1. Restituţie aeriană: Sin. (impropriu) Restituție | litikus kiértékelés]: Restituție care folosește calculul, 


aerofotogrammetrică (v.). 

2, ~ aerofotogrammetrică [aspobpororpam- 
MeTpuueckaa nepeoGpaGorka; restitution de 
photographies aériennes, restitution asrophoto- 
grammstrique; Luftbildauswertung; plotting from air 
photographs, restitution from air photographs; légi- 
fotogrammetriai kiértéke'és]: Restituţie de foto- 
grafii sau de fotograme aeriene, astfel încât per- 


Schema de principiu a restituției aerototogrammetrice, 


spectivele conjugate F, și Fə luate din centrele 
de perspectivă O,, respectiv O,, prin dublă-pro- 


atât pentru determinarea orientării relative și a 
celei absolute (într'un sistem axial tridimensional) a 
spațiului transformat S, cât și pentru determinarea 
coordonatelor punctelor obiect P,, Po, Pss.. Pn, în 
funcțiune de elementele perspective ale fotogra- 


melor conjugate date F, și F'. Astfel, dacă XX"; 
Ye Yi Zy Z, sunt coordonatele spaţiale ale cen- 
trelor de perspectivă O, și O; ale celor două 
fotograme conjugate F, și F; faţă de sistemul de 
axe cartesiene dat, iar Py Pri O w; Xy x sunt 
direcţiile unghiulare ale planelor Fşi Fi şi fra 
respectiv f', Xij Yi sunt elementele de orien- 
tare interioară ale perspectivelor cuprinse în cele 
două plane F, și Fe şi dacă Xpr Ypı respectiv 
X'p« Yp sunt coordonatele imagini din cele două 
perspective F, şi Fi, corespunzătoare imaginilor 
conjugate p și p' ale punctului spațial P din spa- 
tiul inițial $, perspectivat în F, și F, prin resti- 
tuția analitică se determină, prin calcul, coordo- 
natele spațiale Xp, Yp, Zp ale punctului P, și 
anume: 

Xp Fr (Xa Xy Fa Yor eer Py Py os ou ff) 
Ye Fir (Xy Xy Yy Facere Po Py Oua tacere ff.) 


iectare din centrele de proiecţie O,, respectiv O, | Zp =F rX u Xi Ya Fier Pyr fu os Dir ees ide 


şi orientarea relativă și cea absolută a spațiului 
corespondent S, în sistemul tridimensional dat. 
1, Restitujie analitică planigrafică [nnanurpa- 
pnueckaa ananuruaecuaa nepeo6pa6orka; re- 
stitution analytique planigraphique, restitution mé- 
trophotographique; mebtischphotogrammetrische 
Auswertung, punktweise Rekonstruktion; analytic 
lane table plotting; planimetriai analitikus kiérté- 
elés]: Restituţie analitică sprijinită pe principiul 
dublei intersecțiuni înainte, care folosește, în mod 
separat, elementele geometrice a'e celor două 
plane perspective F, și Fẹ. Schema de principiu a 
restituției planigrafice e redată cu ajutorul figurilor 


Schema restituției plani- 

grafice (a) şi schema de 

principiu a restituiei ana- 
litice planigratice (b). 


de mai sus, unde F, și Fẹ sunt planele celor două 
perspective, luate din O,, respectiv din Ox, centre 
de perspectivă: având între ele diferența de 
nivel AP, situate Wa distanța O,0,=b, a cărei 
proiecţie orizontală e bo. 

Prin dubla intersecțiune înainte, așa cum e re- 
dată în figură, raza fotogrammetrică O,p, cu raza 
fotogrammetrică corespondentă Op, (p, și Po fiind 
imaginile perspective din F,, respectiv din F,, și 
aparținând punctului real perspectivat P, din spa- 
tiul $,) se intersectează înainte în punctul P, căutat. 
Punctele imagini p, în F, și p, în Fẹ au coordo- 
natele-imagini x, Yı respectiv xp, y, față de 
si:temele axelor plane din cele două clișee F,, 
respectiv F;. Dacă a, Bi, Ge, B sunt unghiurile 
de poziție (orizontal și vertical) ale celor două 
raze fotogrammetrice corespondente Op, și Ozp»: 


tg a, = i 

yı sin i+ f cos i 

EIE AN Ein ELLS Y 

(1) 19 a Ya sin i+ f cos i' 
i pehani y copi j 
9 1 y, sini+fcosi is 
TEER TEE eE T cea pisi 


yasini +f cosi” 
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Se _calculează, de asemenea, D=OuoPo+ 
D,= 0P; h şi ba (v. fig.), folosindu-se relațiile: 


EN 
h=Di i98 = Pi EN cos a; 
(4) h= F A ESk COS Zg. 


Pentru verificare, 
(5) A h=(h,—h,) =b, tg s, 
(6) by=bcoss 


, | (e fiind unghiul de inclinare al bazei de foto- 


grafiere O,0,, care esta dat). Cu elementele: 
calculate Œg, e, Bu Bas Dir Dar ha şi ba se recon- 
struește planigrafic poziția spațială a punctului P, 
fără a fi nevoie să i se determine coordonatele. 
Restituția analitică planigrafică e folosită în foto- 
grammstria terestră, iar cu ajutorul relațiilor 
(1);:(4) se construesc abace de restituție, cari 
înlocuesc operaţiunile de calcul, 

2 ~ analitică prin coordonate fotografice 
[ananuruaeckaa nepeoGpaGorka cnocoGoM 
pororpapuu >ckux koopnunar; restitution ana- 
lytique par coordonnées photographiques; analy- 
tische Auswertung durch Vermittlung der Bild- 
punktkoordinaten; analytic plotting by photogra- 
phic coordinates; analitikus kiértékelés fénykép- 
koordinâtokkal]: Restituţie prin calcul, care folo- 
sește coordonatele fotografice ale punctelor ima- 
gini P4 (X1, Y1) din F,, respectiv P, (x, Y) din Fa, 
cari perspectivează punctul spaţial P (a! spaţiului $,) 
în fotogramele F, și Fẹ. În figură e redată schema 

Z A 


Schema restitujiei analitice prin coordonate fotografice. 
de principiu a restituției analitice prin coordona- 
tele fotografice x; Y; x', y'; ale punctului din 
spaţiul P;. Pentru calcul se folosesc relațiile cari 
exprimă coordonatele Xp, Y5, Zs ale punctului P; 


(1) Xp (ea) A 

2 Y,==— e 

(2) ? a-a) 

3 Z= t- , 

(3) s 4 (az)? 

valabile în fotogrammetria terestră, când: 


O, H, L O, O; și O, Hill Op Ha, notațiile fiind 
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cele din “figură. Când fotogramele F, și F, au o 
orientare generală: 

Z b sin ga — by cosg, 
“i i a Er Care 
by Sin tp—b, COS a 


sin (pag) n? 
b, sin fa— b, cos pa 
B i E E 

sin (Pa — 91) ghi 
b,sin pı—b, cos gı 


sin (Pa — 91) 
b sin fa—b, COS Pa 
E a 
sin (#a— 91) 
în cari b, by, b, sunt componentele bazei b față 
de sistemul tridimens'onal axial OXYZ, cu ori- 
ginea în O,; Xo Yor Zo sunt coordonatele rect- 
angulare ale centrului de perspectivă O, față 
de sistemul axial tridimensional O'X'Y'Z' în 
care e reprezentat spațiul S, al punctului O; 
Par Pa și Bu, Ba sunt direcţiile unghiulare de poziţie 
(orizontale și verticale) ale axelor de fotogra- 
fiere O,H,, respectiv O,H,, în sistemul OXYZ. 
Relaţia (7), numită „ecuația analitică de condi- 
țiune a restituției“, servește la verificarea calcu- 
lului coordonatelor Xp Yp Zp 


1, Restituţie automată [agromaruueckaa ne- 
peoGpaGorka; restitution automatique; automa- 
tische Auswertung; automatic plotting; automatikus 
kiértékelés]: Restituție efectuată pe cale mecan'că, 
optică sau optică-mecanică, cu ajutorul unui resti- 
tutor automat, 

2. ~ fotografică [pororpadnueckaa nepe- 
oGpaGorka; restitution photographique; photo- 
graphische Auswertung; photographic plotting; 
fényképészeti kiértékelés]: Restituţie efectuată pe 
cale optică sau cu ajutorul unui fotorestitutor, 
care servește la obținerea unui fotoplan (plan 
fotografic) al scoarței terestre, prin imprimarea 
pe fășii, de-a-lungul curbelor de nivel, a scoarței 
reliefului, la diferite alt tudini mijlocii. 

s. ~ generală [oGuţaa nepeoGpa6orea; res- 
titution générale; allgemeine Auswertung; ge- 
neral plotting; általános k'értśkelés]: Resttuţie 
efectuată pe cale analitică, grafică sau automată, 
asupra imaginilor perspective conjugate (două 
sau mai multe) ale unui corp oarecare fix (clă. 
dire, teren, etc.) sau mobil (proiectil, avion, etc.), 
rigid sau deformabil. 

4,  geodezică [reonesuuecnaa nepeo6- 
paGorka; resttulion gsodssique; geodătische 
Auswertung; geodetical plotting; geodéziai kiér- 
tékelés]: Restituţie efectuată pe cale mecanică, 
optică sau optică-mecanică asupra imaginilor per- 
spective conjugate ale unei porțiuni mari d'n 
suprafața scoarței terestre, în scopul de a studia 
sau de a cunoaște forma, incluziv curbura scoarței 
Pământului, raportată la geoid. 

s. ~ geofotogrammstrică [reobororpammer- 
pHveckoe penru ppupoBanue; restitution da pho- 
togrammes. terrestres; Auswertung der Erdbild- 


cos P4 
(5) Y,= Yo+ 
(6) Z= o 


tf. 


aufnahmen; plotting from terrestrial photograms, 
geofotogrammetriai kiértékelés]: Restituție de foto- 
grame terestre, astfel încât perspectivele conju- 
gate F; și Fa, luate din centrele O,, respectiv Oz, 
prin dublă proiectare din centrele de proiecţie O',, 
respectiv O',, situate la distanța O,0,/n=b/n, 
să permită obținerea spațiului transformat Sa, 
respectiv a stereomodelului spațiului iniţial S,, 
micșorat, după care se întocmeşte planul topo- 
grafic sau harta regiunii perspectivate în foto- 
gramele F, și Fe, 

e. ~ geometrică [reomerpuaeckaa nepeo6- 
paőoTkKa; restitution géométrique; geometrische 
Auswertung; geometrical plotiing; geometriai ki- 
értékelés]: Restituţie de fotograme aeriene sau 
terestre, care folosește proprietăţile geometrice 
ale perspectivelor componente. Astfel, linia cen- 
trelor de perspectivă O, și O, ale fotogramelor F,, 
respectiv F} intersectează planele perspectivelor 
F, şi Fa în punctele K, (în F,) şi Ka (în Fa), 


numite centrele nucleale ale perspectivelor, și 


Schama restituției geometrice, 


prin cari trec razele nucleale: P, K,, Qi Ki, Ri K4 
(în F1), respectiv conjugatele lor: Pa Ka, Qa Ka RaKa 
(în F2). Aceste raze nucleale conjugate se inter- 
sectează: P, K, cu Pa Ka Qi Kı cu Qa Ka, Ri K, 
cu Ra Ka, etc. în punctele P', Q', R', etc., situate 
peo aceeași dreaptă SS” (dreapta de intersecțiune 
a planelor Fi și F}). Planul PO,O, (sau Q910,, 
RO,0;) se numeşte planul nucleal al punctului P. 
Toate punctele reale P, Q, R, etc., din spațiul Si, 
au plane nucleale unice, așa cum sunt redate în 
figură, cari au dreapta comună lor K, Ką, numită 
axa nucleală a ansamblului. Prin restituie geo- 
metrică, aceste proprietăți sunt folosite la con- 
strucția epurelor de determinare a elementelor 
de orientare exterioară a fotogramelor conjugate 
şi a graficelor de restituire a punctelor din spa- 
tiu! S2, în plan. 

7. ~ grafică [rpapuuecuaa nepeo6paGoraa; 
restitution graphique; graphische Auswertung; 
graphical plotting; grafikus kiértékelés]: Restituţie 
de fotograme aeriene și terestre, pe cale grafică, 
pe baza principiului dublei intersecţiuni înainte, 
sau al principiului dublei intersecțiuni înapoi, — 
şi folosind diferite procedee də determinare a 


elementelor de orientare exterioară a fotogra- 
melor conjugate de restituit. 

Pe baza principiului dublei intersecțiuni înainte 
sunt folosite următoarele restituții mai importante: 

Restituția grafică directă (v. fig.), prin care se 
restitue grafic, punct cu punct, folosind intersec- 
țiunile directe; la scara de restituție fixată se iau 
baza b= 0,0, și direcțiile O,H,, respectiv OH, 
cu unghiurile date g, și a; coordonatele punc- 
telor imagini: p, (x, y4) în F, și Pa (292) în Fe 
se măsoară grafic în fotogramele corespunzătoare 


(0,) 


Schema restituției grafice directe. 


şi apoi se iau pe epură la scara desenului; cu 
ajutorul lor se construesc, așa cum se arată în 
figură, poziția planimetrică P, a punctului P, cum 
și poziţia altimetrică (p', p''), rezultată faţă de fie- 
care dintre cele două clișee F, și Fo, adică h, și ba. 
La fel se restitue oricare alt punct P,, cunoscând 


unghiurile de poziție orizontale (94, 9) şi verticale 
(fa: Y2) ale axelor de fotografiere O,Ha, O:H,, 
a'e celor două fotograme conjugale. 

Restituția grafică radială, pentru fotogramele 
aeriene, folosind poziţia punctului nadiral-imagine 
din fiecare fotogramă F,, Far", ca punct central 
din care pleacă direcţiile radiale de intersecțiune 
înainte a punctelor de restituit P, a căror poziţie 
planimetrică se găsește la intersecţiunea direc- 
țiilor radiale conjugate. 

Restituția grafică-analitică, pentru fotograme 
aeriene și terestre, compusă din redresarea gra- 
fică a planimelriei punctelor și din restituirea 
analitică a altimetriei punctelor. 

Restituţia grafică-optică, pentru fotograme ae- 
riene și terestre, compusă din redresarea grafică 
a planimetriei punctelor și din restituirea optică 
a altimetriei punctelor. 

Restituția grafică-mecanică, în special pentru 
fotograme terestre, compusă din determinarea 
mecanică, cu ajutorul unei abace transparente 
(de sticlă, de celuloid) anume construită, a un- 
ghiurilor de poziție (,, Bi, as, 62), ale direcțiilor 
O,P,, OP, corespunzătoare punctului spaţial P, 
și restituția grafică a punctului P, cu ajutorul unei 
epure geometrice, folosind elementele unghiu- 
lare determinate în faza |. 

Pe baza principiului dublei intersecțiuni înapoi 
sunt practicate următoarele restituții mai impor- 
tante: 


525 


Restituţia grafică prin procedeul punctului de 
fugă, pentru fotograme terestre cari perspecti- 
vează corpuri regulate (clădiri, fațade, statue, etc.). 

Restituția grafică prin procedeul piramidei, 
pentru fotograme aeriene și terestre, folosind 
elementele (coordonatele) a trei puncte terestre 
cunoscule și ușor identificabile în cele două foto- 
grame conjugate. a 

Restituția grafică-analitică cu unghiuri, pentru 
fotograme aeriene și terestre, compusă din deter- 
minarea grafică-analitică a coordonatelor centrelor 
de perspectivă O, și Op, determinarea axelor de 
fotografiere O,H, şi O,H, şi restituirea punctelor. 

Restituția grafică-analitică cu direcții, similară 
cu precedenta. 

Restituția grafică-analitică prin procedeul punc- 
tului nucleal, pentru fotograme aeriene și terestre, 
având la bază restituția geometrică (v.) și fiind 
compusă din orientarea relativă a stereomode- 
lului, orientarea absolută a ansamblului și resti- 
tuirea punctelor. 

1, Restituție manuală [pyunaa nepeoGpaGo- 
ka; restitution manuelle; Handauswertung; hand 
plotting; kézi kiértékelés]: Restituţie efectuată fără 
ajutorul aparatelor restitutoare, numai pe cale 
grafică, prin desenare cu mâna. 

2. ~ mecanică [Mexannueckaa nepeoGpa- 
Gorna; restitution mécanique; mechanische Aus- 
wertung; mechanical plotting; mechanizált kiérté- 
kelés]: Restituţie efectuată cu ajutorul restitutoa- 
relor mecanice de tipul stereocartografului (v.) 
sau al stereoautografului (v.). 

s. ~ numerică [uncnennaa nepeoőpaőoTkKa; 
restitution par calcul; rechnerische Auswertung; 
calculus plotting; számolási kiértékelés]: Resti- 
tuție efeciuată pe cale analitică sau automată, 
având drept scop determinarea coordonatelor geo- 
dezice sau topografice ale punctelor suprafeţei 
terestre și nu întocmirea de planuri sau de hărţi, 
respectiv de reprezentări grafice ale suprafeţei 
restituite. 

a obiectivă. V. Restituţie optică obiectivă. 

s ~ optică [onrnuecraa nepeoGpaGorra; 
restitution optique; optische Auswertung; optical 
plotting; optikai kiértékelés]: Restituţie efectuată 
cu ajutorul restitutoarelor cu proiecție optică, de 
tipul stereotopometrului (v.) sau al stereoplani- 
grafului (v.). 

s ~ optică directă (npaMmaa onTaueciaa 
nepeoGpaGora; restitution optique directe; un- 
mittelbare optische Auswertung; direct optical 
plotting; közvetlen optikai kiértékelés]: Restituţie 
efectuată cu ajutorul restitutoarelor cu proiecție 
optică de tipul aeroproiectorului multiplex (v.) și 
al aerosimplexului (v.). 

7, ~ optică indirectă [rocBennaa onTuu2c- 
KkaA nepeoGpaGorra; restitution optique indi- 
recte; mittelbare optische Auswertung; indirect 
opłical ploiting; közvetett optikai kiértékelés]: 
Restiluție efectuată cu ajutorul restitutoarelor cu 
proiecție optică de tipul stereoplanigrafului (v.) 
sau al altor tipuri similare, 


m 
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1. Restituție optică-mecanică [onruko-mexa- 
HHueckaa nepeoGpaGorra; restitution oplique- 
mécanique; optisch-mechanische Auswertung; 
optical-mechanical plotting; optikai-mechanikai 
kiértékelés]: Restituţie efectuată cu ajutorul 
restitutoarelor eu proiecție mecanică de tipul aero- 
cartografului (v.), al autocartografului (v.), al auto- 
grafului (v.) sau. al stereotopografului (v.). 

2, ~ optică-mecanică automată. V. Restituție 
optică-mecanică indirectă, 

3, ~ optică-mecanică directă [npamaa onTu- 
KO-Mexanrueckaa nepeoGpaGorea; restitution 
optique-mecanique directe; unmittelbare optisch- 
mechanische Auswertung; direct optical-mecha- 
nical plotting; közvetlen optikai-mechanikai kiérté- 
kelés]: Restituție efectuată cu ajutorul fotogonio- 
metrelor (v.), sprijinindu-se pe principiul inter- 
secțiunii înainte a razelor fotogrammetrice con- 
jugate. Consistă în măsurarea optică-mecanică, 
cu fotogoniometrul, a unghiurilor de direcție a 
razelor conjugate și în determinarea grafică a 
poziției punctelor restituite folosind procedeul 
intersecțiunii înainte. 

4 ~ optică-mecanică indirectă [kocBennaa 
ONTHKO-Mexannueckaa nepeoGpaGorka; resti- 
tution  optique-mâcanique indirecte; mittelbare 
optisch-mechanische Auswertung; indirect optical- 
mechanical plotting; közvetett optikai-mechanikai 
kiértékelés]: Restituţie efectuată cu ajutorul resti- 
tutoarelor cu proiecție optică-mecanică, spriji- 
nindu-se pe principiul intersecțiunii înapoi a raze- 
lor fotogrammetrice conjugate. Se desfășură în 
trei faze: Orientarea relativă a perspectivelor con- 
jugate, orientarea absolută a stereomodelului con- 
stituit de ansamblul celor două perspective proiec- 
tate în restitutor, și restituirea automată, grafică 
(prin planuri, hărți, elevații, etc.) sau numerică 
(coordonate de puncte, distanțe, suprafeţe, etc.), 
a punctelor suprafeței de restituit. 

E o restituție optică-mecanică automată, 

s, ~ optică obiectivă [06'beKTHBHAA ONTH- 
uecraa nepeoGpaGorka; restitution optique 
objective; objektive optische Auswertung; objec- 
tive optical plotting; obiekiiv optikai kiértéke!és]: 
Restituție efectuată cu ajutorul resłtitutoarelor de 
precizie, astfel încât interpretarea subiectivă a 
operatorului asupra determinării punctelor nu in- 
tervine deloc sau e foarte mică. Sin. Restituţie 
obiectivă, 

e. ~ optică subiectivă [CYŐ6beKTHBEaA ONTH- 
qeckaa nepeoőpaőorTkKa; restitution optique sub- 
jective; subjektive optische Auswertung; subjec- 
tive optical plotting; subiektiv optikai kiértékelés]: 
Restituție efectuată cu ajutorul restitutoarelor ex- 
peditive, astfel încât interpretarea subieciivă a 
operatorului asupra determinării punctelor are o 
influenţă sensibilă, nefiind îndepărtată. Sin. Resti- 
tuție subiectivă. 

7, ~ orizontală |ropusonranbraa nepeo6- 
paGorera; restitution horizontale; Horizontal-Aus- 
wertung; horizontal plotiing; horizentălis kiérté- 
kelés]: Restituţie grafică sau auiomată, al cărei 
plan de proiecţie principal e un plan crizontal. 


s  planigrafică. [nuaunrpapnuecraa ne-. 
peoGpaGorka; restitution mâtrophotographique; 
planigraphische Auswertung; plane table plotting; 
planigrafikus kiértékelés]: Restituţie grafică efec- 
tuată în planul desenului, a punctelor suprafeței 
plane S$, de restituit, după două perspective con- 
jugate ale acestei suprafețe. 

s. ~ prin calcul [nepeoGpaGorka nocpeA- 
CTBOM pacueroB; restitution par calcul; rechneri- 
sche Auswertung; calculus plotting;  szâmităs 
általi kiértékelés]: Restituţie efectuată pe cale 
de calcul, pentru determinarea orientšrii absolute 
a ansamblului celor două perspective conjugate 
de restituit. Dacă şi restituirea stereomodelului (v.) 
celor două perspective conjugate se efec- 
tuează prin calcul, restituţia se numește analitică (v.); 
dacă restituirea stereomodelului se efectuează 
pe cale grafică, restitujia se numește grafică- 
numerică, 

10. ~ prin intersecţiune înainte [nepeoGpa- 
Gorka nocpencTBOM npamoii 3aceunn; resti- 
tution par intersection directe; Auswertung durch 
Vorwărtseinschneiden; plotting by direct intersec- 
tion; kiértékelés elöremetszés által]: Restituţie 
efectuată pe cale grafică sau optică-mecanică, 
sprijinită pe principiul intersecțiunii înainte (v. 
schema de mai jos). O, și O, sunt centrele de 
perspectivă ale celor două fotograme conjugate 


Schema restituției prin intersecțiure înainte. 


cari au perspectivat punctul de reconstituit P, ale 
cărui raze fotogrammetrice conjugate O,P şi OP 
zu unghiurile de poziţie (orizontal și vertical) 
Xir Bi, respectiv az, fa; se reconstitue, cu aju- 
torul unghiurilor de poziţie respective, cele două 
direcții conjugate O,P și OP — și la intersecțiunea 
lor se găsește punctul căutat P; O,,„ e proiecția 
orizontală a centrului de perspectivă O, pe planul 
orizontal care trece prin centrul de perspectivă 
Os; O, ol, respectiv O.H,, sunt proieciile ori- 
zontale ale axelor de fotografiere ale celor două 
perspective Fy, respectiv Fe. 

11. ~ prin intersecțiune înapoi [nepeoGpaGorka 
IICCpencTBOoM oCparnoii saceukp; restituiion 
par intersection indirecte; Auswertung durch Rick- 
wărtseinschneiden; plotting by resection; kiérté- 
kelés héłrametszés által]: Restituţie efeciuată 
pe cale analitică sau optică-mecanică, spr jinită 
pe principiul intersecţiunii inapoi (v. schema). 
O, şi O, sunt centrele de perspectivă (situate 
la distanța b) ale celor două fotogreme conju- 
gate cari au perspectivat punctele date Pi, Py Py 


a căror poziţie planimetrică şi altimetrică este 
cunoscută, astfel că a=P,Pa; b=PaPsi c= P,P 


Schema restituției prin intersecțlune Inapci. 


şi unghiurile interioare a, ĝ, y sunt date. Razele 
fotogrammetrice conjugate: O,P4, O,Pz, O,Pa, re- 
spectiv O3P,, OPs, OP se intersectează înapoi, 
în punctul O,, respectiv Op, reconstituind astfel 
poziția spaţială a celor două centre de pe'spec- 
tivă şi apoi, prin cunoașterea unghiurilor q,, re- 
spectiv a, şi raportarea lor în planul de proiecţie, 
permit reconstituirea stereomodelulu' fotograme- 
lor conjugate Fu, Fa, pe care se măsoară, re- 
spectiv se restitue, toate celelalte puncte, A, B, 
C, D, E, ..., ale suprafeţei date. Restituţia prin 
intersecțiunea înapoi se efectuează prin mai multe 
metode. Cele mai importante sunt următoarele: 

1. Restituție prin metoda analitică a piramidei 
[nepeoGpaGorka ananHTHuecKHM CNOCOGOM 
nuHpaMHAbI; restitution par la méthode analytique 
de la pyramide; Auswertung durch das Pyrami- 
denverfahren; plotting by the method cf the 
pyramid; kiértékelés piramismâdszer által]: Resti- 
tuție prin intersecţiunea înapoi, care folosește 
relaţiile analitice pentru rezolvarea piramidelor 
O, (P,P;P,) şi Oz (PP:P,), (v. fig. păi Restituție 
prin intersecțiune înapoi), și anume: 


È+È—2 ll cos &'=a?; + Îi — 2 l,l;cos p'=b; 
+ E — 2, cos y'=; i +? —2 ll cosa"=a?; 


P42 L l cosp" =b; + 1121, cos" =e, 


3 i 

Aici: 4 =0,P; 1, = OaPs; la= OsPai l, = O, Pai 
l= OPai l, = OPs; iar a', Ș', y' şi a", B", x” sunt 
unghiurile respective, formate de aceste muchii 
şi opuse laturilor date a, b, c ale triunghiului 
de bază (comun celor două piramide) P,P,P;. 
Pe baza elementelor calculate se procedează la 
determinarea punctelor de restituit, 

2. ~ prin metoda coincidenţei |nepeoGpa- 
Gora no cnoco6y coBnanenua; restitution par 
la méthode de la coïncidence; Auswertung durch 
das Koinzidenzverfahren; plotting by the coinci- 
dence method; ki&itekeles egybeesésmódszer 
által]: Restituţie prin intersecţiunea înapoi, care 
se obține pe cale optică-mecanică, prin interme- 
diul restitutoarelor, astfel încât, prin tatonări suc- 
cesive, să se realizeze coincidenţa intersecțiunii 
simultane a tuturor perechilor de raze fotogram- 
metrice conjugate. 
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3, > prin metoda direcțiilor (nepeo6pa6orra 
cnoco6om HanpaBnenuniă; restitution par la mé- 
thode des directions; Auswertung durch Rich- 
tungswinkelnverfahren; plotting by resection; ki- 
értékelés irány módszer által]: Restituţie prin 
intersecțiunea înapoi, care folosește fotogonio- 
metrul (v.) pentru determinarea direcțiilor O, P, 
şi O,b,; O, Ps și O;P;; O, P; și O, Py: etc., 
după care se efectuează orientarea absolută și 
restituirea stereomodelului celor două fotograme 
situate în O,, respectiv în Op 

4, ~ prin metoda grafică a piramidei [nepe- 
oGpaGorka rpabnueckiM METOnoM nupa- 
MH Jbl; restitution par la méthode graphique de 
la pyramide; Auswertung durch graphisches Pyra- 
midenverfahren; plotting by the pyramid graphi. 
cal method; kiértékelés piramis grafikai módsze- 
által]: Restituție prin intersecțiunea înapoi, care 
foloseşte construcția geometrică a epurei care 
rezolvă grafic elementele celor două piramide 
O, (PiP P,) şi Oa (P, Pe Ps), așa cum sunt re- 
prezentate în figura de sub Restituţie prin inter- 
secţiune înapoi. Pe baza elementelor determinate 
grafic din epura piramidelor se procedează la 
determinarea celorlalte puncte de restituit. 

s. ~ prin metoda paralaxelor [nepeoGpa- 
Gora cnoco6om napanakc; restitution par la 
méthode des parallaxes; Auswertung durch däs 
Parallaxenverfahren; plotting by the parallax me- 
thod; kiértékelés parallaxismâdszer által]: Resti- 
tuție prin intersecțiunea înapoi, care se obţine 
pe cale optică-mecanică, cu ajutorul restitutoare- 
lor, folosind proprietăţile paralaxelor stereosco- 
pice a cinci perechi de puncte P,, Po, Pg, Pi, Ps, 
prin satisfacerea relațiilor lineare: 

Pa =a dx, +b, dat Ca d pi tdi date, dw’; 


Pia da dat Pa dat Ca d pat dadpateadu'; 
Pus =a dx, +b dxat Ca d put dsdpatesdo'; 
Pra = da dx ba dat cd gi tdadeate,du'; 
Pus = do dx, + bo dat Co d pat do d pat es du” 


unde Xi, Xa, Pir Par (wi —ta)=w' sunt elemen- 
tele de orientare relativă ale celor două perspec- 
tive F, și Fa, iar p, sunt paralaxele stereosco- 
pice verticale ale celor cinci perechi de puncte 
P,» Ps, cari trebue anulate (p,;=0), spre a se 
obține stereomodelul ansamblului (F,/F;). Pe 
acest model optic, orientat apoi absolut la un 
sistem de axe dat, se efectuează restituirea punc- 
telor suprafeței de transformat. 

e ~ prin metoda punctelor nadirale [nepe- 
oGpaGorrka METONOM HannpaJIbHblă TOYEK; re- 
stitution par la meihode des points nadiraux; Aus- 
wertung durch das Nadirpunktverfahren; plotting 
Ey the plumb point method; kiértékelés nadirmâd- 
szer által]: Restituţie prin intersecțiune înapoi, care 
se obţine cu ajutorul restitutoarelor, folosind pro- 
prietăţile geometrice ale puncielor nadirale. 

1. ~ prin metoda punctelor nucleale [nepe- 
oGpaGoTka MeETOJOM AApOBbIX T0uek; resti- 
tution par 'a méthode des points nucleaux; Auş- 
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wertung durch das Kernpunktveriahren; plotting 
by the epipolar method; kiértékelés magpont- 
módszer âltal]: Restituţie prin intersecțiunea îna- 
poi, care folosește proprietăţile punctelor nucle- 
ale ale fasciculelor spaţiale conjugate, cu aju- 
torul cărora se reconstitue stereomodelul cores- 
punzător perspectivelor date. 


1. Restitujiz prin metoda șirurilor cuplate [nepe- 
0GpaGoTKa MeTOAOM KpaTHbiX pPAn0B; restitution 
par la méthode du lever en séries couplées; Aus- 
wertung durch das Koppelreihenverfahren; plot- 
ting by the serial photographs method; kiérté- 
kelés kapcsolisorok módszere által]: Restituţie 
în lanț, care se obține cu ajutorul restilutoarelor, 
folosind proprietățiie 
perspectivelor oblice 
cuplate, așa cum sunt 
redate în figură; O; 
Oz, Os, Oy... sunt 
centrele de perspec- 
tivă din cari se iau 
fotograme panorami- 
ce, câte două cuplate 
la fiecare centru O, și anume: din O,, F,, cu axa 


oblică O, şi Fa, cu axa oblică O, oblicitatea 


axelor faţă de verticala în O, fiind de g/2; din Os, 
Fsp cu axa oblică Oy, şi Fa, cu axa oblică 


Oza, având aceeași oblicitate, etc.; şirurile cupla- 
te sunt, deci: (F.4/Fz,), (Foa/Fsr): (Fsa/Fap), etc., 
având acoperirea suprafețelor F,„ cu Fo, Fea cu 
Fay. într'un procent de 0,9.::1,0 din câmpul lor, 


2. ~' prin metoda șirurilor normale [nepe- 
oGpaGoTia METOAOM HOpPMANbHbIX PAJOB; 
restitution par la meihode du lever en series 
norma'es; Auswertung, durch das Normalreihen- 
verfahren; plotting by the normal serial photo- 
graphs method; kiértékelés normális sorok mód- 
szere által]: Resti- 
tuție în lanţ, care 
se obține cu ajuto- 
rul restițutoarelor, 
folosind proprie- 
tățile perspective- 
lor normale, cum 
sunt redate în fi- 
gură; Oi: Oa, Os: 
sunt centrele de Schema restitujiei prin metoda 
perspectivă din 
cari se iau foto- 
gramele aeriene nadirale respective F,, Fg, Fyr sess 
ale căror axe sunt normale, respecliv verticale; 
suprafeţele F}, Fa Fs... se acoper într'un pro- 
cent de 0,5-::0,6 din câmpul lor. 

s. ~ prin metoda triangulaţiei [nepeo6pa- 
Gorka  METOAOM TpHaHryilAuaH; restitution 
par la méthode de la triangulation; Auswertung 
durch das Triangulierungsveriahren; plotting by 
the triangulation net method; kiértékelés három- 
szögelési módszer által]: Restituţie efectuată cu 
ajutorul restitutoarelor, folosind proprietățile trian- 
gulației fotogrammetrice (v.). 


Schema restituliei prin metoda 
şirurilor cuplate, 


şiruriler normale. 


4 ~ prin metoda zonelor [nepeoGpaGorra 
30HHbIM METOAOM; restitution par la msihode 
des zones; Auswertung durch das Zonenver- 
fahren; plotting by the zone method; kiérté- 
kelés zonamódszer által]: Restituţie efeciuată cu 
ajutorul fotorestitutorului (v.) sau al stereocom- 
paratorului (v.), pe zone terestre delimitate de 
curbe de nivel dinainte alese. 

s. ~ prin procedeul anaglifelor [nepeoGpa- 
Gora NOCPeACTBOM AONOINHHTEJIbHbIX HBe- . 
TOB; restitution par le système des anaglyphes; 
Auswertung durch das  Anaglyphenverfahren; 
plotting by the anaglyphic method; kiértékelés 
anaglifmâdszer által]: Restituţie optică, în care 
se folosesc proprietățile cojorilor complementare, 
în deosebi roșu 
şi verde sau al- 
bastru, în care 
sunt imprimate 
sau proiectate 
(prin intermediul 
filtrelor colorate 
corespunzător) 
cele două clișee 
ale fotograme- 
lor conjugate F, 
şi Fe. 

În figură e re- 
dată schema de 
principiu a res- 
tituției prin sis- 
iemul anaglife- 
lor; planele per- 
spectivelor (cli- 
șeele) F, și Fe 
sunt introduse 
într'un fotoresti- 
tutor (v.) şi pro- 
iectate din cen- 


trele de per- a 
Și H Schema restitujiei prin procedeul 
s ectivă Oaș Os, anaglifelor. 
upă ce, prin fil- 


$ a) planul pe'spectivelor; b) elevația 
trele C, e Car ansamblului; c) planul hărții. 
sunt colorate în 
roșu, respectiv în verde-albastru. Fig. b redă ele- 
vatia perspectivată a ansamblului celor două fas- 
cicule conjugate F,/O,, F+/O,, cuprinzând imagi- 
nea unui con drept; examinând acest ansamblu cu 
ochelari colorați (roșu și verde-albastru, orientați 
după principiul colorilor complementare), se ob- 
ține stereomodelul, avându-se sensaţia vizuală de 
relief a conului cu vârful în V; secţionând acest 
stereomodel cu planul II, (planșeta de restituție) 
la înălțimile hy, Ps, Ps, bu, între II, și V, se obțin 
curbele de nivel ale punctelor P}, Pa, Pa, Pa, 
cari, proiectate pe planul hărţii, cum arată fig. 
c, reprezintă, în proiecție ortogonală, stereo- 
modelul conului de reconstituit. Sin. Restituţie 
anaglită. 

Variante ale procedeului de restituție al ana- 
glifelor sunt: Restituţia prin procedeul anaglifelor 
imprimate, când F, și F, sunt imprimate pe film 


special de anaglite și restituție prin procedeul 
anaglifelor proiectate, când F, și Fẹ nu sunt im- 
primate, rămânând ca fotograme ob șnuite, dar, 
la proiectare, fasciculele lor fotogrammetrice sunt 
trecute prin filtre colorate roșu-verde. 

1. Restituţie prin sistemul brilamentului. V. Res- 
tituție prin sistemul eclipsării, 

2. ~ prin sistemul eclipsării [ne peo6p260- 
TKa MeTOJOM 3aTMeHeHHA; restitution par le 
système à éclipses; Auswertung durch das Blink- 
verfahren; plotting by the blinking system; kiér- 
tékelés váltakozó pontmegvilágitású módszer által]: 
Restituție optică în care se folosește principiul ilumi- 
nării intermitente și alternative față de cele două 
perspective proiectate, cu ajutorul restituiloarelor 
de precizie. Se bazează pe proprietatea vederii 
ochi: lui uman de a reține încă pe retină ima- 
ginea obiectului văzut, un scurt interval de timp 
după ce acesta a dispărut. Se deosebesc mai 
multe variante ale acestui procedeu: Restituţia 
prin iluminare alternativă, când F, și Fe sunt 
iluminate și proiectate alternativ prin sincronizarea 
obturatoarelor sau a dispozitivelor electrice re- 
spective (sin. Restituţie prin sistemul brilamentului). 
Restituţie prin rotirea ecranului opac (cu orificii), 
bazată pe principiul stroboscopic (v.). 

s. ~ prin sistemul filtrelor polarizatoare [ne- 
peo6p:Gorka cnocoģoM NOINAPH3auHOHHbIX 
punbTpoB; restitution par le système des filtre. 
polarisants; Auswertung durch Vermittlung der 
Polarisationsfilter; p'otting with polarisation filters; 
kiértékelés polarizâl& szürők rendszere által]: Res- 
tituție optică în care se folosesc filtre polariza- 
toare, astfel încât razele de proiecție ale celor 
două perspective conjugate F, şi Fə să fie po- 
larizate linear la un unghiu drept. Privind acest 
ansamblu proiectat, cu ochelari cu filtre analizoare, 
se obține stereomodelul spațiului transformat. 
Se deosebesc mai multe variante ale acestui 
procedeu, după modul de construcţie a filtrelor 
polarizatoare și al filtrelor analizoare. 

4. ~ prin sistemul stereoscopic [nepeoGpa- 
Gora CTepecCHKONHUECKOIĂ CHCTEMOÑ; res- 
titution par le système stâr6oscopique; stereosko- 
pische Auswertung; stereoscopic plotting; kiér- 
tékelés stereoszkopiai rendszer által]: Restituţie 
care folosește proprietăţile stereoscopiei, și e făcută 
cu ajutorul stereorestitutoarelor (v.). 

Se deosebesc mai multe variante ale acestui 
procedeu: Restituţia prin procedeul stereoscopic 
direct, care folosește slereoscoape sau lunete 
stereoscopice pentru examinarea și măsurarea 
stereomodelului obţinut prin proiectarea simul- 
tană a celor două perspective conjugate și orien- 
tarea lor relativă și absolută, — și restituția prin 
procedeul stereoscopic indirect, care folosește 
sisteme de vizare diferite de stereoscoape sau 
de lunete stereoscopice. 

s ~ semiautomată [nonyaBromaTruuecraa 
nepeoőpaőcTka; restitution semi-automatique; 
halb-automatische Auswertung; semi-automatic 
plotting; félautomatikus kiértékelés]:  Restituţie 
grafică-analitică, efectuată în două faze: restituţia 


529 


planimetriei pe cale automată, cu ajutorul foto- 
redresatoarelor, okţinându-se o reprezentare gra- 
fică, și restituţia a'timetriei pe cale analitică, obți- 
nându-se o reprezentare numerică (puncte cotate). 

s, ~ stereogralică  [crepeorpabnurcuaa 
nepeoGpaGora; reshtution stéréograph que; ste- 
reographische Auswertung; stereographical plot- 
ting; stereografikus kiértékelés]; Restituţie auto- 
mată, care fo osește proprietățile stereoscopiei și 
are drept scop reprezentarea grafică a imaginii 
corpului perspectivat. 

7, ~ stereoscopică  [crepeocrtonnuecikaa 
nepeoGpaGorka; restitution steroscopique; ste- 
reoskopische Auswertung; stereoscopic plotting; 
stereoskopikus kiértékelés]: Restituție spațială, care 
folosește proprietăţile stereoscopiei și are drept 
scop măsurarea pe trei dimensiuni a imaginii 
corpului‘ perspectivat în cele două fotograme con- 
jugate F, şi Fe. 

s ~  slereofotogrammetrică [crepeoboro- 
rpaMmMmeTpuveckaa nepeoGpaGorra; restitution 
ster&ophotogrammetrique;  stereophotogramme- 
Irische Auswertung; stereophotogrammetric plot- 
tng; stereofotogrammetriai kiértékelés]: Restituție 
stereoscopică în care se folosesc fotogramele 
aeriene sau terestre ca perspective conjugate. 

9. ~ subiectivă [cyGbenruBnoe nepeoGpa- 
Gora; restitution subjective; subjektive Auswer- 
tung; subjective plotting; subiektiv kiértékelés]: 
Restituție în care nu este eliminată interpretarea 
subiectivă de punctare, datorită operatorului res- 
titutor, 

10, ~ terestră [3emnaa nepeoGpaGorea; res- 
titution terrestre; terrestrische Auswertung; terres- 
trial plotting; földi kiértékelés]: Restituţie de fo- 
lograme aeriene şi terestre cari cuprind porțiuni 
din scoarța terestră, în vederea întocmirii de pla- 
nuri și hărți topografice și geodezice. 

11, ~ topografică [ronorpadpuueckaa nepeo6- 
pa6orka; restitution topographique; vermessungs- 
technische Auswertung, topographische Auswer- 
tung; topographic plotting; topografiai kiértékelés]: 
Restituție terestră - efectuată în scopul întocmirii 
de planuri și de hărţi topografice. 

12, ~ verticală [sepraKkanbHaa nepeoGpa- 
Gora; restitulion verticale; vertikale Auswertung; 
vertical plotting; vertikális kierteke!6s]: Restituţie 
care folosește un plan vertical ca plan de pro- 
iecție și de măsurare comparativă, 

+3. Restituție, abacă de ~ [aGana nepeo6- 
paGoruH; abaque de restitution; Auswertungs- 
Fluchilinientafeln; ploiting nomogram; kierteke- 
lési nomogram]: Nomogramă care serveşte la 
restituie şi care substitue calculelor, grafice cotate 
(de ex. abaca corecţiilor de altitudine, abaca 
corecțiilor de paralaxe, etc.). 

u. ~, aparat de ~ [permnnppupyicumnii 
annapar; appareil de restitution; Auswerlungs- 
gerät,  Auswerigerăt,  Auswertegerăt; plotting 
apparatus; kiértékelési készülék]: Aparat care ser- 
veșie la executarea automată sau sem'automală 
a restituției, Sin, Restitutor, 
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1. Restiiuţie cameră de ~ [ramepa Hi nepeo- 
GpaGorku; chambre de -projection du restitu- 
teur;  Auswertungs-Bildwurfkammer; plotting ca- 
mera of projection; kiértékelési kamra]: Proiector 
de restituție al unui restitutor, în care se așază 
fotogramele conjugate spre proiectare, în vede- 
rea restituirii, 

2. ~, fotogrammetrie de ~ [dororpamme- 
TpHA AIA nepeoGpaGoTkn; photogremmétrie de 
restitution; Auswertungs-Bildmessung; plotting pho- 
togrammetry; kiértékelési fotogrammetra]: Teh- 
nica măsurători or fotogrammetrice foiosind ope- 
rațiunile de restituț e. 

3. ~, proiector de ~. V. Cameră de restituție. 


4. Restitutor [nemnbparop, npe6op ana 
nepecGpaGorru; restituteur, appareil de restitu- 
tion; Auswerigerăt, Auswertegerăt, Auswertungs- 
gerät; ploti'rg apparatus; kiértékelő műszer, kiérté- 
kelési műszer]. Fotgrm.: Aparat fotogrammetric de 
stereoproiectare (v.) și stereomăsurare (v.) a unor 
stereograme (v.), pentru a determina mărimea și 
evoluţia în spațiu și în timp a corpului fotografiat 
succesiv (v. fig.), sau pentru a exploata metric 


Schema de principiu a obținerii fotogramelor pentru resti- 
tutoare, 
P) punct al corpului dublu-fotografiat succesiv din (N,) 
şi (Na); Pa) şi Ps) imaginile conjugate zle punctului (P) 
pe totogramele (F;) şi (Fa); Ca) şi Cs) poziţiile succesive 
ale camerei fotogrammetrice; 00) planul de referință pentru 
măsurare; H) cota relativă a punctului, 


fotogramele înregistrate (F, și F.). E constituit, 
în principal, din următoarele părți (v. fig.): sis- 
temul de stereoproiectare a imaginilor conjugate 
(l; și la); sistemul de stereovizare a modelului 
optic (v. Stereoscop); sistemul de măsurare (II, II, 
și Il) — sistemul de raportare și desenare (III, 
și 1113); sistemul de iluminare (IV, și IV). 
Restilutoarele simp'e pot fi lipsite de o parte 
din piesele cari constitue aceste cinci sisteme. 
Când exploatarea folosește separat (câte una) 
fotogrâmele, restituirea devine redresare (v.), 
iar aparatele- de- exp'oatare se numesc redresa- 


de măsurare, sau de măsurare și cartografiere 
(construire de planuri şi hărţi); în Fotogrammetria 
topografică, aceste aparate se numesc restitutoare 


Schema de principiu a restitutorului, 
14) şi 1) sistemul de ste:ecproiectare; 11), 114) și Ilg) sistemul 
de stereomăsurare; Illa) și Illp) sistemul ce raporiare și 
desenare; IV;) şi IV.) sistemul de iluminare; 0,) și Og) 
obiectivele camerelor de proiecție; PC,) și PC3) port-clișeele 
imaginilor conjugate; F,) şi F) fotcgrame conjugate; $4) și 
Ss) surse de lumină, 


şi stereorestitutoare (v.), iar în Fotogrammetri 
generală — și mai a.es în cea netopografică — 
ele se numesc aparate de restituție. 

s. ~ automat [aBroMaTuuecrniă pennppa= 
TOp; appareil de restitution automaiique;. auto- 
matisches Auswertungsgerät; automatic p'otting 
apparatus; automatikus kiértékelő műszer]: Res- 
titutor ale cărui sisteme de măsurare, de rapor- 
tare, desenare și vizare sunt acționate pe cale 
mecanică; dacă această acţionare e parțial me- 
canică, restitutorul se numeșie semiautomat, iar 
dacă e efectuată numai cu mâna, restitutorul se 
numește manual, 

s. ~ fotografic [pororpabnuecrnii nenn- 
dparop; appareil de restitution photographique; 
photographisches - Auswertungsgerät; photogra- 
phic plotting apparatus; fényképészeti kiértékelő 
műszer]: Aparat pentru exploatarea fotografiilor, 
prin măsurare, sau prin măsurare și desenarej 

7.  fotogrammetric [dpororpammeTpr yec- 
KHĂ neuinpparop; appareil de restitution photo= 
grammstrique; photogrammetrisches Auswertungs- 
gerät; photogrammetric plotting apparatus; foto- 


toare (v.). Aparatele de- restituție- pot fi numai | grammetrikus kiértékelö műszer]: Aparat - pentru 


exploatarea metrică a fotogramelor și reprezenta: 
rea grafică a corpului înregistrat pe fotograme; 
dacă exploatarea metrică foloseşte numai câte 
o fotogramă, restitutorul respectiv e transformat 
în redresator (v.); dacă exploatarea metrică folo- 
sește simultan câte două fotograme conjugate, 
ca, de exemplu, în Vicrofotogrammetrie, în Foto- 
grammetria tehnică, în Fotogrammetria cartogra- 
fică, etc., restitutorul devine stereorestitutor (v.). 

Stereorestitutorul folosit în construcția hărților 
și a planurilor topografice se numește și foiores- 
titutor (v.). 

1. Restitutor manual [pyunoii nemnd parop; 
appareil de restitution manuel; Handauswertungs- 
gerät; manual ploiting apparatus; kézi kiértékelési 
készülék]. V. sub Restitutor automat. 

2. ~ mecanic [MEXaHHYECKHÄ pemnbparop; 
appareil de restitution ă projection mécanique; 
Bildkartiergerăt mit mechanischer Projektion; 
plotting apparatus with mechanical projection; 
fényképfelrakó müszer mechanikus vetitessel]: 
Restitutor fotogrammetric la care proiectarea raze- 
lor fasciculului fotogrammetric se face pe cale 
mecanică, prin intermediul unor tije metalice cari 
materializează razele proiectante conjugate. — 
Exemplu: Autogratul (v.). 

s ~ optic [onTuaecuui  memnbparop; 
appareil de restitulion à projection optique; Bild- 
kartiergerät mit optischer Frojektion; plotting 
apparatus with optical projection; fényképfel- 
rakó müszer opiikus vetitessel]: Restitutor toto- 

rammetric la care proiectarea razelor fasciculului 
otogrammetric se face direct, pe cale optică. — 
Exemplu: Aeroproiectorul multiplex (v.). 

4. = cptic-mecanic [onTnko-Mexannueciui 
nene ppaTrop; appareil de restitution à projec- 
tion optique-mécanique; Bildkariiergeră! mił op- 
tisch-mechanischer. Projektion; plotting apparatus 
with opiical-mechanical projection; fényképfel- 
rak6 müszer optikus-mechanikus vetitessel]: Res- 
titutor fotogrammetric la care proiectarea razelor 
fasciculului fotogrammeltric se face pe cale opti- 
că-mecanică. Exemplu: Autocartogratul (v.). 

5, ~ semiautomat [nonyaBromaruuecrnii 
nemuiparop; appareil de reslilulion semi-auto- 
matique;  halbautomatisches  Au:wertungsgerăt; 
semi-automatic plciting apparatus; f6lautomatikus 
kiértékelési készülék]. V. sub Restitutor automat. 


o ~ universal [yunBepcaibublii pemnbpa- 
TOP; appareil de re:titution universel; Univer- 
sal-Auswertungsgerăt; universal plotiing apparatus; 
univerzális kiértékelö miiszer]: Restitutor fotogram- 
metric pentru exploatarea oricărui dip de foto- 
grame (aeriene sau terestre) și a oricărui gen de 
stereograme (normale, oblice, convergente, etc.), 
în vederea măsurării corpului înregistrat pe fo- 
tograme şi a reprezentării lui - grafice prin sec- 
țiuni, profile, proiecții orizonta!e sau verticale, etc. 

7. Restrângere |ycamna; retrait; Schwund, 
Schwindung; shrinkage, shrinking; zsugorodás]. 
Meil.: Procedeu de confecționzre a matrițelor me- 
talice pentru mase plastice, cari au cavilăți adânci și 
relativ strâmte (v; sub Matrite pentru mase plastice). 
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-s.. Restricţiune [orpannuenne; reștriction; Be- 
schrănkung; restriction; korlâtozăs]. Tehn.: Lim tarea 
valorii mărimilor caracteristice variabile sau a 
libertățiior de m'șcare ae unui sistem tehnic, cum 
ș a condițunior de serviciu. — Exempie: restric- 
țiunea de încărcare, prin care se limitează, fie 
sarcina cu care se poate încărca un sistem teh- 
n'c (vagen, pod rulant, motor, etc.), fie încăr- 
carea anumitor produse, în diferte periozde de 
timp; restricțiunea de vitesă, prin care se limi- 
tează vitesa unui vehicul sau turațiile extreme 
a'e unei mașini; restricțunea de circulație, prin 
care se limitează vitesa de circulaţie, în anumite 
puncte ale unei rețele de circulaţie, sau se inter- 
zice (total sau parţial) accesul pe anume artere 
de circulație (în unu! sau în ambele sensuri); etc. 


9. Restrunjire [nepecrporanne; retournage; 
Wiederdrehen; returning; ujraesztergă ás]. Metl.: 
Repetarea operajiunii de strunjire a unei piese 
uzate sau greșit prelucrate, cu păstrarea dimen- 
siunilor geometrice în limitele minime admisibi:e, 
în scopul unei noi utilizări a ei. 

10. Resturi alimentare [mnmeBbie 0TGpocer; 
restes alimentaires; Nahrunosmittelebiălle; food 
leavings; tâpszer-maradekok]. Zoot.: Deșeuri de 
alimente dela cantine, bucătării, fabrici de con- 
serve și de pâine, cari pot fi valorificate în ali- 
mentația animalelor domestice. 

Compoziţia chimică și va oarea nutritivă a res- 
turilor alimentare e în strânsă : legătură cu pro- 
veniența lor. Cele dela bucătării şi dela cantine 
sunt alcătuite din resturi de pâine, de carne, 
legume, caricfi, etc., în proporţie de 1025% din 
greutatea materiei prime folosite. Ina'nte de folo- 
s're, resturile alimentare sunt cură ite de corpu- 
rile sirăine (ciobui de sticlă, bucăţi.de lemn, 
etc.) și sunt fierte. Pentru a le conserva, sunt 
uscate sau murate în amestec cu diferite nutre- 
turi, Restuiile alimentare sunt caracterizate printr'un 
conținut de apă de 60:::90%; substanța uscată 
are o valoare nutritivă de $0:::120% unităţi nu- 
tritive şi un ccniinut de proteină de 825%. 
Coeficientul de digestibi.itate al substanţei uscate 
este de 80:::90%. Aceste resturi sunt înirebuin- 
țate, în special, în alimentaţia porcilor puși la 
îngrăşat, realizându-se un kilogram spor de greu- 
tate cu 4--:6 kg substanță uscată dinresturi, și o eco- 
nomie corespunzătoare de 1:::2 kg grăunţe furajere. 

Resturile alimentare dela fabricile de. conserve, 
de origine vegetală, sunt alcătuite din legume 
şi fructe improprii conservării, și din korhot dela 
fabricile de marmeladă. După ce se curăță de 
corpurile străine, aceste resturi pot fi întrebuin- 
țate, fie în stare proaspătă, fie murate. Sunt 
caracterizate printr'un conținut de pă de 15:::90% 
(care depinde de materia prmă); substanţa us- 
cață are o valoare nutritivă de 5080% unități 
nutritive, cu un conținut de 5:::20% proteină. Aceste 
resturi sunt întrebuințate. în alimentaţia tuturor 
speciilor de animale (mai ales la suine și bovine). 

Resturile alimentare dela fabricile de conserve, 
de origine animală, sunt întrebuințate, fie proas- 
pete, în stare fiartă, f.e transformate în făină 


34* 


532 


furajeră de origine animală. Ele au conținut mare 
în proteină: 50-80% din substanța uscată, 

Resturile alimentare dela fabricile de pâine 
sunt alcătuite din făină și din Eucăţi de pâine, 
au o valoare nutritivă și o compoziţie chimică 
asemănăloare cu acelea ale cerealelor din cari 
provin şi sunt întrebuințate ca și acestea. 

Reușita va'orificării tuturor resturilor al'mentare 
depinde de organizarea colectării lor și de igiena 
păst.ată până în momentul furajerii. 

1. Resursă [BbIpaBHHBaHHE, BOCTAHOBIIE- 
HHe TOpPH3OHTaJIbHOrO IIcJeTa; ressource; Wie- 
derfangen des Flugzeugs; f.attening out; repülő- 
gép-visszaállitás]; Nav. a.: Evoluție de redresare (v.) 
a unui avion, efectuată după un piczj, pen- 
tru a reveni în sbor orizontal (v. fig.). Resursa 
e o evoluție într'un plan vertical, a cărei formă 
e un arc de cerc de 90:::120* (cu o rază de 
700.::800 m), racordat la aliniamente inclinate la 
45° sau la 60°. Forța centrifugă, care se exercită 
asupra avionului în timpul resursei, e atât de mare 
(de cca 5:::7 ori greutatea avionului), încât poate 
provoca ruperea aripelor sau a fuzelajului; de 
asemenea, rezultanta forțelor cari se exercită 
asupra p'lotului (v. f'g.), adică rezultanta forțelor 
inerțiale (datorite accelerației centrifuge și acce- 
leraţiei tangenţiale !provocate de frânările aero- 
dinamice) şi a greutății proprii, nu trebue să 
depășească valoarea de maximum șapte ori greu- 
tatea pilotului, deoarece ar dăuna organismului 
omenesc. 


5 Diagrama forțelor, în timpul resursei. 

A) începutul picajului; B) începutul resursei; C) sfârșitul re- 

sursei; Ry) rezistența la înaintare; R,) portanța; R) rezultanta 

forțelor (Rx) şi (Ry); G) greutatea aviorului; Ah) pierderea 

de înălțime; rm) raza medie de curbură; ,) unchiul de pi- 

caj; F4) forţa inerţială tangenţială; Fp) forta inerțială normală 
(centritugă). 


Din dizgrama forțelor cari acționează în timpul 
resursei. (v. fig.), rezultă: 


R,—G sin e=Ga; 
3 
Gu 


Ry—Gcose=- —, 
Şi 7 


şi deci : 


n—cos0= 7 


unde R, e rezistenţa la înaintare, R, e portanţa, 
G e greutatea avionului, g e acceleraţia gravita- 
ției, n=A,/G e factorul de sarcină, © e unghiul 
la centrul de curkură al traiectoriei resursei, 
6, e unghiul de picaj, v și a sunt vitesa şi acce- 
leraţia :vionului în timpul resursei, v; e vitesa 
finală de picaj a avionului, iar 7 e raza de curbură 
(în timpul resursei). În general, se admite o 
rază medie 7,, de curkură (constantă în timpul 
evoluției) a cărei valoare, pentru valorile medii 
Um ale vitesei și n, ale factorului de sarcină, e 


pă 
Tm e (n — cos Òn) 
dacă se ia cos8,,=1/2 (cos 0,+1), deoarece 


0 =0 la terminarea resursei; raza de curbură e 
cu atât mai mică, cu cât vilesa de picaj e mai 
mică, şi de aceea se folosesc, în picaj, frâne 
hidrodinamice. În cursul resursei, pierderea de 
înă.țime Ab are expresiunea 
Ab=rp(1—cos8,): 

La unghiuri mari de coborire și la vitesă mare de 
picaj se poate produce fenomenul numit „cădere“ 
(dacă se trage brusc manșa), în care avionulare 
tendința să cadă, neputând . parcurge prompt 
o traiectorie „frântă“. „Căderea“ intervine aproape 
la fiecare resursă, și crește cu pătratul v iesei și 
cu unghiul de coborire, dar descrește cu creș- 
terea factorului de sarcină. 


2. Retasură [ocaJounaA pakoBuna; reiassure, 
retassement, cavité; Lunker; pipe, funnel; lunker, 
folyási üreg]. Metl.: Gol format în lingouri și în 
părțile masive zle pieselor turnate din metale și 
aliaje, din cauza retragerii la solidificare (v. sub 
Retragere). 

In lingour”, retasura principzlă se formează sub 
crusta care închide capul lingoului, unde metalul 
se solidifică la sfârșit. Forma, mărimea și așeza- 
rea retasurii principale depind de forma lingo- 
tierei și de mersul sol'dificării. De exemplu: la 
un lingou turnat direct (de sus), încet sau rece, 
retasura e puțin adâncă (v. fg. IV); retasura unui 
Ingou turnat tot de sus, însă repede sau fier- 
binte, e mare, pătrunde adânc în lincou şi pre- 
zintă întreruperi (v. fig. V); la un lingou invers- 
conic, cu maselotă, retasura e mai puţin adâncă 
decât la lingoul fără maselotă. Reducerea la mi- 
nimum a retasurii principale rec amă dimensionarea 
corectă a lingotierei și se poale obţine prin urmă- 
toarele procedee: fo'osirea maselotelor; reglarea 
temperalurii și a vitesei de turnare; menţinerea 
oțelului din mase ote cât mai mult timp în siare 
lichidă, cu ajutorul amestecurilor termice sau prin 
încălzire cu arcul eleciric; pcmparea (v. Pem- 
pare 1); adăugirea de metal iopit 

Retasurile secundare se formează în special la 
lingourile direct conice cu maseloie, la lingourile 


fără maselotă şi la lingourile mici cu maselotă 
(v. fig. III şi V), din cauza unsi temperaturi și 
a unei vitese de turnare necorespunzătoare, sau 
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I) schema formării retasurii principale Tiia lingou invers- 
conic; 11) schema formării retasurii principale șia retasuri 
secundare într'un lingou normal conic; III) aspectul retasurilor 
principală şi secundară într'un lingou normal conic; IV) şi 
V) aspectul retasurii principale într'un lingou normal conic, 
turnat ce sus și Incet sau rece, respectiv turnat de sus și 
repede sau fierbinte; VI) aspectul retasurii principale într'un 
lingou Învers-conic turnat în sifon, 
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din cauza întrerupsrilor în timpul turnării (răcirea 
nsfiind continuă). Ele conțin gaze cari nu pot 
scăpa din cauza punților formate, şi sunt pericu- 
loase, deoarece nu se știe unde sunt plasate și 
deci nu pot fi eliminate. 

1. Reţea [ceTb; réseau; Gitter; net; rács, hâlozat]. 
1. Mat., Tehn.: Ansamblu de familii de mu'tip'i- 
cități cu n—1 dimensiuni, într'un spațiu cu n dimen- 
siuni, astfel că prin fiecare punct a' unui domeniu 
din acel spațiu trece câte o multiplicitate din 
fiecare familie. 

2, ~ cadastrală [kapacTrpoBaa CeTb; réseau 
cadastral; Katastergittarnetz; cadastral grid; katasz- 
teri hâlozat]. Topog.: Rețea plană, constituită din 
două familii de drepte cotate, paralele și egal 
distanţate între ele, dreptele fiecărei familii fiind 
paralele cu câte una dintre cele două axe plane 
ale sistemului de coordonate cadastrale adoptat. 
Reţeaua se suprapune pe planul cadastral și ser- 
vește la orientarea rapidă și la raportarea punc- 
telor terestre, de coordonate calculate, cum și la 
citirea coordonatelor punctelor situate pe planul 
cadastral, 
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s. ~ cartografică [raprorparpnueckaa cerb; 
r&seau cartographique; kartographischesGitternetz; 
cartographic grid; térképəzési hâlozat]: Reţea 
plană, constituită din două fami'ii de linii (drepte 
sau curbe), cari reprezintă fasciculul de meridiane 
şi fasciculul de paralele, și cari sun! astfel situate 
unele faţă də altele, încât să corespundă rețelei 
de cercuri de meridiane și de cercuri de paralele 
‘| determinate de proiecția cartografică (v.) adop- 
tată. Reţeaua se suprapune pe harta topografică 
şi servește la orientarea rapidă și la raportarea 
punctelor terestre de coordonate calculate, cum 
şi la citirea coordonatelor punctelor situate pe hartă. 

4. ~ conjugată [ec >npamennhaa cerb; réseau 
conjugus; konjugiertes Gittar; conjugated net; 
konjugált rács]: Reţea carazterizată de proprie- 
tatea că, într'un punct al unei suprafeţe, tangenta 
la una oarecare dintre curbele rețelei este gene- 
ratoarea suprafeței desfășurabile formate de planele 
tangənte la suprafață, de-a-lungul celeilalte curbe 
a rețelei care trece prin acel punct. — Exemple: 
Rețeaua formată de limile de curbură ale unei 
suprafețe (de ex. rețeaua formată din meridianele 
și para'elele unei suprafețe de revoluţie); rețaaua 
formată de curbele obținute tăind o suprafață 
printr'un fascicul de plane și de curbele de con- 
tact ale conurilor circumscrisa aceleiași suprafeţe 
având vârfurile în punctele axei fasciculului 
de plane. 

s. ~ de cercuri [CeTb KpyroR; réseau de 
cercles; Kreisbündəl; net of circles; körrács]: 
Familie dublu infinită, constituită de totalitatea 
cercuri'or din plan a căror ecuație are forma: 

AC, Aa Ca HAC; =0, 

unde C, =0, C}=0, Cs =0 sunt ecuați'le normale 
a trei cercuri cari nu aparțin unui aceluiaji fas- 
cicul. Trei cercuri oarecari, anarținând rețelei, 
admit ca centru radical un același punct | din 
plan, centrul radical al rețelei. — Exemole: Tota- 
litatea cercuri'or cari trec printr'un punct dat; 
totalitatea cercurilor ale căror centre sunt situate 
pe o dreaptă dată. 

e ~ de triangulație [rpuanryuannonnaa 
ceTb; réseau de triangulation; Triangulationsnetz; 
net of triangulation; háromszögəlśsi hálozat]: Rețea 
const'tuită din lanțuri de triunghiuri şi de patru- 
latere ale căror vârfuri sunt puncte geodezice 
calculate și materializate pe teren prin repere de 
triangulaţie. Servește la sprijinirea unei ridicări 
terestre geodezice sau topog'afice. 

7, ~ de triangulațieasrofotogrammetrici[cerb 
a5pYPoTorpaMMeTpiu2cKoji TpHAHTYJIANHH; 
réseau de triangulation arophotog:ammstrique, 
réseau de triangu'ation aérienne; Azrotiiangula- 
tionsnetz; net of aerotriangulation; l&g-fotogram- 
metriai hálozał]: Rețea constituită din lanţuri de 
triunghiuri și de patrulatere ale căror vârfuri sunt 
puncte gzodezice reperate în fotograme aeriene 
și calculate pe cale aerofotogrammetrică cu aju- 
torul triangulatoarelor fotogrammetrce. Servește 
la sprijnirea unei ridicări terestre geodezice, 
cadastrale sau topografice, și se 
deosebire de i ar geodezice | 
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fără amai fi nevoie de măsurători complicate 
pe teren şi de reperaje (construcţii de semnale 
şi de repere) costisitoare pe suprafața de măsurat 
şi de ridicat, ci numai-prin aerofotografierea rapidă 
a porțiunii din suprafața terestră considerată şi 
prin orientarea fotogramelor aeriene obținute la 
câteva puncte geodezice de ordinele |, Il și III 
(v. sub Geodezie). 

-4, Reţea de triangulaţie cadastrală [cer kamac- 

TpOBOĂ rpuanrynANHH; réseau de triangulation 
cadastra!e; :Kataster-Triangulationsnetz; net -of 
cadastral triangulation; kataszter-hăromszăgelssi 
hâlozat]: Rețea de triangulație de precizie, care 
servește la sprijinirea unei ridicări cadastrale,. în 
vederea întocmirii de planuri cadastrale la scări 
mari, cuprinse între 1 : 250: şi 1: 2500. 
z 2, ~ de triangulaţis fotogrammetică [cerb 
GororpaMMeTpuveckoii TpaaHryNAQHH; ré- 
seau: de triangulaton photogrammétłrique; Bild- 
triangulationsnetz; net of photographic triangulation; 
fotogrammetriai háromszögelési hálozat]: Rețea de 
triangulație obținută pe cale fotogrammetrică, și 
care serveşte la sprijinirea unei ridicări terestre, 
pe suprafețe mai mari, fără a mai fi nevoie de 
măsurători pe teren, cu teodolitul, și de construcții 
costisitoare de semnale geodezice și de repere 
de triangulație. Se deosebesc: Rețea de triangulaţie 
aerofotogrammetrică (v.) şi rețea de triangulație 
geofotogrammetrică (v.). 

s. ~ de triangulatie. geodezică [cer reo- 
Ne3Husckoi TPHaHTyNANHH; réseau de- trian- 
gulation géodésique; geodătisches Triangulations- 
netz; net of geodetic triangulation; geodéziai 
háromszögelési hâlozat]: Reţea de triangulație, 
de mare precizie, obținută prin măsurători-teres- 
tre geodezice desvoltate, care servește la spri- 
jinirea unor ridicări topografice pe suprafeţe 
mari, V. şi sub Geodezie. 

a. ~ de triangulaţie geofotogrammetrică [cerb 
reopororpammerpnueckoă - TpHAHTYJAIHA; 
réseau de triangulation gsophotogrammstrique, 
réseau de triangulation de photogrammétrie ter- 
restre; Erdbildtriangulationsnetz; net of terrestrial 
photographic triangulation; föld-fotogrammetriai 
háromszögelési hâlozat]: Rețea constituită din lan- 
țuri de triunghiuri sau de romburi reperate în foto- 
grame terestre (v.) și calculate pe cale geofoto- 
grammetrică, cu ajutorul stereocomparatoarelor 
şi al triangulatoarelor fotogrammetrice. Servește 
la sprijinirea unei ridicări terestre în regiuni 
accidentate, în cari nu s'a executat o triangu- 
laţie geodezică sau topografică. 

5, de triangulaţie topografică [cerb Tono- 
rpapnhusckoi rpnanrynAnnH; réseau de trian- 
gulaton topographique; topographi'ches Trian- 
gulierungsnetz; net of topographic triangulation; 
topogrăfiaihăromszâgelssi hâlozat]: Rețea de trian- 
gulație, desvo'tată pe suprafeţe mici și indepen- 
dent de triangulația geodezică superioară, care 
se execută în regiunile în cari nu există o trian- 
gulaţie geodezică de ordinele |, II şi III, dar în 
cari trebue făcute măsurători topografice, în 
vederea proiecțării unei |ucrări (baraj, cale ferată, 


tunel, etc.); această. rețea sprijine ridicarea topo- 
grafică a regiunii considerate și urmează să fie 
inclusă în.rețeaua geodezică superioară a regiunii, 
când aceasta va fi constituită. 

e ~ geografică [reorpapuueckaa cerb; 
réseau géographique; geographisches Kartennetz; 
geographic grid; földrajzi hâlozat]: Rețea de meri- 
diane și paralele, folosită în proiecţiile cartografice, 
la construcția de hărți topografice și geografice. 


7 ~ metrică [MerpHueciaa cerb; réseau 
de mesure; Mebgitter; measuring grating; mérő- 
rács]: Placă dreptunghiulară sau pătrată, caroiată, 
care serveşte la determinarea caracteristicelor 
optice și la reglarea camerelor fotogrammetrice, 
cum și a camerelor de proiecție ale aparatelor 
de restituție. — 

8, ~ stereoscopică [crepeocronusec aa 
cerb; réseau stercoscopique; stereoskopisches 
Gitterneiz; stereoscopic grid; stereoszkopiai há- 
lozat]: Rețea folosită în stereofotogrammetrie, la 
reperarea și măsurarea punctelor pe stereomodel. 

9. ~ topografică: Sin. Rețea de triangulaţie 
topografică (v.). 

10, ~ trigonometrică ['rpuronomerpuuecraa 
CeTb; réseau de triangulation; trigonometrisches 
Netz; net of triangulation; trigonometriai hálozat]: 
Rețea de triangu'aţie geodezică. Expresiunea e 
improprie și e folosită pentru rețeaua de trian- 
gulație a punctelor vârfuri de triunghiuri, cari 
sunt calculate pe całe trigonometrică, atunci când 
se determină coordonatele geodezice. 

1. Reţea [pemerna; réseau; Gitter; grating; 
ráċs]. 2. Fiz: Dispozitiv optic folosit pentru. di- 
fracțiunea luminii. Poate fi alcătuit fie dintr'o 
serie de zone alternativ opace și transparente, 
ssparate prin curbe cari aparțin unei aceleiași 
familii (de ex. drepte paralele sau cercuri con- 
centrice), fie din mai multe lame suprapuse. 
Exemple: 

12. ~ de difracțiune [nnbpparunonnaa pe- 
meTia; réseau de diffraction; Beugungsgitter; 
diffraction grating; diffrăkci6s rács, elhajlâsi rács]: 
Rețea optică, compusă dintr'un mare număr de 
fante strâmte paralele, de aceeași lărgime, separate 
între ele prin distanțe egale, care produce o di- 
fracțiune în urma căreia radiația incidentă e dis- 
persată. În practică se folosesc, fie rețele prin 
transmisiune, fie rețele prin reflexiune (plane sau 
concave). Reţe'ele prin transmisiune se obțin, fie 
prin opacizarea zonelor cari sapară fantele, trasând 
trăsături opace (de ex. prin sgâriere) pe o lamă 
subţire cu feţe paralele, alcătuită dintr'un material 
transparent pentru radiația folosită, fantele fiind 
deci reprezentate prin zonele transparente dintre 
trăsături (rețe'e folosite mai ales în vizibil), fie 
din fire metalice sukțiri, montate paralel, la di- 
stanțe egale, fantele fiind reprezentate prin spațiile 
dintre fire (retele folosite în infraroșul depăntat). 
— Rețelele prin reflexiune se obțin în același 
mod ca și rețelele prin transmisiune, sgâriind, fie 
fața plană a unei lame opace metalice, reflectă- 
toare, fie fața concavă a unui cilindru opac, sgâ- 
rieturile fiind trasate în lungul generatoarelor 


cilindrului, fantele fiind reprezentate de zonele 
reflectătoare dintre sgârieturi (rețele folosite în 
ultraviolet, în vizibil și în infraroșu). 

În cazul unsi rețele plane prin transmisiune, 

dacă n e numărul fantelor pe unitatea de lungi- 
me și Le lungimea sgâriată (N =nL fiind numă- 
rul total de fante), a=1/n se numește. perioada 
rețelei sau constanta ei. Dacă pe rețea cade un 
fascicul de raze paralele, a căror direcție formează 
unghiul i cu normala pe planul rețelei, se obțin 
maxime de intensitate în radiația difractată dincolo 
de rețea, în direcţiile cari formează unghiul :' cu 
normala și cari verifică relația 
P a (sin i'+sini)= + kà, 
A fiind lungimea de undă a radiației și k, nume- 
rele întregi consecutive, (Pentru rețelele plane 
prin reflexiune, se înlocuește i' cu—i). În cazu! 
obişnuit, al incidenței normale, sini'= Enki. 
În radiație monocromatică, maximele de difrac- 
țiune sunt cu atât mai depărtate între ele, cu cât 
n e mai mare, iar în radiație compusă, pentru o 
rețea dată (n dat) și un ordin de difracţiune dat 
(k dat), cu cât A e mai mare. Pentru k=0 se 
obține un : maxim central, în direcția i=0, iar 
pentru k>0 se obțin maxime de ordin superior, 
așezate simetric față de maximul central și în cari 
radiația e dispersată în radiațiile componente, 
obținându-se spectre de diferite ordine ale radia- 
ției incidente. Aceste spectre pot fi obținute la 
distanță finită, cu ajutorul unui dispozitiv conver- 
gent (de ex. o lentilă convergentă). Dacă fe 
distanța focală a dispozitivu'ui care formează 
spectrele, distanţa d a imaginii de ordinul k a ra- 
diaţiei de lungime de undă A în raport cu maxi- 
mul central e d=knfì. Distanţele sunt propor- 
ționale cu lungimile de undă, obținându-se astfel 
spectre normale. Intervalul dintre liniile spectrale 
cari corespund la două radiații de lungimi de 
undă vecine, cari diferă prin A), e 


Ada E: aa, 


“cosi' 
iar puterea separatoare a rețelei e 


À 

D kN. 
„În cazul unei rețele concave prin reflexiune 
se folosește procedeul de autocolimație, astfel 
încât un izvor de radiație ^n forma de fantă para- 
lelă cu generatoarele cilindrului pe care e tra- 
sată rețeaua, așezată pe un cerc cu diametrul 
egal cu raza cercului de bază al ciindru'ui și 
tangent interior la cilindru, produce imagini în 
diferitele lungimi de undă şi în spectre de dife- 
rite ordine, situate pe același cerc. 

1. Rețea de difracțiune în scară [p'menonnaa 
nabpbparnnonnaa pemerk; échelon; Stuffen- 
gitter; echelon grating; lépcsősrács]: Dispozitiv optic 
format din mai multe lame cu fețe paralele, de 
sticlă sau de cuarț, cu grosime identică (de ordinul 
centimetrului), așezate una peste cealaltă cu deca- 
laje egale (de ordinul milimetrului). Funcţionează 
ca rețea de difracțiune care produce numai câteva 
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spectre, de ordin foarte înalt (până la cca 10 000) 
și cu foarte mare putere: separatoare (până la 
cca 200 090). Spectrele de ordine succesive fiind 
foarte apropiate, rețeaua se folosește după o sepa- 
rare prealabilă a radiației cu ajutorul unui mono- 
cromator, astfel încât pe dispozitiv. cade numai 
un interval foarte îngust de radiații de lungimi 
de undă vecine. Sin. Eșelon. 

2.  zonată [3onHaA pemerka; réseau zone; 
Zonengitter; zonal grating; zónásrács]: Dispozitiv 
optic compus din zone circulare concentrice, alter- 
nativ opace și transparente, separate prin cercuri 
ale căror raze cresc proporțional cu rădăcinile 
pătrate ale numerelor întregi consecutive. Rețeaua 
poate fi pozitivă (dacă centrul e transparent) sau 
negativă (dacă centrul e opac). Radiația care 
provine dela un punct de pe perpendiculara pe 
planul rețelei, ridicată în centrul ei, e difractată 
prin rețea și ajurg= în diferitele puncte ale per- 
pendicularei, dincolo de rețea. În -punctele față 
de cari cercurile cari separă zonele transparente 
de cele opace sunt depărtate cu distanțe cari 
diferă între ele cu un număr nepe-eche de ju- 
mătăți de lungime de undă a radiaţiei d'fractate, 
se obține iluminare maximă. deci imagini ale punc- 
tului izvor de radiație. Astfe!, rețeaua zonată se 
comportă ca o lentilă cu mai multe distanţe fo- 
cale. |luminările scad însă repede dela o imagine 
la alta, cu depărtarea dala rețeaua zonală. Feno- 
menul se repetă pentru punctele vecine cu per- 
pendiculara în centrul rețelei. 

s. Rețea [cerb; réseau; Netz; net; hâlozati: 
3, Ansamblu de puncte de pe o suprafață, cari pot 
fi considerate ca fiind vârfurile unei rețele (în 
accepțiunea Reţea 1). Exempie; 

a. ~ de referință [onopu1A cerb; râseau de 
référence; Bezugsnetz; reference network; vonat- 
kozási hâlozat]. Geod.: Ansamblu de puncte te- 
restre, de coordonate cunoscute, pe cari se spri- 
jine construcția unui plan restituit, 

s ~ de triangulatie [rpnaurynannonnaa 
CeTb; réseau de triangulation; Triangulationsnelz; 
triangulaton network; háromszögelési hálozat]: 
Ansamblu de puncte de pe suprafața Pământului, 
cari constitue vår'urile triunghiurilor unei triangu- 
lații (v.) topografice sau geodezice. 

«. Reţea [pemerna; réseau; Gitter; net, lattice; 
rács]: 4, Ansamblu discret de puncte în spațiu, 
așezate la nodurile unei familii de rețe'e bidimen- 
sionale, pe suprafețe ale căror poziți prezintă o 
anumită regularitate. — Exempu: 

7, ~ cristalină [kpnicrannug=ckaa peweTKa; 
réseau cristalin; Kristallgitter; crystal latțize; kris- 
tălyrăcs]: Rețea t-id mensională de punzte (în sen- 
sul Rețea 4) situate la intersecţiunile a trei familii 
de pane, planele fiecărei familii fiind paralele 
între ele și echi1istante. O rețea cristalină e com- 
p'et definită, dază sunt cunoscute forma și structura 
unei celule elementare a e', determ nată de trei 
perechi de plane aparținând celor trei familii, 
celulă care apoi se repetă periodic în trei direcţii 
în spațiu. Alegerea acestei celule e, în oarecare 
măsură, arbitrară, În cazul unei rețele simp.e, în 
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care toate punctele rețele’ sunt ocupate de con- 
st'tuenţi identici (de ex. în cazul rețelei cristaline 
care corespunde unui element), celu'a elementară 
e definită printr'un punct al rețelei și prin laturile 
cari unesc aceste puncte cu punctele vecine ale 
rețelei situate în trei direcţii cari nu sunt copla- 
nare, În cazul unei rețele compuse, în care no- 
durile rețelei sunt ocupate de constituenți diferiți, 
şi care poate fi considerată ca fiind obținută prin 
întrepătrunderea mai multor rețele simple, nu sunt 
echivalente decât punctele corespunzătozre unei 
aceleiași rețele simple. În acest caz se poate 
aləge ca celulă elementară a rețelei, ce'ula ele- 
mentară a unei rețele simple, care conține cel 
puțin câte un punct aparținând fiecăreia dintre 
celelalte celule e'ementare cari alcătuesc celula 
compusă, puncte cari se pot găsi, fie în interiorul 
celulei, fie pe laturile ei, fie pe fețe. 

- Structura rețelelor cr staline, obținută prin juxta- 
puneri ale unor celule elementare, arată că 
aceste rețele pot prezenta fenomene de simetrie. 
Rețelele simple se grupează în 14 tipuri de si- 
metrie diferite, ele însele grupate în șapte sisteme, 
cari corespund celor șapte sisteme cristaline. Cele 
14 tipuri de rețele se subdivid, din punctul de 
vedere al simetriei, în 32 de clase de simetrie, 
cari cuprind 230 de grupuri de simetrie diferite. 
Cele 14 tipuri, împreună cu sistemele cristaline 
cărora le aparțn, sunt cuprinse în iabloul de ma: 
jos. În acest tablou, L, m, n reprezintă lungimile 
laturilor celulei elementare a rețelei, iar 2% Im, 
AX In, Æ mn, unghiurile pe cari le formează între 
ele aceste laturi, 


Tipurile de rețea cristalină 


P ALESSE 
| Tipul de reţea | Sistemul cristalir 


1 Imn; lm ğmn á ani Triclinic 
2 1=m; Xin= Xmn Monoclinic 
3 ZXin=% n=a]2 Monoclinic 
| 4 l=m; Žlin=%ğmn=zg]2 Rombic 
5 Ca și 4, cu un pnuct în centrul 
fiecărsi celule elementare Rombic 
6 Aim= Xmn= %ğn=x/2 Rombic 
Ca și 6, cu un punct în centrul 
fiecărei celule elementare Rombic 
8 l=m=n; Xim= Xmn= nl Trigonal 
9 l=m; Xlm=a]6; Ain= AXmn=a]2 | Hexagonal 
10 l=m; Xim= Xmn= AX n=a2 Tetragonal 
11 Ca și 10, cun punci în centrul 
fiecărei celule elemeniare Tetragonal 
12 I=m=n; Xlm= Xmn= niz]? Cubic 
13 Ca și 12, cu un punct în centrul 
fiecărei celule elementare 
(cub centrat) Cubic 
+4 Ca și 12, cu un punct în mijlocul 
fiecărei laturi a cubului (cub 
cu față centrată) Cubic 


Din punctul de vedere al naturii constituenților 
dela nodurile rețelei, se deosebesc rețele de atomi, 
rețele ionice, și rețele moleculare, 


Rețelele de atomi au la noduri atomi legați 
între ei prin forțe de covalenţă. Dintre rețelele 
de atomi au un rol important rețelele metalelor, cari 
sunt caracterizate printr'o conductivitate electrică 
şi termică mare. Se dsosebesc două categorii 
de rețele metalice: cele monoatomice, la nodu- 
rile cărora se găsesc atomi identici, și cele ale 
aliaje'or. Cele mai multe rețe'e monoatomice fac 
parte din sistemul cubic sau din sistemul hexa- 
gonal. Structuri mai complexe apar în cazul metalelor 
cu număr de valență mare; în acest caz, structurile 
sunt assmănăloare cu cele ale rețelalor atomice de 
metaloizi. — În cazul aliajelor, se deosebesc două 
tipuri de rețele: reţela ale aliajelor de substituție 
şi rețele ale aliajelor interstiț ale. În primele, ato- 
mii diferitelor elemente componente ocupă ace- 
leași poziții în rețea; astfel, în cazul aliajului de 
aur și argint, ambele elemente ocupă, la întâm- 
p'are, orice poziţii într'o rețea de cub cu fața cen- 
trată, fiecare poziție fiind ocupată cu probabilități 
egale de atomii fiecărui constituent. Astfel de alia- 
je se formează numai dacă razele atomilor con- 
stituenţi sunt aproape egale. În cazul unor aliaje, 
la temperaturi joase, atomii preferă însă anumite 
poziții. Asifel, de exemplu, sub 430°, în cazul 
a!amei 3, de compoziţie Cu și Zn, atomii de cupru 
preferă poziţiile din centrul cubului, iar atomii de 
zinc, pe cele dela vârturi. Fenomenul e reversibil. 
Uneori, trecerea dela desordine la ordine se face 
brusc, când temperatura scade, de exemp'u pentru 
Cu,Au, trecerea se faze la 380° şi e însoțită de 
o căldură latentă. — În cazul aliajelor interstițiale, 
atomii unuia sau ai mai multor elemente sunt cu- 
prinși în interstiţiile rețelei formate de atomii altui 
element. Astfel, în cazul aliajelor fier-carbon cu 
concentrație mică în carbon, atomii de carbon 
ocupă, probabil, unele dintre poziţiile din centrul 
feței un.i rețele de cub centrali a fierului. Atomul 
interslițial e mult mai mic decât atomii cari com- 
pun rețeaua din care face parte. — O altă ca- 
tegorie de rețele de atomi o constitue rețelele 
metaloizilor. Prototipuri sunt rețeaua diamantului 
și rețeaua grafitului. În prima se exercită între 
atomii de carbon numai forțe de covalenţă, pe 
când în a doua, formată din plane rzticulare para- 
lele și echidistante, atomii. dintr'un același plan 
reticular sunt legaţi între ei prin forțe də cova- 


'lenţă, iar între atomii din plane reticulare vecine 


se exercită forțe van der Waa's. Astfel de rețele 
se numesc rețele stratificate. — 


Rețelele ionice sunt rețele la nodurile cărora se gă- 
sescioni mono sau poliatomici. Compuşii ideali cris- 
talizează, în general, în structuri simple. Astfel, de 
exemplu, rețeaua clorurii de sodiu, NaCl (v. fig. a), 
caracteristică pentru multe halogenuri alcaline, e 
compusă din două rețele simple de cub cu față 
centrată, cari aparțin, respectiv, ionilor Nat şi-Cl-, 
decalate una față de cealaltă cu jumătate din 
distanța dintre doi ioni identici. Modificările sta- 
bile, la temperatură joasă, ale c'orurii, Eromurii 
sau iodurii de cesiu cristalizează într'un alt tip de 
rețea, o reţea de cuburi centrate (v. fig. b). Alte 
substanțe din această categorie cristalizează în 


